Przycisk nacisnigty Buzer sterownika

Rejestrowanie, usuwanie, wigzanie przyciskow pilota z WEJSciem sterownika

Raz krétko Jeden sygnat Rejestrowanie przycisku pilota w kanale nr1 (przekaznikowym) sterownika -
buzera - krétko nacisna¢ i zwolni¢ wybrany przycisk pilota, buzer sterownika oraz
Rejestracja pilota | buzer i niebieska dioda LED pilota krétkim sygnatem potwierdzi rejestracje.
w kanale nr1 Mozna rejestrowac kolejny przycisk pilota.

Drugi raz krétko Podwajny sygnat | Rejestrowanie pilota w kanale nr2 (tranzystorowym) sterownika - krotko nacisna¢ i
buzera - zwolni¢ wybrany przycisk pilota, buzer sterownika oraz buzer i niebieska dioda LED
Rejestracja pilota | pilota krétkim sygnatem potwierdzi rejestracje. Mozna rejestrowac kolejny przycisk pilota.
w kanale nr2

Trzeci raz krotko Potrojny sygnat Usuwanie istniejacego pilota w sterowniku - krétko nacisna¢ i zwolnic¢ zarejestrowany
buzera - przycisk pilota, zarejestrowanego w sterowniku, buzer sterownika oraz buzer i niebieska

Usuwanie pilota

dioda LED pilota krotkim sygnatem potwierdzi usuniecie pilota.

Czwarty raz krétko Poczwaorny sygnat - | Powigzanie przycisku pilota z WEJ$ciem sterownika - trzykrotnie szybko nacisngé
wigzanie WEJ z przycisk pilota ktory ma zosta¢ powigzany z WEJ$ciem sterownika. Powiazanie po-
przyciskiem twierdzane jest sygnatem buzera sterownika. Sterownik czeka 5s na powigzanie kolej-

nego przycisku innego pilota.

Przycisk sterownika

zwolniony po:

Funkcja

Opis konfiguraciji sterownika przyciskiem i buzerem sterownika

Jeden krotki sygnat | Tryb pracy kanatu  |Naci$niecie przycisku po pierwszym (krotkim) sygnale buzera sterownika
buzera sterownika, przekaznikowego wybiera tryb bistabilny, a po drugim (dtugim) sterownik oczekuje na wprowadzenie
potem dwa sygnaty czasu trybu monostabilnego (0001-9999s).
Dwa krotkie sygnaty | Tryb pracy wyjécia - |Naci$nigcie przycisku po pierwszym (kréotkim) sygnale buzera sterownika wybiera tryb
buzera sterownika, tranzystorowego bistabilny kanatu, a po drugim (dfugim) sygnale buzera sterownika sterownik oczekuje
potem dwa sygnaty, na wprowadzenie przyciskiem czasu trybu monostabilnego (0001-9999s).
Trzy krotkie sygnaty | Typ wyjécia- tranzy- | Naciénigcie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera sterownika wybiera tryb
buzera sterownika, storowego wyjscia NO (zwarcie do masy - gdy kanat jest zataczony), a po drugim krotkim sygnale
potem dwa sygnaty buzera sterownika wybiera tryb wyjscia NC (rozwarcie masy - gdy kanat jest zataczony),
Cztery krotki sygna-  |Buzer sterownika | Naci$niecie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterownika - Buzer sterownika WY-
tyow buzera, podczas pracy LACZONY podczas pracy sterownika, a po drugim sygnale buzera - Buzer sterownika
potem dwa sygnaty podczas pracy WEACZONY. Buzer sterownika podczas konfiguraciji, rejestrowa-
nia, usuwania i wigzania przyciskow pilota dziata zawsze.
Pie¢ krotkich sygna- |Reset Naci$nigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterownika - RESET 1. Tryb wyjscia
tow buzera sterownika, przekaznikowego - Mono 3s, 2. Tryb Wyjscie WYJ - tranzystorowego - Mono 3s, 3. Typ
potem jeden sygnat wyjscia - tranzystorowego NO, 4. Pamie¢ pilotow skasowana, 5. Buzer sterownika wtaczony.
4. WYPROWADZENIA 6. DANE TECHNICZNE
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Szczegoty dotyczace gwarancji znajdujg sie na karcie gwaran- )
ul. Polna 23A, tel. 56 660 2000 www.proxima.pl

cyjnej, oraz na stronie www.proxima.pl w zakfadce - do pobrania.

Zestaw MONITOR DISTANCE CONTROL - nawet 1km

Radiowy PILOT duzego zasiegu steruje dwoma kanatami sterownika i dodatkowo zawiera odbiornik radiowy stale
monitorujacy wejscie WEJ sterownika. Odbiornik radiowy pilota jest ciagle wiaczony, a nie tylko kilka sekund po
wystaniu rozkazu, jak we wszystkich pilotach z dwustronng komunikacja. Dotarcie rozkazu pilota do sterownika po-
twierdzane jest buzerem i diodg LED pilota. Uzytkownik moze tez PILOTEM sprawdzi¢ stan WEJScia i stan kanatow.
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© Zestaw MONITOR DISTANCE CONTROL to duzego zasiegu,

z dwustronng komunikacjg radiowg system, stuzacy przede
wszystkim do monitorowania PILOTEM stanu wejscia WEJ
sterownika radiowego.

Zmiana na wejsciu WEJ sterownika sygnalizowana jest diodg
LED i buzerem PILOTA, dodatkowo PILOTEM mozna standar-
dowo sterowa¢ kanatami sterownika,

@ Sterownik posiada dwa kanaty wyjSciowe: przekaznikowy i

tranzystorowy, oraz jedno wejscie sygnatu WEJ, zasilanie
200mA/12/24V. Moze zarejestrowac 700 pilotow,

© WEJScie sterownika moze analizowa¢ czujnik zamkniecia bramy:

- po zamknigciu bramy zamykajacy brame otrzymuje rzeczywi-
ste potwierdzenie pilotem ze brama sig zamkneta,

- otwarcie i zamkniecie bramy moze by¢ sygnalizowane przez
piloty pozostatych uzytkownikow,

- uzytkownicy moga sprawdzi¢ pilotem czy brama jest zamknie-
ta, czy niezamknieta,

© WEJScie sterownika moze analizowaé przycisk dzwonkowy

przy bramie lub furtce:
- go$¢ naciska przycisk dzwonkowy, a wtasciciel powiadomiony
pilotem o wizycie, otwiera brame / furtke tym samym pilotem,

© Pilot jest zasilany dwiema bateriami AAA wystarczajgcymi na

rok pracy z ciagle wtaczonym monitoringiem WEJSC, z kazdym
przyciskiem mozna powiazac¢ do czterech nie pozostajacych we
wzajemnym zasiegu WEJSC sterownikow.

© Kazdy kanat sterownika moze pracowa¢ w trybie bistabilnym i

monostabilnym z czasami 1-999s,

5 Wystanie i dotarcie rozkazu wystanego pilotem do sterownika

potwierdzane jest buzerem pilota, a dioda LED pilota pokazuje
aktualny stan kanatu sterownika,

© Kanat tranzystorowy mozna konfigurowa¢ programowo jako

NO lub NC,

3 Mozna zapyta¢ PILOTem sterowniki o stan kanatu i stan WEJScia,

1. DZIALANIE ZESTAWU MONITOR DC

1.1. STEROWANIE PILOTEM KANALEM ODBIORNIKA
Naciéniecie i zwolnienie zarejestrowanego przycisku pilota wiacza
na okreslony czas (tryb monostabilny1-9999s) lub zmienia na prze-
ciwny (tryb bistabilny) kanat sterownika w ktérym ten przycisk jest
zarejestrowany. Zmianie stanu kanatu sterownika towarzyszy sygnat
buzera sterownika.

STATUS KANALOW Po nacisnigciu przycisku pilota, niebieska dio-
da LED pilota btyska krotko i wysyta rozkaz do sterownika, w chwile
potem pilot sygnatem buzera, i btyskiem diody LED pilota potwier-
dza odebrania rozkazu przez sterownik (dioda btyska na czerwono
- kanat aktywny lub na zielono kanat nieaktywny).

Jezeli po wystaniu rozkazu pilot nie otrzyma odpowiedzi od sterow-
nika, to dioda LED pilota szybko miga czerwono-zielono.

Mozna skonfigurowa¢ przycisk pilota tak, ze po nacisnigciu przy-
cisku pilota bedacego w zasiegu sterownika, buzer akustycznie
jednym krotkim sygnatem tylko potwierdza odebranie rozkazu przez
sterownik, lub tez dodatkowo informuje o stanie kanatu (krétki sygnat
- kanat nieaktywny, dtugi sygnat - kanat aktywny). Sygnatowi buzera
towarzyszy odpowiednio czerwony lub zielony btysk diody LED.

RAPORT KANALOW - informacje buzerem i diodg LED pilota, po
dwukrotnym szybkim naciénieciu przycisku pilota o stanie kanatu
sterownika w ktérym ten przycisk jest zarejestrowany. Po dwukrot-
nym szybkim naciénieciu przycisku pilota, potwierdzony dwoma
niebieskimi btyskami diody LED pilota, sterownik bedacy w zasiegu,
zwraca (buzerem i diodg LED pilota) pilotowi stan kanatu w ktérym
jest zarejestrowany. BUZER pilota: krotki sygnat - kanat nieaktywny,
dfugi sygnat - kanat aktywny, DIODA LED pilota: btyska na czerwo-
no - kanat aktywny btyska na zielono - kanat nieaktywny.

1.2. SYGNAL MONITOR WYSYLANY PRZEZ STEROW-
NIK DO PILOTA

Zmianie sygnatu na wejéciu WEJ sterownika towarzyszy transmisja
radiowa wysytana przez sterownik - sygnat MONITOR.

Pilot czteroprzyciskowy moze odbiera¢ cztery sygnaty MONITOR
réznych sterownikow, a pilot o$mioprzyciskowy moze odbiera¢
osiem sygnatéw MONITOR ré6znych sterownikéw.

Sygnaty MONITOR wysytane przez sterowniki odbierane przez pilo-
ta musza by¢ na etapie rejestracji sygnatow MONITOR przez pilota
powigzane z przyciskami pilota, dzigki czemu mozliwa jest konfigu-
racja sygnalizacji, jednoznaczna identyfikacja sterownika, wigcza-
nie /wytaczanie MONITORINGU, usuwanie powigzania przycisku
z WEJsciem sterownika oraz mozliwo$¢ skasowania sygnalizaciji
sygnatu MONITOR wybranego sterownika.

Jezeli powigzemy sygnat MONITOR wybranego sterownika z na
przyktad drugim przyciskiem pilota, to sygnat MONITOR z tego
sterownika bedzie sygnalizowany podwaéjnym sygnatem Diody LED,
oraz sygnatem buzera.

Korzystajac z przycisku pilota, uzytkownik moze indywidualnie dla
powigzanego z nim sterownika skonfigurowa¢ sygnalizacje buzerem
i diodg LED pilota po odebraniu SYGNAtU MONITOR.

Sterownik rozrdznia rozwarcie i zwarcie WEJScia z masa. Uzytkow-
nik indywidualnie dla WEJscia tego sterownika moze:




- wybra¢ czy chce by¢ informowany tylko o zwarciu, tylko o rozwarciu,
czy tez o zwarciu i rozwarciu WEJScia wybranego sterownika,

- ustawi¢ krotki, jednokrotny sygnat buzera (gong), lub ustawi¢ dtugi,
powtarzany co 3 sekundy przez 15s sygnat buzera (alarm),

STATUS MONITOR. Pilot DIODA LED i BUZEREM sygnalizuje ode-
branie sygnatu MONITOR, bezposrednio po jego wystaniu.
Sygnalizacja DIODA LED zalezy od konfiguracji sygnalizacji sygnatu
MONITOR sterownika powigzanego z przyciskiem pilota.

Np. dla konfiguracji buzera ALARM i informacji Zwarcie i Rozwarcie
WEJscia sterownika, po odebraniu sygnatu MONITOR ZWARCIE
buzer pilota bedzie aktywny co trzy sekundy przez 15s, a dioda LED
pilota bedzie migata na czerwono w grupach w ktorej liczba btyskow
jest taka sama jak numer powigzanego przycisku pilota. Jezeli pilot
odbierze sygnat MONITOR ROZWARCIE to dioda LED bedzie migata
na zielono.

Krotkie nacisnigcie i zwolnienie przycisku pilota powigzanego z tym
WEJsciem konczy sygnalizacje buzerem i diodg LED, a uzycie przy-
cisku pilota niepowigzanego z tym wejéciem konczy sygnalizacje
buzerem, dioda LED pilota sygnalizuje dalej.

RAPORT MONITOR - informacje buzerem i dioda LED pilota, o sta-
nie WEJScia sterownika po trzykrotnym szybkim nacisnigciu przyci-
sku pilota powigzanego z tym sterownikiem.

Po trzykrotnym szybkim naciénigciu przycisku pilota, potwierdzanym
trzykrotnym mignieciem niebieskiej diody LED pilota, sterownik be-
dacy w zasiegu, zwraca pilotowi stan powigzanego z przyciskiem
WEJscia.

BUZER pilota: krotki sygnat - Wejécie WEJ rozwarte, diugi sygnat -
Wejscie WEJ zwarte, DIODA LED pilota: btyska zielono - Wejscie
WEJ rozwarte, btyska na czerwono - Wejscie WEJ zwarte. Miganie
naprzemienne czerwono / zielono diody LED pilota oznacza brak
odpowiedzi ze sterownika. Brak reakcji diody LED oznacza ze ten
przycisk pilota nie jest powigzany z zadnym WEJ$ciem sterownika.
RAPORT zwraca informacje o stanie WEJScia rowniez wtedy gdy
MONITOROWANIE zwigzane z tym przyciskiem jest wytaczone.
Jezeli z przyciskiem pilota nie jest powigzane zadne WEJScie ste-
rownika, to trzykrotne szybkie nacisnigciu tego przycisku pilota nie
wywotuje zadnej sygnalizacji BUZERA i DIODY LED pilota.

ZAtACZANIE / WYLACZANIE MONITOROWANIA WEJScia
Jezeli nie zachodzi konieczno$¢ statego monitorowania WEJScia
sterownika powigzanego z przyciskiem pilota (otrzymywania infor-
macji buzerem i diodg LED pilota 0 zmianie stanu WEJ$cia), mozna
monitorowanie wytaczy¢ / wiaczyé.

Nalezy szybko dwukrotnie nacisnaé i zwolni¢, a nastepnie nacisna¢
i przytrzyma¢ przycisk pilota powigzanego ze sterownikiem ktore-
go monitorowanie chcemy zakoriczy¢, po 5s naciskania przycisku
pilota pojawi sie btysk zielonej diody LED pilota oznaczajacy brak
MONITORINGU, lub btysk czerwonej diody LED pilota 0znaczajg-
cy aktywny MONITORING. Zwolnienie przycisku podczas zapalonej
czerwonej diody LED wytacza MONITORING, zwolnienie przycisku
podczas zapalonej zielonej diody LED wznawia MONITORING.

KASOWANIE POWIAZANIA WEJSCIA STEROWNIKA Z PRZY-
CISKIEM PILOTA. Aby usung¢ powiazanie przycisku pilota z WEJ-
Sciem sterownika nalezy szybko dwukrotnie nacisna¢ i zwolni¢, a
nastepnie nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk pilota powigzanego ze
sterownikiem ktorego powiazanie chcemy usunag¢, a gdy po 5s naci-
skania przycisku pilota pojawi si¢ btysk zielonej lub czerwonej dio-
dy LED pilota, dalej trzyma¢ naciénigty przycisk pilota, po kolejnych
5s zapali sie na 3s niebieska dioda LED pilota, w czasie $wiecenia
niebieskiej diody zwolni¢ przycisk pilota, hymn kibica btyskany nie-
bieska diodg LED i grany buzerem potwierdza usuniecie powigzania
przycisku pilota z WEJSciem sterownika.

RESET PILOTA. RESET pilota usuwa wszystkie powigzania przy-
ciskow pilota z WEJSciem sterownika, monitorowane jest zwarcie
WEJécia z masa, buzer sygnalizuje MONITORING gongiem, za-
faczenie i wytaczenie kanatu potwierdzane jest krotkim sygnatem
buzera.

Aby przeprowadzi¢ RESET pilota nalezy przez 5 sekund réwnocze-
$nie naciskac przyciski P1i P2 - po 5s niebieska dioda LED zapali
si¢ na 3s, nalezy wowczas zwolni¢ oba przyciski, potwierdzeniem
RESETu pilota jest hymn kibica grany buzerem pilota.

KONFIGURACJA PRZYCISKU PILOTA. Wyja¢ baterie z pilota
- nacisna¢ i trzymaé przycisk pilota ktérego zachowanie chcemy
konfigurowac - wtozy¢ baterie do pilota - zwolni¢ przycisk pilota - po
chwili niebieska dioda pilota btyska raz, po chwilii btyska dwa razy ...
po chwili byska osiem razy.

Krotkie nacisniecie i zwolnienie konfigurowanego przycisku po:

- jednym mignieciu diody LED - STATUS KANAEU potwierdzany jest
krétkim sygnatem buzera pilota,

- dwoch mignieciach diody LED - STATUS KANALU potwierdzany
jest krotkim (kanat nieaktywny) lub dtugim (kanat aktywny) sygnatem
buzera,

- trzech mignigciach diody LED - STATUS KANAEU nie jest potwier-
dzany buzerem - aktywna jest tylko dioda LED pilota,

- czterech mignieciach - STATUS MONITOR, aktywno$¢ WEJScia
sterownika sygnalizowane jest pojedynczym krotkim sygnatem bu-
zera - GONG,

- pieciu mignigciach - STATUS MONITOR, aktywno$¢ WEJScia ste-
rownika sygnalizowane jest krotkim sygnatami buzera powtarzanymi
przez 15s - ALARM,

- szesciu mignigciach - STATUS MONITOR, sygnalizowana jest ak-
tywno$¢ WEJScia polegajaca na zwarciu WEJ$cia z masa,

- siedmiu mignigciach - STATUS MONITOR, sygnalizowana jest ak-
tywno$¢ WEJScia polegajaca na rozwarciu WEJScia z masa,

- o$miu mignieciach - STATUS MONITOR, sygnalizowana jest ak-
tywno$¢ WEJScia polegajaca na zwarciu i rozwarciu  WEJScia z
masa,

2. KONFIGUROWANIA STEROWNIKA

W sterowniku mozna ustawia¢ Tryb kanatéw PK i WYJ OC - czy majg
by¢ bistabilne czy monostabilne, a jezeli monostabilne to jak diugo
majg pozostawic¢ zatgczone (1-9999s), Typ wyjscia- tranzystorowego
NO czy NC - WYJ OC, oraz czy buzer sterownika podczas jego nor-
malnej pracy ma potwierdza¢ zmiane stanu wyj$¢ kanatéw sterowni-
ka i zmiang na WEJSciu sterownika.

Typ NO oznacza ze wyjscie WYJ OC jest zwarte do masy - gdy kanat
jest zatgczony, a typ oznacza NC wyjscie WYJ OC jest rozwarte - gdy
kanat jest zafaczony.

2.1. INFORMACJE CZTEROCYFROWE DIODA LED

Informacje stanowig odpowiednio cztery grupy btysnie¢ diody LED pi-
lota, rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ btyski w kazdej grupie.

Liczba btyskow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra - tysiace, liczba
btyskow w drugiej grupie to druga cyfra - setki, liczba btyskow w trzeciej
grupie to trzecia cyfra - dziesiatki, a liczba btyskow w grupie czwartej to
czwarta cyfra - jednostki. Zero sygnalizowane jest pojedynczym prze-
dtuzonym sygnatem. Np: dwa krotkie, dtugi, pig¢ krotkich i dwa krotkie
sygnaty oznaczajg liczbe 2052.

2.2. WPROWADZANIE LICZBY CZTEROCYFROWEJ

Przyktad: wprowadzenie liczby czterocyfrowej 3025.

Nacisna¢ krétko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 3).
Poczekaé, az pojawi sig krotki sygnat buzera sterownika potwierdzajac
zakonczenie wprowadzania pierwszej cyfry - 3.

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, az pojawi sig krotki
sygnat buzera sterownika, a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zostata wpro-
wadzona druga cyfra liczby - 0.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku (trzecia cyfra 2). Po-
czekaé, az pojawi sig krotki sygnat buzera sterownika potwierdzajac
zakonczenie wprowadzania trzeciej cyfry - 2.

Nacisna¢ krotko pieé razy przycisk na sterowniku. Zostata wprowadzo-
na czwarta cyfra 5.

2.3. KONFIGUROWANIE STEROWNIKA W stanie nor-
malnej pracy, nacisnac i przytrzymac przycisk na sterowniku. Najpierw
ustyszymy krotki sygnat buzera, potem dwa, trzy, cztery sygnaty
buzera.

2.3.1. TRYB PRACY KANALU PRZEKAZNIKOWEGO

W stanie normalnej pracy nacisnag i przytrzymac przycisk sterownika,
a gdy ustyszymy pojedynczy krotki sygnat buzera, zwolni¢ przycisk.
Dalej sterownik generuje buzerem jeden krotki i jeden diugi sygnat. Na-
cisniecie przycisku po:

- pierwszym (krotkim) sygnale buzera wybiera tryb bistabilny,

- drugim (dtugim) sygnale buzera sterownik oczekuje na wprowa-
dzenia czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monostabilnego (0001-
9999s), punkt 2.2. (wprowadzenie liczby czterocyfrowej).

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik podaje ten
czas - informacja czterocyfrowa, punkt 2.1., potem buzer gra hymn ki-
bica i sterownik przechodzi do normalnej pracy.

2.3.2. TRYB PRACY WYJSCIA TRANZYSTOROWEGO

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk sterowni-
ka, a gdy ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk.
Dalej sterownik generuje jeden krotki i jeden diugi sygnat buzerem.
Naci$nigcie przycisku sterownika po:

- pierwszym (krotkim) sygnale buzera wybiera tryb bistabilny,

- drugim (dtugim) sygnale buzera sterownik oczekuje na wprowa-
dzenia czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monostabilnego (0001-
9999s), punkt 2.2. (wprowadzenie liczby czterocyfrowe).

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik podaje ten
czas - informacja czterocyfrowa, punkt 2.1., potem buzer gra hymn ki-
bica i sterownik przechodzi do normalnej pracy.

2.3.3.TYP WYJSCIA TRANZYSTOROWEGO

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk, a gdy usty-
szymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk. Dalej sterownik
generuje dwa krotkie sygnaty buzerem.

Nacisnigcie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera
typ wyjscia typu NO (wyjscie WYJ OC jest zwarte do masy - gdy kanat
jest zataczony), a po drugim krotkim sygnale buzera wybiera typ wyjcia
typu NC (wyjécie WYJ OC jest rozwarte - gdy kanat jest zataczony). Po-
tem buzer gra hymn kibica i sterownik przechodzi do normalnej pracy.

2.3.4. WLACZANIE /WYLACZANIE BUZERA STEROWNIKA

W stanie normalnej pracy sterownika buzer sygnalizuje prace prze-
kaznikéw i zmiany sygnatow na WEJSciu. Mozna wytgczy¢ / waczyé
sygnalizacje buzerem sterownika.

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymag przycisk sterownika, a
gdy ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk. Dalej
sterownik generuje dwa krétkie sygnaty buzerem.

Nacisniecie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterownika -
Buzer sterownika WYLACZONY podczas pracy sterownika, a po
drugim sygnale buzera - Buzer sterownika podczas pracy WEA-
CZONY. Buzer sterownika podczas konfiguracii, rejestrowa-
nia, usuwania i wigzania przyciskow pilota dziata zawsze.
2.3.5. RESET STEROWNIKA

W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymac przycisk sterownika, a
gdy ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk. Dalej
sterownik generuje jeden krotki sygnat buzerem.

Naci$nigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterownika ozna-
cza RESET sterownika. RESET: 1. Tryb wyjscia przekaznikowego -
Mono 3s, 2. Tryb Wyjscie WYJ - tranzystorowego - Mono 3s - 3. Typ
wyjécia- tranzystorowego NO, 4. Pamig¢ pilotow skasowana. 5. Buzer
sterownika wiaczony.

3. REJESTRACJA PRZYCISKOW PILOTA W STE-
ROWNIKU | WIAZANIE WEJSCIA STEROWNIKA Z
PRZYCISKIEM PILOTA

Przycisk pilota moze by¢ zarejestrowany w dowolnej liczbie ste-
rownikow MONITOR DISTANCE CONTROL nie pozostajacych we
wzajemnym zasiggu.

Jezeli jednak obiekt posiada kilka / kilkanascie sterownikéw MONI-
TOR DISTANCE CONTROL pozostajacych we wzajemnym zasiggu,
przycisk pilota moze by¢ zarejestrowany w jednym i tylko jednym
kanale jednego sterownika.

3.1.REJESTRACJA PRZYCISKOW PILOTOW W KANALE PRZE-
KAZNIKOWYM W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé przycisk
na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera ste-
rownika. Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracije przycisku
pilota w kanale przekaznikowym. W ciggu 5s nacisna¢ przycisk pilota.
Pojedynczy sygnat buzera sterownika i krotki sygnat niebieskiej diody
LED wraz z sygnatem buzera rejestrowanego pilota potwierdza reje-
stracje przycisku pilota.

Zarejestrowany przycisk pilota przedtuza czas czekania na rejestracje
nastepnego przycisku o 5s. Potem sterownik buzerem gra hymn kibica,
buzerem podaje liczbe zarejestrowanych pilotow (pk2.1) i przechodzi
do normalnej pracy.

3.2.REJESTRACJA PRZYCISKOW PILOTOW W KANALE TRAN-
ZYSTOROWYM. W stanie normalnej pracy krétko nacisnaé przycisk
na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera ste-
rownika, drugie krotkie naciénigcie przycisku potwierdzane jest dwoma
sygnatami buzera sterownika. Od tego momentu sterownik czeka 5s
na rejestracje pilota w kanale tranzystorowym. W ciagu 5s nacisna¢
przycisk pilota. Pojedynczy sygnat buzera sterownika i krotki sygnat
niebieskiej diody LED wraz z sygnatem buzera rejestrowanego pilota
potwierdza rejestracje przycisku pilota.

Zarejestrowany przycisk pilota przedtuza czas czekania na rejestracje
nastepnego przycisku o 5s. Potem sterownik buzerem gra hymn kibica,
buzerem podaje liczbg zarejestrowanych pilotow (pk2.1) i przechodzi
do normalnej pracy.

3.3.KASOWANIE DOSTEPNYCH PILOTOW. W stanie normalnej
pracy krotko nacisna¢ przycisk sterownika. Potwierdzeniem jest
jeden krotki sygnat buzera. Ponowne krétkie nacisnigcie przycisku
potwierdzane jest dwoma sygnatami buzera. Trzecie krotkie naci-
$niecie przycisku potwierdzane jest trzema sygnatami buzera i od
tego momentu sterownik czeka 5s na naciéniecie zarejestrowanego
przycisku pilota ktory ma zosta¢ usunigty. Kasowanie potwierdzane
jest sygnatem buzera. Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na
skasowanie kolejnego pilota, gra hymn kibica, podaje buzerem licz-
be zarejestrowanych pilotow (pk2.1) i przechodzi do normalnej pracy.
3.4.Wigzanie WEJScia sterownika z przyciskiem pilota

Kazdy przycisk pilota moze by¢ powigzany z najwyzej czterema
WEJsciami sterownikéw nie pozostajacych we wzajemnym za-
siegu. W stanie normalnej pracy krotko nacisna¢ przycisk na ste-
rowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera. Drugie
krotkie naciénigcie przycisku potwierdzane jest dwoma sygnatami
buzera. .... czwarte nacisniecie przycisku potwierdzane jest czte-
rema sygnatami buzera i od tego momentu sterownik czeka 5s
na trzykrotne szybkie naci$niecie przycisku pilota ktéry ma zostaé
powigzany z tym przyciskiem pilota. Powigzanie przycisku pilo-
ta z WEJsSciem sterownika potwierdzane jest sygnatem buzera
sterownika oraz buzerem i diodg LED pilota - dioda LED pilota
liczba btyskow podaje liczbe juz powiazanych z przyciskiem pilota
WEJ$C¢. Nastepnie sterownik czeka 5s na powigzanie kolejnego
przycisku innego pilota, gra hymn kibica i przechodzi do normalinej
pracy. W pilocie przyciski musza by¢ powigzane z roznymi WEJ-
Sciami sterownikow.



