Przycisk nacisnigty Dioda LED odbiornika Funkcja

Raz krétko Jeden btysk diody Rejestrowanie pilota w kanale przekaznikowym odbiornika - krétko nacisna¢ i zwol-
LED ni¢ wybrany przycisk pilota, LED pilota mignie raz czerwono,

Drugi raz krétko Podwajny btysk Rejestrowanie pilota w kanale tranzystorowym odbiornika - krtko nacisng¢ i zwolni¢
diody LED wybrany przycisk pilota, LED pilota mignie raz czerwono,

Trzeci raz krotko Potrojny btysk diody | Usuwanie istniejacego pilota w odbiorniku - krétko nacisna¢ i zwolnic przycisk pilota,
LED zarejestrowanego w odbiorniku, LED pilota mignie raz czerwono,

Czwarty raz krétko Poczwarny btysk Nadawanie uprawniert MASTER zarejestrowanemu pilotowi - krotko nacisna¢ i zwol-
diody LED ni¢ przycisk pilota zarejestrowanego w odbiorniku, LED pilota mignie raz czerwono,

Piaty raz krotko Pig¢ mignigc diody | Usuwanie uprawnien pilotowi MASTER - krétko nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota,
LED zarejestrowanego w odbiorniku, LED pilota mignie raz czerwono,

Przycisk zwolniony po: Funkcja Opis

Wprowadzenie pozycii pilota przyciskiem, dioda LED podaje wprowadzong pozycje,
potem krotkie nacisniecie przycisku - pilot usuniety,

Nacisnigcie przycisku po pierwszym krotkim mignieciu diody LED wybiera tryb
bistabilny, a po drugim dtugim sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu trybu
monostabilnego (0001-9999s),

Naciéniecie przycisku po pierwszym krétkim mignieciu diody LED wybiera tryb
bistabilny kanatu, a po drugim dfugim sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu
trybu monostabilnego (0001-9999s),

Naci$niecie przycisku po pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb wyj-
$cia NO (zwarcie do masy - gdy kanat jest zataczony), a po drugim krétkim btysku
diody LED wybiera tryb wyjécia NC (rozwarcie masy - gdy kanat jest zataczony),

Nacisnigcie przycisku po pierwszym btysku diody LED poziom masy na wejsciu
IN oznacza urzadzenie wigczone - NO, po drugim btysku diody LED, brak poziomu
masy na wejsciu IN oznacza urzadzenie wigczone - NC,

Jeden dtugi Kasowanie pilota
btysk diody LED (po 4s) | 0 znanej pozycji
Jeden krotki btysk Tryb pracy kanatu
diody LED (po 8s), przekaznikowego
potem dwa btyski

Dwa krotkie btyski Czas wyjscia T-
diody LED (po 12s), tranzystorowego
potem dwa btyski

Trzy krotkie btyski Typ pracy wyjscia T-
diody LED (po 16s), tranzystorowego
potem dwa btyski

Cztery krotkie btyski | Typ pracy wejscia IN
diody LED (po 20s),

potem dwa btysk

Piec krotkich btyskow | Reset

diody LED (po 24s),

potem jeden btysk

Naciénigcie przycisku po pierwszym btysku diody LED - RESET 1. Masa na wejsciu
IN oznacza wigczone urzadzenie - NO, 2. Tryb wyjécia przekaznikowego - Mono 3s,
3. Tryb Wyjscie T- tranzystorowego - Mono 3s - NO, 4. Pamigc¢ pilotéw skasowana,

7. Dane techniczne

9. Gwarancja
Szczegoty dotyczace gwarancji znajdujg sie na karcie gwaran-
cyjnej, oraz na stronie www.proxima.pl w zakfadce - do pobrania.

Lp Nazwa Wartos¢  Uwagi

1 | Zasilanie 12 lub 24V | DC/AC, dwie wgrsje
DC/AC, wykonania 12V i 24V,

2 | Poborpradu | max 60 mA | przekaznik wigczony

3 | Wyjscie PK 24V -1A przekazniki NO/NC

4 | Wyjscie T 100mA/24V | tranzystor OC

5 | Wejscie IN 0 - 30Vmax | 3mA

6 | Czestotliwos¢ | 868 MHz | modulacja FSK

8. Wyprowadzenia
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Zestaw IN_OUT Control

Dwukanatowy, dwukierunkowy, trzypasmowy sterownik radiowy. Dzieki dwustronnej komunikacji radiowej mozna
pilotem sprawdzi¢ czy wystany rozkaz dotart do odbiornika, w jakim stanie znajduje sig kazdy z kanatow, w jakim
stanie znajduje si¢ niezalezne wejscie IN, oraz czy pilot pozostaje w zasiggu odbiornika. Konfiguracja sterownika

mozliwa jest rowniez pilotem z uprawnieniami MASTER

q3

37x41x15 mm
otwor 4/8 mm

efodo - ZHNg9g eudjue

Najwazniejsze cechy:

© IN_OUT CONTROL to zaawansowany dwukanatowy, z dwu-

stronng komunikacjg radiowg sterownik radiowy,

© Dwa kanaly wyjéciowe: przekaznikowy i tranzystorowy T, jedno

niezalezne wejscie sygnatu IN, 999 pilotow,

© Dioda LED pilota potwierdza odebranie rozkazu i zwraca aktu-

alny stan wyjscia - aktywny /nieaktywny,

© Diodg LED pilota mozna sprawdzi¢ aktualny stan kazdego wyj-

$cia i stan wejécia IN - aktywny (czerwony) /nieaktywny (zielo-
ny),

© Kazdy kanat sterownika moze pracowa¢ w trybie bistabilnym i

monostabilnym 1-9999s,

@ Kazdy kanat sterownika moze by¢ typu NO lub NC, kanat prze-

kaznikowy konfiguruje sig zworg na sterowniku, a kanat tranzy-
storowy konfiguruje sie programowo,

© Wejscie IN, moze zosta¢ uznane za aktywne (sygnalizowane

czerwong diodg LED pilota), gdy jest zwarte lub rozwarte z
masg - konfiguracja programowa, uzytkownik moze sprawdzi¢
stan niezaleznego np. wytacznika krancowego, czujnika kon-
taktronowego, PGM alarmu, wyjscie czujnika ruchu, itp...

© Kazdemu zarejestrowanemu pilotowi mozna nadac/odebra¢

uprawnienia do zdalnego zarzadzania odbiornikiem - pilot MA-
STER umozliwia to samo co przycisk na odbiorniku,

@ Kazdy pilot posiada niepowtarzalny numer, ale zostaje zareje-

strowany na jednej z 999 pozycji w dowolnym odbiorniku. Pilot
moze zapyta¢ wybrany odbiornik, na ktérej pozycji jest w nim
zarejestrowany. Znajac numer pozycji pilota w wybranym od-
biorniku mozna go usuna¢ przyciskiem na odbiorniku lub pilotem
MASTER bez jego obecnosci.

Uwaga: ten sam pilot moze by¢ zarejestrowany w réznych od-
biornikach na réznych pozycjach.

2. Informacje dioda LED

Informacije stanowig odpowiednio trzy lub cztery grupy
mignie¢ diody LED sterownika / pilota MASTER, rozdzielone
krotkg przerwa.

Nalezy liczy¢ migniecia diody LED w kazdej grupie.

Dla informacji czterocyfrowej liczba mignie¢ w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra - tysiace, liczba mignie¢ w drugiej
grupie to druga cyfra - setki, liczba mignie¢ w trzeciej grupie
to trzecia cyfra - dziesiatki, a liczba mignie¢ w grupie czwartej
to czwarta cyfra - jednostki. Zero sygnalizowane jest pojedyn-
czym przedtuzonym wigczeniem diody LED.

Np: dwa krotkie, dtugi, pie¢ krotkich i dwa krotkie btyski diody
LED oznaczajg liczbe 2052.

Dla informacji trzycyfrowej liczba mignie¢ diody LED w
pierwszej grupie to pierwsza cyfra - setki, liczba mignig¢ w dru-
giej grupie to druga cyfra - dziesigtki, liczba mignig¢ w trzeciej
grupie to trzecia cyfra - jednostki. Zero sygnalizowane jest po-
jedynczym przedtuzonym wigczeniem diody LED.

Np: dwa krotkie, dtugi i trzy krétkie btyski diody LED oznaczajg
liczbe 203.

3. Wprowadzanie liczby trzy i czterocyfrowej
Przyktad: wprowadzenie liczby trzycyfrowej 302.

Nacisna¢ krétko trzy razy przycisk na sterowniku / pilocie
MASTER (pierwsza cyfra 3). Poczekaé, az dioda LED krotko
btysnie potwierdzajac zakoriczenie wprowadzania pierwszej
cyfry - 3.

Nacisng¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku / pilocie MA-
STER, az do momentu krotkiego btysku diody LED, a nastepnie
zwolni¢ przycisk. Zostata wprowadzona druga cyfra liczby - 0.
Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku / pilocie MA-
STER. Zostata wprowadzona trzecia cyfra liczby - 2.
Przykiad: wprowadzenie liczby czterocyfrowej 3025.
Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku / pilocie MA-
STER (pierwsza cyfra 3). Poczeka¢, az dioda LED krétko bty-
$nie potwierdzajac zakonczenie wprowadzania pierwszej cyfry.
Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku / pilocie MA-
STER, az do momentu krotkiego btysku diody LED, a nastepnie
zwolni¢ przycisk. Zostata wprowadzona druga cyfra liczby - 0.
Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku / pilocie MA-
STER. Zostata wprowadzona trzecia cyfra liczby - 2. Poczekaé,
az dioda LED krétko bty$nie potwierdzajac zakoriczenie wpro-
wadzania trzeciej cyfry.

Nacisna¢ krotko pie¢ razy przycisk na sterowniku / pilocie MA-
STER. Zostata wprowadzona czwarta cyfra liczby - 5.




4. Dziatanie

4.1, Krotkie nacisnigcie i zwolnienie dowolnego przycisku
pilota wigcza na okre$lony czas (tryb monostabilny), lub zmie-
nia na przeciwny (tryb bistabilny) kanat sterownika w ktorym
ten przycisk jest zarejestrowany. Dioda LED pilota btyska na
czerwono, gdy kanat po wykonaniu rozkazu jest aktywny, lub
btyska na zielono, gdy kanat po wykonaniu rozkazu jest nie-
aktywny.

Jezeli pilot nie znajduje si¢ w zasiegu odbiornika, to po naci-
$nieciu przycisku pilota dioda LED pilota miga na przemian
czerwono zielono.

4.2. Rownoczesne nacisniecie obu przyciskow pilota (zie-
lony i czerwony btysk diody LED pilota), a nastepnie krotkie
nacisniecie przycisku pilota jest pytaniem o stan kanatu sterow-
nika ktorym ten przycisk steruje.

Dioda LED pilota btyska na czerwono, gdy kanat jest aktywny,
lub btyska na zielono gdy kanat jest nieaktywny.

Jezeli pilot nie znajduje sie w zasiegu odbiornika, to po naci-
$nieciu przycisku pilota dioda LED pilota miga na przemian
czerwono zielono.

4.3. Rownoczesne nacisniecie obu przyciskow pilota (zielo-
ny i czerwony btysk diody LED pilota), a nastgpnie nacisniecie
i przytrzymanie przycisku pilota jest pytaniem o stan wejscia IN
sterownika w ktorym zarejestrowany jest ten przycisk. Dioda
LED pilota najpierw podaje stan kanatu zwigzanego z tym przy-
ciskiem (punkt 4.2), a po trzech sekundach trzymania przycisku
pilota podaje stan wejscia tego sterownika.

Dioda LED pilota krotko btyska na czerwono, gdy wejscie IN
jest aktywne, lub btyska na zielono gdy wejscie IN jest nie-
aktywne.

Jezeli pilot nie znajduje si¢ w zasiegu odbiornika, to po naci-
$nieciu przycisku pilota dioda LED pilota miga na przemian
czerwono zielono.

4.4. Bardzo szybkie dwukrotne nacisnigcie i zwolnienie
dowolnego przycisku pilota zwraca trzycyfrowg informacje o
pozycji na jakiej zarejestrowany jest pilot w sterowniku ktory
odebrat rozkaz. Znajomosc¢ tej pozycji w odbiorniku umozliwia
usuniecie pilota bez jego obecnosci.

KONFIGURACJA
Sterownik mozna konfigurowa¢ przyciskiem na sterowniku i
dowolnym przyciskiem pilota. Pilot jednak musi mie¢ w tym od-
biorniku nadane uprawnieniena MASTER i musi zosta¢ wpro-
wadzony w specjalny tryb konfigurowania.

Rownoczesne nacisniecie obu przyciskow pilota (zielony i
czerwony bfysk diody LED pilota), a nastepnie nacisniecie i
przytrzymanie przycisku pilota zarejestrowanego w sterowniku,
jest najpierw pytaniem o stan kanatu i stan wejscia IN (punkty
4.2 i 4.3), a po kolejnych 3s trzymania przycisku dioda LED
pilota btyska na czerwono hymn kibica i od tej pory dowolny
przycisk tego pilota dziata tak samo jak przycisk sterownika, a
dioda LED pilota btyska jak dioda LED sterownika - pilot jest
w trybie konfigurowania. Trzy dwukolorowe btyski diody
LED pilota - pilot nie jest pilotem MASTER dla tego odbiornika.

W dalszej czesci przycisk oznacza przycisk na sterowni-
ku, lub przycisk pilota MASTER wprowadzonego w stan
konfigurowania, dioda LED oznacza diode LED na sterow-
niku lub diodeg LED pilota MASTER wprowadzony w stan
konfigurowania.

5. Piloty

5.1 Rejestracja przyciskow pilotow w kanale przekazniko-
wym W stanie normalnej pracy krétko nacisna¢ przycisk (na
sterowniku / lub pilocie MASTER). Potwierdzeniem jest jeden
krotki btysk diody LED (na sterowniku / lub pilocie MASTER).
Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracje pilota w
kanale przekaznikowym. W ciggu 5s nacisna¢ przycisk pilota.
Pojedynczy btysk diody LED (na sterowniku / lub pilocie MA-
STER) oznacza rejestracje pilota.

Zarejestrowany przycisk pilota przediuza czas czekania na
rejestracje nastgpnego przycisku, innego pilota o 5s. Po 5s
sterownik / pilot MASTER btyska diodg LED hymn kibica, po-
daje diodg LED liczbe zarejestrowanych pilotéw i przechodzi
do normalnej pracy.

5.2 Rejestracja przyciskow pilotow w kanale tranzystoro-
wym T W stanie normalnej pracy krotko nacisna¢ przycisk (na
sterowniku / lub pilocie MASTER). Potwierdzeniem jest jeden
krotki btysk diody LED (na sterowniku / lub pilocie MASTER).
Drugie krotkie naciénigcie przycisku potwierdzane jest dwoma
btyskami diody LED. Od tego momentu sterownik czeka 5s
na rejestracje pilota w kanale tranzystorowym T. W ciggu 5s
nacisna¢ przycisk pilota. Pojedynczy btysk diody LED (na ste-
rowniku / lub pilocie MASTER) oznacza rejestracje pilota.
Zarejestrowany przycisk pilota przedtuza czas czekania na
rejestracje nastepnego przycisku, innego pilota o 5s. Po 5s
sterownik / pilot MASTER btyska diodg LED hymn kibica, po-
daje diodg LED liczbe zarejestrowanych pilotéw i przechodzi
do normalnej pracy.

5.3 Kasowanie dostepnych pilotow. W stanie normalnej
pracy krotko nacisna¢ przycisk. Potwierdzeniem jest jeden
krotki btysk diody LED. Ponowne krotkie nacisnigcie przyci-
sku potwierdzane jest dwoma bfyskami diody LED. Trzecie
krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest trzema bty-
skami diody LED i od tego momentu sterownik czeka 5s na
naciéniecie zarejestrowanego przycisku pilota ktory ma zosta¢
usunigty. Kasowanie potwierdzane jest btyskiem diody LED. Po
skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na skasowanie kolejnego
pilota, gra hymn kibica, podaje diodg LED liczbe zarejestrowa-
nych pilotéw i przechodzi do normalnej pracy.

5.4. Nadawanie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien
MASTER w sterowniku. W stanie normalnej pracy krétko
nacisna¢ przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden
krotki btysk diody LED. Drugie krotkie nacisniecie przycisku
potwierdzane jest dwoma bfyskami diody LED. Trzecie krot-
kie nacisniecie przycisku potwierdzane jest trzema btyskami
diody, czwarte nacisniecie przycisku potwierdzane jest cztere-
ma btyskami diody LED i od tego momentu sterownik czeka
5s na nacisniecie zarejestrowanego juz pilota ktéremu chcemy
nada¢ uprawnienia MASTER w tym i tylko w tym sterowni-
ku. Nadanie uprawnien potwierdzane jest btyskiem diody LED.

Po nadaniu uprawnien pilotowi, sterownik czeka 5s na nadanie
uprawnien kolejnemu pilotowi, gra hymn kibica, podaje dioda
LED liczbe zarejestrowanych pilotéw i przechodzi do normalnej
pracy.

5.5. Odbieranie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien
MASTER w sterowniku. W stanie normalnej pracy krotko
nacisnac przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden
krotki btysk diody LED. Drugie krotkie nacisnigcie przycisku
potwierdzane jest dwoma btyskami diody LED. Trzecie krot-
kie nacisniecie przycisku potwierdzane jest trzema, czwarte
czterema, a pigte krotkie nacisnigcie przycisku potwierdzane
jest piecioma btyskami diody LED i od tego momentu ste-
rownik czeka 5s na nacisniecie pilota MASTER ktoremu majg
zosta¢ odebrane uprawnienia MASTER w tym i tylko w tym
odbiorniku. Odebranie uprawnien potwierdzane jest btyskiem
diody LED. Po odebraniu uprawnien pilotowi, sterownik czeka
5s na odebranie uprawnien kolejnemu pilotowi, gra hymn kibi-
ca, podaje dioda LED liczbe zarejestrowanych pilotoéw i prze-
chodzi do normalnej pracy.

6. Konfigurowanie sterownika

W stanie normalnej pracy, nacisng¢ i przytrzymac przycisk na
ptytce sterownika / przycisku pilota MASTER. Po 4s zobaczy-
my dtugi btysk diody LED, po 8s zobaczymy krotki btysk
diody LED, po 12s zobaczymy dwa krétkie btyski diody LED,
po 16s zobaczymy trzy krotkie btyski diody LED, po 20s zo-
baczymy cztery krotkie btyski diody LED i po 24s zobaczymy
pie¢ krotkich btyskéw diody LED.

6.1. Kasowanie pojedynczego, niedostgpnego pilota o
znanej pozycji w odbiorniku

W stanie normalnej pracy nacisng¢ i przytrzymaé przycisk a
gdy po 4s zobaczymy dtugi btysk diod LED, zwolni¢ przycisk.
W ciggu 5s mozna zacza¢ kasowanie indywidualnego niedo-
stepnego pilota.

Kasowanie indywidualnego niedostgpnego pilota polega na
wprowadzeniu jego pozycji (wprowadzeniu liczby trzycyfrowej)
przyciskiem. Po wprowadzeniu pozyciji pilota przyciskiem, dio-
da LED podaje wprowadzong pozycje pilota do skasowania
(informacja trzycyfrowa).

Jezeli podana pozycja diodg LED jest zgodna z pozycjg pilota
ktorego chcemy skasowag, nalezy w ciagu 3s krotko nacisnaé
przycisk - potwierdzeniem skasowania pilota jest dfugi btysk
diody LED.

Jezeli podana pozycja diodg LED nie jest poprawna, to nie
nalezy naciska¢ przycisku, a po trzech sekundach podwdjny
btysk diody LED sterownika zacheca do ponownego skasowa-
nia pilota.

Po skutecznym, lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna
ponownie w ciagu 5s rozpoczaé kasowanie niedostepnego pi-
lota 0 znanej pozycji. Potem hymn kibica sygnalizuje przejécie
do normalnej pracy.

6.2. Tryb pracy kanatu przekaznikowego

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk, a
gdy po dfugim btysku zobaczymy pojedynczy krotki btysk
diody LED, zwolni¢ przycisk. Dalej sterownik generuje jeden
krotki i jeden dtugi sygnat diodg LED. Naci$niecie przycisku po:

- pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb bistabilny,
- drugim diugim bfysku diody LED sterownik oczekuje na
wprowadzenia czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monosta-
bilnego (0001-9999s), - wprowadzenie liczby czterocyfrowe;.
Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik po-
daje ten czas - informacja czterocyfrowa, potem bfyska hymn
kibica i przechodzi do normalnej pracy.

6.3. Tryb pracy wyjscia tranzystorowego T

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk, a
gdy po 12s zobaczymy dwa krétkie btyski diody LED, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje jeden krotki i jeden diugi sy-
gnat diodg LED. Naci$nigcie przycisku po:

- pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb bistabilny,
-drugim dtugim btysku diody LED sterownik oczekuje na
wprowadzenia czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monosta-
bilnego (0001-9999s), - wprowadzenie liczby czterocyfrowe.
Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik po-
daje ten czas - informacja czterocyfrowa, potem bfyska hymn
kibica i przechodzi do normalnej pracy.

6.4. Typ wyjscia tranzystorowego T

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk, a
gdy po 16s zobaczymy trzy krotkie btyski diody LED, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje dwa krotkie btyski diodg LED.
Nacisniecie przycisku po pierwszym krétkim btysku diody LED
wybiera tryb wyjscia typu NO (wyjscie T jest zwarte do masy -
gdy kanat jest zataczony), a po drugim krotkim btysku diody
LED wybiera tryb wyjscia typu NC (wyjscie T jest rozwarte - gdy
kanat jest zataczony).

6.5. Typ wejscia IN

Wejscie IN sterownika moze by¢ typu NO - poziom masy na
wejsciu IN oznacza aktywny poziom wejscia (po zapytaniu pi-
lotem o stan wejécia dioda LED pilota $wieci na czerwono), lub
typu NC - brak poziom masy na wejsciu IN oznacza aktywny
poziom wejscia (po zapytaniu pilotem o stan wejscia dioda LED
pilota $wieci na czerwono).

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk, a gdy
po 20s zobaczymy cztery krotkie btyski diody LED, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje dwa krétkie btyski dioda LED.
Naci$niecie przycisku po pierwszym btysku diody LED usta-
wia wejscie IN typu NO - masa na wejsciu oznacza ze wejscie
jest aktywne,

naciéniecie przycisku po drugim btysku diody LED ustawia
wejscie IN typu NC - brak masy na wejsciu oznacza ze wejécie
jest aktywne.

6.6. Reset

W stanie normalnej pracy nacisng¢ i przytrzyma¢ przycisk, a
gdy po 24s zobaczymy pie¢ krotkich btyski diody LED, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje jeden krétki btysk diodg LED.
Naciéniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - RESET:
1. Masa na wejsciu IN oznacza witaczone urzadzenie - NO,
2. Tryb wyjécia przekaznikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie
T- tranzystorowego - Mono 3s - NO, 4. Pamie¢ pilotéw ska-
sowana.

UWAGA: Jezeli RESET zostat przeprowadzony pilotem MA-
STER, to pilot MASTER pozostaje w pamieci na pozycji nrl w
odbiorniku celem umozliwienia dalszej jego zdalnej konfiguracii.



