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Zestaw ON_OFF Control

Zaawansowany system wigczania/wytaczania urzadzen elektrycznych pilotem radiowym (max.999). Zaprojektowa-
ny specjalnie do jednoznacznego uzbrajania/rozbrajania pilotem systemu alarmowego, ale nie tylko. Jeden przycisk
pilota zawsze wiacza, drugi zawsze wytacza. Dzieki dwustronnej komunikacji radiowej wtaczenie, wytaczenie, pyta-
nie o stan (wtgczony czy wytaczony), wezwanie pomocy - PANIC i brak zasiggu potwierdzane sa diodami LED pilota.

Pilot STANDARD-+PANIC i pilot PANIC.

37x41x15 mm
otwor 4/8 mm

efodo - z4g9g eusjue

Najwazniejsze cechy:

© ON_OFF Control to zaawansowany, z dwustronng komunikacjg

radiowa, system zdalnego wigczania/wytaczania, otwierania/za-
mykania, uzbrajania/rozbrajania urzadzen elektrycznych pilotem
radiowym (z potwierdzaniem diodg LED na pilocie) z mozliwoscia
zdalnego sprawdzenia (diodg LED na pilocie) czy urzadzenie jest
aktywne czy nie, uzbrojone/rozbrojone.

© Oprocz podstawowego kanatu przekaznikowego nri (tryb bista-

bilny i monostabilny 1-9999s) sterownik ON_OFF Control posiada
dodatkowy monostabilny (1-9999s) kanat tranzystorowy nr2 OC T
(np: wezwanie pomocy), oraz wejécie sygnatu zwrotnego IN PGM,

s Zaprojektowany zostat specjalnie do uzbrajania/rozbrajania pilotem

z potwierdzaniem systeméw alarmowych z linig impulsowg - (kolejne
impulsy na przemian uzbrajajg / rozbrajaja alarm) i wyjéciem PGM
informujacym o stanie alarmu - uzbrojony/rozbrojony, ktére analizuje
wejscie IN PGM,

Pilotem (dioda LED na pilocie), mozna sprawdzi¢ czy system jest
uzbrojony czy rozbrojony, oraz wysta¢ (z potwierdzeniem diodg
LED na pilocie) sygnat wezwania pomocy,

© Kazdego pilota mozna zarejestrowac jako pilota STANDARD ktore

steruje kanatem nr1 ON/OFF i kanatem nr2 OC T (np PANIC), lub pilot
PANIC ktory steruje tylko kanatem nr2 nr2 OC T.

@ Jezeli kanat przekaznikowy ON_OFF Control pracuje w trybie mo-

nostabilnym bez analizy IN PGM, to moze zosta¢ wykorzystany
do zatgczania (z potwierdzeniem) na okreslony czas (1s - 9999s)
urzadzenia elektrycznego. Pilotem mozna sprawdzi¢, czy urza-
dzenie pozostaje nadal zataczone, oraz mozna (z potwierdzeniem)
przedtuzy¢ jego dziatanie lub wytaczy¢ urzadzenie przed uptywem
ustawionego czasu,

@ Kazdemu zarejestrowanemu pilotowi mozna nadac¢/odebra¢ upraw-

nienia do zdalnego zarzadzania odbiornikiem - pilot MASTER umoz-
liwia to samo co przycisk na odbiorniku,

@ Kazdy pilot posiada niepowtarzalny numer, ale zostaje zarejestrowany

na jednej z 999 pozycji w dowolnym odbiorniku. Pilot moze zapyta¢
wybrany odbiornik na ktérej pozycii jest w nim zarejestrowany. Znajac
numer pozycji pilota w wybranym odbiorniku mozna go usuna¢ przy-
ciskiem na odbiorniku lub pilotem MASTER bez jego obecnosci.

1. Zastosowanie

1.1. Sterownik ON_OFF Control zostat specjalnie zaprojektowany
do uzbrajania /rozbrajania systemu alarmowego w ktorym krotki
impuls na linii wejsciowej alarmu zmienia stan alarmu na przeciw-
ny, a wyjscie PGM alarmu, informuje czy alarm jest uzbrojony czy
rozbrojony.

Wykorzystanie tradycyjnej radiolini wymaga wyprowadzenia na
zewnatrz np: diody LED informujacej o stanie w jakim znajduje sie
alarm, lub wykorzystanie krétkich sygnatow syreny alarmowej ina-
czej potwierdzajacej uzbrojenie, inaczej rozbrojenie.

LED na zewnatrz, pomijajac problematyczny montaz, wzbudza nie-
potrzebne zainteresowanie i informuje postronnych o stanie alarmu.
Wykorzystanie syreny alarmowej moze przeszkadza¢ innym i do-
datkowo informuje sasiadéw o aktywnosci uzytkownika.

Sterownik ON_OFF Control z dwustronng taczno$cia radiowg ele-
gancko eliminuje te problemy.

Pilota mozna zarejestrowa¢ w trybie STANDARDOWYM z opcja
MASTER, oraz w trybie zataczajgcym tylko wyjscie OC T PANIC.
Pilot STANDARDOWY posiada przycisk uzbrj i przycisk rozbroj.
Krétkie nacisnigcie np. przycisku uzbroj wysyta rozkaz uzbroj, ste-
rownik najpierw sprawdza stan wyjécia PGM - wejscia IN i jezeli
alarm jest uzbrojony, nie generuje impulsu zmieniajacego stan, a
jedynie dioda LED pilota potwierdza uzbrojenie alarmu. Jezeli nato-
miast alarm jest rozbrojony (analiza PGMu - wejscia IN) to sterownik
generuje impuls uzbrajajacy alarm, czeka sekunde i zwraca pilotowi
stan PGMu alarmu.

Pilotem mozna zdalnie sprawdzi¢ stan alarmu nie zmieniajac jego
stanu. Rownoczesne krétkie nacisniecie obu przyciskéw pilota wysy-
fa rozkaz do sterownika - podaj stan PGMu - wejscia IN. Pilot po ode-
braniu stanu PGMu wigcza zielong lub czerwong diodg LED pilota.
Naciéniecie i przytrzymanie przez 2s dowolnego przycisku pilota
aktywuje wyjscie tranzystorowe przeznaczone do wzywania cichej
lub gtosnej pomocy. Odebranie przez sterownik sygnatu pomocy
potwierdza miganiem czerwonej diody LED - uzytkownik ma pew-
nos¢ ze np. cichy alarm zostat skutecznie przekazany. Jezeli pilot nie
znajduje sig w zasiegu odbiornika, to po wystaniu dowolnego rozkazu
dioda LED pilota miga na przemian czerwono zielono.

Pilot PANIC, rozni sig od pilota STANDARD tym, Ze przyciski pilota
nie sterujg kanatem ON/OFF. Krétkie nacisniecie dowolnego przyci-
sku wigcza kanat nr2 OC T PANIC.

1.2. Innym zastosowaniem moze by¢ np. czasowe sterowanie
o$wietleniem, ogrzewaniem, podlewaniem. Konfigurujemy sterow-
nik do pracy bez analizy wejécia PGM i ustawiamy odpowiedni czas
wyjscia przekaznikowego (1-9999s).

Krotkie nacisniecie przycisku wtacz zatacza przekaznik na wybrany
czas, ponowne nacisniecie przycisku wiacz, gdy przekaznik jest
zataczony przediuza czas zatgczenie przekaznika, a naciniecie
przycisku wytacz przerywa dziatanie przekaznika.

Wtaczenie przekaznika sygnalizuje czerwona dioda LED pilota
a wytaczenie przekaznika sygnalizuje zielona dioda LED pilota.
Mozna pilotem zdalnie sprawdzi¢ stan przekaznika nie zmieniajac jego
stanu. Réwnoczesne krotkie nacisniecie obu przyciskow pilota wysy-
fa rozkaz do sterownika - podaj stan przekaznika. Pilot po odebraniu
stanu przekaznika wiacza zielong lub czerwong diode LED pilota.



Jezeli pilot nie znajduje si¢ w zasiegu odbiornika, to po wystaniu
dowolnego rozkazu dioda LED pilota miga na przemian czerwono
zielono. Pilot PANIC mozne awaryjnie odtaczaé urzadzenie.

2. Informacje dioda LED

Informacje stanowig odpowiednio trzy lub cztery grupy mignie¢ dio-
dy LED sterownika / pilota MASTER, rozdzielone krotka przerwa.
Nalezy liczy¢ migniecia diody LED w kazdej grupie.

Dla informaciji czterocyfrowej liczba mignie¢ w pierwszej grupie to
pierwsza cyfra - tysigce, liczba mignie¢ w drugiej grupie to druga cyfra
- setki, liczba mignie¢ w trzeciej grupie to trzecia cyfra - dziesiatki, a
liczba mignie¢ w grupie czwartej to czwarta cyfra jednostki. Zero sy-
gnalizowane jest pojedynczym przedfuzonym wigczeniem diody LED.
Np: dwa krotkie, dtugi, pie¢ krotkich i dwa krotkie btyski diody LED
oznaczajg liczbg 2052.

Dla informacji trzycyfrowej liczba mignie¢ diody LED w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra - setki, liczba mignie¢ w drugiej grupie to
druga cyfra - dziesigtki, liczba mignig¢ w trzeciej grupie to trzecia
cyfra - jednostki. Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzo-
nym wigczeniem diody LED.

Np: dwa krétkie, dtugii trzy krotkie btyski diody LED oznaczajg liczbe 203.
3. Wprowadzanie liczby trzy i czterocyfrowej
Przyktad: wprowadzenie liczby trzycyfrowej 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku / pilocie MASTER
(pierwsza cyfra 3). Poczekac¢, az dioda LED kr6tko btyénie potwier-
dzajac zakoriczenie wprowadzania pierwszej cyfry - 3.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku / pilocie MASTER, az
do momentu krétkiego btysku diody LED, a nastepnie zwolni¢ przy-
cisk. Zostata wprowadzona druga cyfra liczby - 0.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku / pilocie MASTER.
Zostata wprowadzona trzecia cyfra liczby - 2.

Przyktad: wprowadzenie liczby czterocyfrowej 3025.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku / pilocie MASTER
(pierwsza cyfra 3). Poczeka¢, az dioda LED krotko btyénie potwier-
dzajac zakoniczenie wprowadzania pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku / pilocie MASTER, az
do momentu krétkiego btysku diody LED, a nastgpnie zwolni¢ przy-
cisk. Zostata wprowadzona druga cyfra liczby - 0.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku / pilocie MASTER.
Zostata wprowadzona trzecia cyfra liczby - 2. Poczeka¢, az dioda LED
krétko btysnie potwierdzajac zakoniczenie wprowadzania trzeciej cyfry.
Nacisna¢ krotko pigé razy przycisk na sterowniku / pilocie MASTER.
Zostata wprowadzona czwarta cyfra liczby - 5.

4. Dziatanie Sterownika 4.1 z pilotem STANDARD
4.1.1. Krotkie nacisniecie pilota i zwolnienie gornego przy-
cisku zarejestrowanego pilota wysyta rozkaz wtacz, zatacza-
jacy przekaznik. Dioda LED pilota krétko btyska na czerwono i
po jednej sekundzie zwtoki, po odebraniu informacji z odbiornika
powinna przez 2s zapali¢ sie na czerwono potwierdzajac wigcze-
nie urzadzenia (jezeli korzystamy z poprawnie ustawionego wyjscia
PGM - wejscia IN), lub potwierdzajgc wigczenie przekaznika ste-
rownika, (jezeli nie analizujemy wyjécia PGM - wejécia IN).

4.2. Analogicznie, krétkie nacisnigcie i zwolnienie dolnego
przycisku zarejestrowanego pilota wysyta rozkaz wytacz.
Dioda LED pilota krétko btyska na zielono i po jednej sekundzie
zwtoki, po odebraniu informacji z odbiornika powinna przez 2s
zapali¢ sig na zielono potwierdzajac wytaczenie urzadzenia (jezeli
korzystamy z poprawnie ustawionego wyjscia PGM - wejscia IN),
lub potwierdzajac wytaczenie przekaznika sterownika, (jezeli nie
analizujemy wyjécia PGM - wejécia IN).

Jezeli po nacisnieciu gornego przycisku pilota wiacz zobaczymy

dwusekundowy btysk zielonej diody LED, urzadzenie pozostaje wy-
faczone - informacja z wejscia IN.

Jezeli po naciénigciu dolnego przycisku pilota wytacz zobaczymy
dwusekundowy btysk czerwonej diody LED urzadzanie z jakich$
powodéw pozostaje wigczone - informacja z wejscia IN.

Jezeli po krotkim nacisnieciu i zwolnieniu dowolnego przycisku, po
dwusekundowej zwioce, dioda zacznie miga¢ czerwono zielono
oznacza to ze rozkaz nie dotart do odbiornika.

4.3. Nacisnigcie i przytrzymanie przez minimum 2s dowol-
nego przycisku pilota wysyta rozkaz wigczenia kanatu tranzysto-
rowego T na ustalony w punkcie 6.3 czas, np: wezwanie pomocy,
awaryjne zatrzymanie itp. Potwierdzeniem zataczenia kanatu tran-
zystorowego T (odbiornik odebrat rozkaz) jest miganie czerwonej
diody LED pilota. Jezeli dioda LED pilota miga czerwono zielono to
znaczy ze rozkaz nie dotart do odbiornika.

4.4. Rownoczesne nacisniecie obu przyciskow pilota jest py-
taniem o stan wejscia IN, (gdy stan wejscia jest analizowany), lub
pytaniem o stan przekaznika sterownika (gdy stan wejscia nie jest
analizowany). Czerwony bfysk diody LED oznacza ze urzadzenie/
przekaznik jest wigczony.

Zielony btysk diody LED oznacza ze urzadzenie/przekaznik jest
wytaczony. Czerwono zielone miganie diody LED oznacza brak
odpowiedzi z odbiornika.

4.5. Rownoczesne nacisniecie i przytrzymanie obu przyciskow
pilota najpierw podaje stan wejscia lub przekaznika (jak w punkcie
4.4), a potem stan wyjscia tranzystorowego T, btysk czerwony wyj-
$cie T pobudzone, btysk zielony wyjécie T nieaktywne.

4.6. Bardzo szybkie dwukrotne nacisnigcie i zwolnienie do-
wolnego przycisku pilota zwraca trzycyfrowg informacje o pozycji
na jakiej zarejestrowany jest pilot w sterowniku ktory odebrat rozkaz.
Znajomo$¢ tej pozycji w odbiorniku umozliwia usuniecie pilota bez
jego obecnosci.

4.2. Dziatanie Sterownika z pilotem PANIC

4.2.1 Pilot PANIC to w zasadzie pilot STANDARD kitéry nie
steruje kanatem ON/OFF, a tylko kanatem tranzystorowym OC T.
Naciéniecie gérnego przycisku pilota (dioda LED mignie krotko
na czerwono) lub nacisnigcie dolnego przycisku pilota (dioda LED
mignie krétko na zielono) PANIC wysyta rozkaz wiaczenia kanatu
tranzystorowego T na ustalony w punkcie 6.3 czas, np: wezwanie po-
mocy, awaryjne zatrzymanie itp. Potwierdzeniem zataczenia kanatu
tranzystorowego T (odbiornik odebrat rozkaz) jest miganie czerwo-
nej diody LED pilota. Jezeli dioda LED pilota miga czerwono zielo-
no to znaczy ze rozkaz nie dotart do odbiornika.

Reakcja na réwnoczesne nienacisniecie obu przyciskow pilota opisa-
ne jest w punktach 4.4 i 4.5, a reakcja na bardzo szybkie dwukrotne
naci$niecie dowolnego przycisku pilota opisane jest w punkcie 4.6.

5. Piloty 5.1 Rejestracja pilotow. W stanie normalnej pracy krot-
ko nacisna¢ przycisk (na sterowniku / lub pilocie MASTER). Potwier-
dzeniem jest jeden krotki btysk diody LED (na sterowniku / lub pilocie
MASTER). Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracjg pilota.
Naciéniecie dowolnego pojedynczego przycisku pilota rejestruje pilo-
ta w trybie STANDARD, a réwnoczesne nacisniecie obu przyciskow
pilota rejestruje pilota w trybie PANIC. Pojedynczy btysk diody LED
oznacza rejestracje pilota.

Zarejestrowany pilot przedfuza czas czekania na rejestracje nastep-
nego pilota o 5s. Po 5s sterownik / pilot MASTER btyska diodg LED
hymn kibica, podaje diodg LED liczb zarejestrowanych pilotow i
przechodzi do normalnej pracy.

5.2 Kasowanie dostepnych pilotow. W stanie normalnej pracy
krotko nacisnaé przycisk. Potwierdzeniem jest jeden krotki btysk
diody LED. Ponowne krotkie naciéniecie przycisku potwierdzane



jest trzema btyskami diody LED i od tego momentu sterownik
czeka 5s na nacisniecie dowolnego przycisku pilota ktéry ma zo-
staC usunigty. Kasowanie potwierdzane jest btyskiem diody LED.
Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na skasowanie kolejnego
pilota, gra hymn kibica, podaje diodg LED liczbe zarejestrowanych
pilotow i przechodzi do normalnej pracy.

5.3. Nadawanie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien MA-
STER w sterowniku. W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé
przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki btysk
diody LED. Drugie krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest
trzema btyskami diody LED. Trzecie krétkie nacisnigcie przycisku
potwierdzane jest czterema btyskami diody LED i od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na nacisniecie zarejestrowanego juz pilota kt6-
remu chcemy nada¢ uprawnienia MASTER w tym i tylko w tym
sterowniku. Nadanie uprawnien potwierdzane jest btyskiem diody
LED. Po nadaniu uprawnien pilotowi, sterownik czeka 5s na nadanie
uprawnien kolejnemu pilotowi, gra hymn kibica, podaje diodg LED
liczbe zarejestrowanych pilotow i przechodzi do normalnej pracy.
5.4. Odbieranie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien MA-
STER w sterowniku. W stanie normalnej pracy krotko nacisnac
przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki btysk
diody LED. Drugie krotkie naciénigcie przycisku potwierdzane jest
trzema btyskami diody LED. Trzecie krotkie nacisnigcie przyci-
sku potwierdzane jest czterema btyskami diody LED. Czwarte
krotkie nacisnigcie przycisku potwierdzane jest pigcioma btyska-
mi diody LED i od tego momentu sterownik czeka 5s na nacisniecie
pilota MASTER ktéremu majg zosta¢ odebrane uprawnienia MA-
STER w tym i tylko w tym odbiorniku. Odebranie uprawnien
potwierdzane jest btyskiem diody LED. Po odebraniu uprawnief
pilotowi, sterownik czeka 5s na odebraniu uprawnien kolejnemu pi-
lotowi, gra hymn kibica, podaje diodg LED liczbe zarejestrowanych
pilotow i przechodzi do normalnej pracy.

6. Konfigurowanie sterownika

Sterownik mozna konfigurowaé przyciskiem na sterowniku i dowol-
nym przyciskiem pilota z uprawnieniami MASTER w konfigurowanym
odbiorniku, ktéry zostat wprowadzony w stan konfigurowania.

Réwnoczesne naciénigcie i przytrzymanie obu przyciskow pilota
MASTER w zasiegu odbiornika najpierw podaje stan wejscia lub
przekaznika, potem stan wyjécia tranzystorowego, a po kolejnych
3s trzymania obu przyciskow dioda LED pilota btyska na czerwono
hymn kibica i od tej pory dowolny przycisk tego pilota dziata tak
samo jak przycisk sterownika, a dioda LED pilota btyska jak dioda
LED sterownika. Trzy dwukolorowe btyski diody LED pilota - pilot
nie jest pilotem MASTER dla tego odbiornika.

W dalszej czesci przycisk oznacza przycisk na sterowniku, lub
przycisk pilota MASTER wprowadzonego w stan konfigurowa-
nia, dioda LED oznacza diodg LED na sterowniku lub diodg LED
pilota MASTER wprowadzony w stan konfigurowania.

W stanie normalnej pracy, nacisngé i przytrzymac przycisk na
ptytce sterownika / przycisku pilota MASTER:

po 4s zobaczymy dtugi btysk diody LED, po 8s zobaczymy krot-
ki btysk diody LED, po 12s zobaczymy dwa krotkie biyski diody
LED, po 16s zobaczymy trzy krotkie btyski diody LED, po 20s
zobaczymy cztery krotkie biyski diody LED i po 24s zobaczymy
pie¢ krotkich btyskow diody LED.

6.1. Kasowanie pojedynczego niedostgpnego pilota o znanej
pozyciji w odbiorniku

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk a gdy
po 4s zobaczymy dtugi btysk diod LED, zwolni¢ przycisk. W ciagu
5s mozna zacza¢ kasowanie indywidualnego niedostgpnego pilota.

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega na
wprowadzeniu jego pozycji (wprowadzeniu liczby trzycyfrowej)
przyciskiem. Po wprowadzeniu pozyciji pilota przyciskiem, dioda
LED podaje wprowadzong pozycje pilota do skasowania (informa-
cja trzycyfrowa).

Jezeli podana pozycja diodg LED jest zgodna z pozycja pilota kt6-
rego chcemy skasowac, nalezy w ciagu 3s krotko nacisnaé przycisk
- potwierdzeniem skasowania pilota jest dtugi btysk diody LED.
Jezeli podana pozycja diodg LED nie jest poprawna, to nie nalezy
naciskac przycisku, a po trzech sekundach podwoéjny btysk diody
LED sterownika (lub trzy dwukolorowe btyski diody LED pilota) za-
checa do ponownego skasowania lub odczytu pilota.

Po skutecznym, lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna ponow-
nie w ciggu 5s rozpocza¢ kasowanie niedostepnego pilota o znanej
pozycji. Potem hymn kibica

6.2. Tryb pracy kanatu przekaznikowego

W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymaé przycisk, a gdy
po dtugim btysku zobaczymy pojedynczy krotki btysk diody LED,
zwolni¢ przycisk. Dalej sterownik generuje jeden krétki i jeden dtugi
sygnat dioda LED. Naci$niecie przycisku po:

- pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb bistabilny,

- drugim dtugim btysku diody LED sterownik oczekuje na wprowa-
dzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilnego (0001-
9999s), - wprowadzeniu liczby czterocyfrowej.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik podaje
czas monostabilny - informacja czterocyfrowa, potem bfyska hymn
kibica i przechodzi do normalnej pracy.

6.3. Czas pracy wyjscia tranzystorowego T

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk, a gdy
po 12s zobaczymy dwa krotkie btyski diody LED, zwolni¢ przycisk.
Dalej sterownik generuje jeden dtugi sygnat dioda LED. Nacisna¢ i
zwolni¢ przycisk po dtugim btysku diody LED. Sterownik oczekuje
na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabil-
nego (0001-9999s), - wprowadzeniu liczby czterocyfrowej.
Sterownik podaje czas monostabilny - informacja czterocyfrowa,
potem btyska hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

6.4. Typ pracy wyjscia tranzystorowego T

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk, a gdy
po 16s zobaczymy trzy krotkie btyski diody LED, zwolni¢ przycisk.
Dalej sterownik generuje dwa krotkie btyski diodg LED.

Naciénigcie przycisku po pierwszym krotkim btysku diody LED
wybiera tryb wyjécia NO (zwarcie do masy zatgcza PANIK w centra-
li), a po drugim krétkim btysku diody LED wybiera tryb wyjécia NC
(rozwarcie masy zatgcza PANIK w centrali).

6.5. Tryb pracy wejscia IN

Sterownik moze pracowac w jednym z trzech trybow - sterownik nie
analizuje wejécia, - sterownik analizuje wejscie, a poziom masy ozna-
cza urzadzenie wigczone, NO, - sterownik analizuje wejécie, a brak
masy oznacza urzadzenie wtgczone, NC,

Jezeli sterownik nie analizuje stanu wejécia to po odebraniu
rozkazu sterujacego przekaznikiem wykonuje rozkaz, i przesyta do
pilota informacie - przekaznik wiaczony lub wytaczony. Po otrzyma-
niu pytania o stan urzadzenia, sterownik przesyta do pilota aktualng
informacje - przekaznik wtaczony lub wytaczony.

Jezeli sterowniki analizuje stan wejscia, to po odebraniu rozkazu
sterujacego przekaznikiem, lub po otrzymaniu pytania o stan urza-
dzenia, przesyfa do pilota informacije - wigczony albo wytaczony
zgodnie ze stanem na wejsciu T.

Gdy sterownik odbierze rozkaz wigcz, a urzadzenie jest wytaczone
lub rozkaz wytacz a urzadzenie jest wigczone to przekaznik zostaje
wiaczony na ustawiony czas gdy kanat jest monostabilny, lub zmie-
nia stan na przeciwny gdy kanat jest w trybie bistabilnym.



Przycisk nacisnigty Dioda LED odbiomika Funkcja

Raz krétko Jeden btysk diody Rejestrowanie pilota w odbiorniku - krotko nacisna¢ i zwolni¢: dowolny przycisk pilota
LED (STANDARD) lub réwnoczesnie oba przyciski (PANIC), LED pilota mignie raz czerwono,

Drugi raz krotko Potréjny btysk diody | Usuwanie istniejacego pilota w odbiorniku - krétko nacisnag i zwolni¢ dowolny przy-
LED cisk pilota, LED pilota mignie raz czerwono,

Trzeci raz krotko Poczwarny blysk Nadawanie uprawniert MASTER pilotowi zarejestrowanemu - krotko nacisna¢ i zwol-
diody LED ni¢ dowolny przycisk pilota, LED pilota mignie raz czerwono,

Czwarty raz krétko Pie¢ mignie¢ diody | Usuwanie uprawnien pilotowi MASTER zarejestrowanemu - krétko nacisna¢ i zwol-
LED ni¢ dowolny przycisk pilota, LED pilota mignie raz czerwono,

Przycisk zwolniony po: Funkcja Opis

Jeden dtugi Kasowanie pilota Wprowadzenie pozycii pilota przyciskiem, dioda LED podaje wprowadzong pozycje,

btysk diody LED (po 4s) | 0 znanej pozycji potem krotkie nacisniecie przycisku - pilot usunigty,

Jeden krotki btysk Tryb pracy kanatu Nacisniecie przycisku po pierwszym krotkim mignieciu diody LED wybiera tryb

diody LED (po 8s), przekaznikowego bistabilny kanatu, a po drugim dtugim sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu

potem dwa btyski trybu monostabilnego (0001-9999s),

Dwa krotkie btyski Czas wyjscia T- po dtugim bfysku diody LED sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu trybu mo-

diody LED (po 12s), tranzystorowego nostabilnego (0001-9999s) wyjscia T- tranzystorowego,

potem jeden btysk

Trzy krotkie btyski Typ pracy wyjscia T- | Nacisniecie przycisku po pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb wyj-

diody LED (po 16s), tranzystorowego Scia NO (zwarcie do masy zatacza np: PANIK), a po drugim krotkim btysku diody

potem dwa btyski LED wybiera tryb wyjscia NC (rozwarcie masy zatacza: PANIK),

Cztery krotkie btyski | Tryb pracy wejScia | Nacisniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - brak analizy IN,

diody LED (po 20s), IN po drugim analiza wejscia IN, poziom masy oznacza urzadzenie wtaczone, NO, po

potem trzy btysk trzecim - analiza wejscia IN, poziom masy oznacza urzadzenie wytaczone, NC,

Pigc¢ krotkich bfyskow | Reset Nacisniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - RESET 1. Wejscie IN jest

diody LED (po 24s), analizowane, poziom masy wejscia IN oznacza wtaczone urzadzenie - NO, 2. Tryb wyj-

potem jeden btysk $cia przekaznikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjécie T- tranzystorowego - Mono 6s - NO,
4. Pamie¢ pilotow skasowana,

Gdy sterownik odbierze rozkaz wtacz, gdy urzadzenie jest wia-
czone, lub rozkaz wytacz, a urzadzenie jest wytgczone, przekaz-
nik nie zmienia swojego stanu.

W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzyma¢ przycisk, a gdy
po 20s zobaczymy cztery krotkie btyski diody LED, zwolni¢ przy-
cisk. Dalej sterownik generuije trzy krétkie btyski diodg LED.
Naciénigcie przycisku po pierwszym bfysku diody LED - brak
analizy IN, po drugim analiza wejécia IN, poziom masy oznacza
urzadzenie wigczone - NO, po trzecim - analiza wejscia IN, poziom
masy oznacza urzadzenie wytaczone - NC

6.6.Reset

W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzyma¢ przycisk, a gdy
po 24s zobaczymy pie¢ krotkich blyski diody LED, zwolni¢ przy-
cisk. Dalej sterownik generuje jeden krotki btysk dioda LED.
Naci$niecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - RESET:
1. Wejscie IN (PGM) jest analizowane, poziom masy wejscia IN,
oznacza wigczone urzadzenie - NO, 2. Tryb wyjscia przekazniko-
wego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie T- PANIK - Mono 6s - NO, 4.
Pamie¢ pilotow skasowana.

7. Dane techniczne

Lp Nazwa Warto§¢  Uwagi

1 | Zasilanie 12 lub 24V |DC/AC, qwie wgrsje
DC/AC, wykonania 12V i 24V,

2 |Poborpradu  |max 60 mA | przekaznik wtgczony

3 | Wyjscie PK 24V-1A | przekaznik NO/NC

4 | Wyjscie T 100mA/24V | tranzystor OC

5 | Wejscie IN 0 - 30Vmax | 3mA

6 |Czestotliwos¢ |868 MHz | modulacja FSK

8. Wyprowadzenia
NO STEROWNIK
NC jest wykonywany w dwoch
o e wersjach zasilania 12V | 24V
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Szczegbty dotyczace gwarancii znajdujg sie na karcie gwarancyjnej
oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
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