Przycisk nacisnigty Buzer Funkcja

Raz krotko Jeden sygnat Rejestrowanie nacisnietych przyciskow pilota

Drugi raz krotko Podwajny sygnat Kasowanie nacisnigtego pilota

Trzeci raz krotko Hymn kibica Przejscie do normalnej pracy

Przycisk zwolniony po: Funkcja Opis

Jeden dtugi Odczyt pozycji pilota | Po nacisniecie zarejestrowanego pilota, sterownik buzerem podaje nr jego pozycii
sygnat buzera (po 4s)

Kasowanie pilota
0 znanej pozyciji

Wprowadzenie pozyciji pilota przyciskiem sterownika, sterownik buzerem podaje
wprowadzong pozycje, potem krotkie nacisnigcie przycisku - pilot usunigty

Jeden krotki sygnat | Tryb pracy kanatu Naci$niecie przycisku sterownika po pierwszym krétkim sygnale buzera wybiera
buzera (po 8s), tryb bistabilny, po drugim krotkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterow-
potem trzy sygnaty nik oczekuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Dwa krotkie sygnaty  |Zdalne klonowanie | Naci$nigcie przycisku sterownika po pierwszym - niemozliwe klonowanie pilota, po
buzera (po 12s), pilota drugim - mozliwe klonowanie pilotow

potem cztery sygnatow

nacisnieciu

Odczyt pozycji pilota| Nacisnigcie przycisku sterownika po trzecim - brak odczytu pilota po pigciokrotnym
po jego pieciokrotnym| naciénieciu zarejestrowanego przycisku, po czwartym - odczyt pozycji pilota bu-
zerem sterownika po pigciokrotnym nacisnigciu zarejestrowanego przycisku pilota

Trzy krotkie sygnaty | Reset
buzera (po 12s),
potem jeden sygnat

Naci$nigcie przycisku sterownika po pierwszym sygnale buzera - kasowanie
pamigci pilotow i przywrdcenie ustawien fabrycznych

8. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartos¢ Uwagi

12V-24V napiecie state lub
DC/AC zmienne

Pobor pradu 10 mA przekaznik wytaczony
Wyjscie 24V -1A przekazniki NO
433.92MHz  |modulacja ASK

1 | Zasilanie

Czestotliwosc

9. Ustawienia fabryczne

Kanat sterownika pracuje jako monostabilny 1s, mozna klono-
waé zdalnie pilota, nie mozna uzyska¢ pozycji pilota po piecio-
krotnym naciénieciu zarejestrowanego przycisku.

10. Wyprowadzenia

12/24V
AC/DC

@D—<
@F
2

Przekaznik Antena Zasilanie

11. Gwarancja

Producent jest przekonany, ze zainstalowane urzadzenie bedzie
funkcjonowato poprawnie przez wiele lat. Jezeli jednak w ciggu 3
lat od daty sprzedazy wystapig usterki w jego dziataniu, zostang
one bezptatnie usunigte przez producenta. Gwarancja obejmuje
zasiggiem terytorium Polski i trwa 3 lata od daty sprzedazy towaru.
Gwarancja producenta nie obejmuije: - uszkodzen mechanicznych,
- uszkodzen termicznych, - zalania urzadzenia, - uszkodzenia lub
wadliwego dziatania wyniktego na skutek pozaru, powodzi, ude-
rzenia pioruna, czy tez innych sit przyrody, - baterii, - wad wyni-
kfych z niewtasciwego montazu / demontazu urzadzenia, - uszko-
dzen wynikajacych z ingerenciji uzytkownika. Nie nalezy narusza¢
plomb gwarancyjnych. Naruszenie plomb wytacza uprawnienia z
gwarancji. Gwarancja producenta obejmuje wytacznie produkty
wymienione w dokumencie gwarancyjnym. Producent nie bedzie
odpowiedzialny za utrate, uszkodzenie lub zniszczenie urzadzenia
wynikte z innych przyczyn niz wady w nim tkwigce, oraz nie bedzie
odpowiedzialny za szkody spowodowane wadami produktu. W
szczegolnosci uprawnienia z tytutu gwarancii nie obejmujg prawa
do domagania sig zwrotu utraconych zyskow w zwigzku z awarig
urzadzenia. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza, nie ogra-
nicza ani nie zawiesza uprawnien konsumenckich wynikajacych z
przepisow bezwzglednie obowigzujacych.
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Zestaw POMOC - wersja standard - PS

jednokanatowy odbiornik z buzerem + piloty do noszenia na reku (zegarek) i piloty MINI z czerwonym przy-
ciskiem POMOC, kontrola zasiegu, pamie¢ 999 pilotow, 12-24V AC/DC, odczyt pozyciji zarejestrowanego
pilota, kasowanie pilota bez jego obecnosci, zdalne klonowanie pilota

37x41x15 mm

CE /an

74 elodo - ZHNpEY BUSIUR

Najwazniejsze zalety:

& POMOC _ STANDARD to zestaw przeznaczony do radio-
wego wzywania pomocy poprzez nacisniecie przycisku na
pilocie w ksztatcie zegarka, lub naciéniecie czerwonego
przycisku na pilocie MINI,

-

© naci$nigcie przycisku pilota zegarkowego lub czerwonego
przycisku pilota MINI zwiera styki przekaznika w odbiorniku,

© kontrola zasiggu i sprawnosci zestawu - nacisnigcie i
zwolnienie po 8s (dioda LED) przycisku pilota zegarkowego,
lub naci$niecie szarego przycisku pilota MINI wysyta sygnat
testowy wiaczajacy buzer w odbiorniku - kontrola zasiegu,
kontrola baterii i sprawnosci catego zestawu,

© zasigg wewnatrz pomieszczen kilkanascie - kilkadziesiat me-
tréw, w przestrzeni otwartej nawet 200m,

© 999 pilotow, kasowanie pilota, rowniez bez jego obecnosci,

@ trzy tryby pracy kanaftu:

- bistabilny,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),

- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

zasilanie 12-24V DC/AC (napigcie state lub zmienne),

@ zarejestrowanym pilotem mozna akustycznie zdalnie odczy-
ta¢ jego pozycje w sterowniku,

© zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowaé pilota,

odczyt liczby zarejestrowanych pilotow,

© po wiaczeniu zasilania sterownik podaje buzerem pojemno$¢
pamieci pilotow,

Modut pilota mozna
uzywac bez paska
ucho na smycz

© 43 x19 x10 mm - najmniejszy na rynku,
5 - najlzejszy na rynku,
@ zasilanie akumulator, tadowanie USB

Modut pilota

1. Dziatanie
1.1. Rozkaz POMOC Naci$niecie zarejestrowanego przycisku
na pilocie zegarkowym, lub naciniecie czerwonego przycisku
na pilocie MINI, wtgcza/zmienia stan przekaznika kanatu. Kanat
moze pracowac w jednym z trzech trybow:

- tryb bistabilny - zmienia stan przekaznika na przeciwny po
kazdym odebraniu rozkazu z pilota,

- monostabilny - po nacisnieciu pilota przekaznik pozostaje
wiaczony przez zaprogramowany czas 1-999s, nacisniecie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wtaczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje wia-
czony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Odebraniu rozkazu POMOC nie towarzyszy sygnat akustyczny
buzera. Czas wysytania sygnatu POMOC dla pilota zegarkowego
wynosi po krétkim przycisnieciu okoto 5s, dla pilota MINI sygnat
POMOC wysytany jest tak dtugo jak dtugo czerwony przycisk
zostaje nacisniety.

1.2. Rozkaz TEST umozliwia sprawdzenie zasiegu pilota,
sprawdzenie stanu baterii pilota, oraz sprawdzenie sprawno-
§ci catego zestawu bez wzywania pomocy. Odebraniu rozkazu
TEST towarzyszy krotki sygnat buzera w odbiorniku, potwierdza-
jacy poprawng prace zestawu.

1.2.1 Aby wysta¢ sygnat TEST pilotem zegarkowym nalezy
widzie¢ i obserwowa¢ niebieska diode LED pilota. W pilocie z
biatym paskiem dioda jest widoczna przez pasek, w pilocie z
czarnym paskiem nalezy wyja¢ modut pilota z paska.

Nacisna¢ i trzyma¢ przycisk pilota, po 8s sekundach na dwie
sekundy zapali sie niebieska dioda LED, gdy dioda LED $wieci
nalezy niezwtocznie zwolni¢ przycisk pilota. Pilot przez 5 sekund
wysyta sygnat testowy, a dioda LED miga wolno, (znacznie wol-
niej niz przy wysytaniu sygnatu POMOC). W czasie wysytania
sygnatu testowego (5s) - ponowne krotkie nacisniecie przycisku
wysyfa kolejny sygnat TEST i tak dalej, i tak dalej - mozna tym
sposobem sprawdzi¢ zasieg dziatania pilota - kazdemu odebra-
niu sygnatu TEST towarzyszy sygnat buzera w odbiorniku.

1.2.2 Aby wysta¢ sygnat TEST pilotem MINI nalezy na 1 sekun-
de nacisna¢ szary przycisk pilota. Kazdemu odebraniu sygnatu
TEST towarzyszy sygnat buzera w odbiorniku.




1.3. Zdalna informacja o pozycji zarejestrowanego pilota w
sterowniku

Znajomos¢ pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku umozli-
wia usuniecie pilota ze sterownika bez jego obecnosci (np. pilota
zgubionego).

Mozna zdalnie akustycznie uzyska¢ numer pozycji zarejestro-
wanego pilota w sterowniku (mozna ten sposéb programowo
wytaczy¢),

Nalezy szybko 5 razy nacisna¢ zarejestrowany przycisk pilota.
Uwaga - naciskanie pilota aktywuje przekaznik, nalezy o tym
pamieta¢ sprawdzajac pozycje pilota tym sposobem.

Mozna rowniez lokalnie uzyskac¢ pozycije pilota - punkt 5.1.

2. Trzycyfrowa informacje akustyczna
Informacje stanowig trzy grupy sygnatow buzera sterownika
rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w
pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. llos¢ sygnatow w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra (setki), ilo$¢ sygnatéw w drugiej grupie
to druga cyfra (dziesiatki), a ilo$¢ sygnatéw w grupie trzeciej to
trzecia cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatéw buzera
oznacza liczbe 205.

Dla sterownika, w zalezno$ci od sytuacji liczba 205 oznacza:

- pilota zarejestrowanego na pozycji 205,

- 205 zarejestrowanych pilotow,

- lub czas monostabilny kanatu 205s.

Mozliwe pozycije pilotow w sterowniku: 001- 999.

Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 000-999.
Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001- 999.

3. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej do ste-

rownika, zakres 001-999

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 3).
Poczekac, buzer krotko zasygnalizuje akceptacje pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, az do momentu
krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra pozyciji pilota - zero.

Nacisna¢ krétko dwa razy przycisk na sterowniku - trzecia cyfra 2.

Dla sterownika w zalezno$ci od sytuacji, wprowadzona liczba
302, oznacza:

- che¢ skasowania pilota zarejestrowanego na pozycji 302,

- lub ustawienia czasu monostabilnego kanatu na 302s.

4, Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota
W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé przycisk na sterowniku.
Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera. Od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na rejestracje pilota w kanale - W ciggu 5s
nacisna¢ przycisk pilota. Pojedynczy sygnat buzera oznacza re-
jestracje pilota.

Zarejestrowany pilot przediuza czas czekania na rejestracje na-
stepnego pilota o 5s. Po 5s, sterownik gra hymn kibica, podaje
akustycznie liczbe zarejestrowanych pilotow (punkt 2) i przecho-
dzi do normalnej pracy.

Ponowne (drugie) krotkie naciénigcie przycisku na sterowniku
potwierdzane jest: dwoma sygnatami buzera i od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika
- Aby wyrejestrowac dostepnego pilota z pamieci sterownika na-
lezy nacisna¢ dowolny przycisk zarejestrowanego pilota. Kasowanie
potwierdzane jest sygnatem buzera.

Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na kolejnego pilota, gra
hymn kibica, podaje akustycznie liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2) i przechodzi do normalnej pracy.

Ponowne (trzecie) krotkie nacisnigcie przycisku na sterowniku
- sterownik przechodzi do normalnej pracy,

5. Konfigurowanie sterownika
Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przycisku
i sygnatow buzera.

W stanie normalnej pracy, nacisna¢ i przytrzymac przycisk na
ptytce sterownika:
- po 4s ustyszymy dtugi sygnat buzera,
- po kolejnych 4s ustyszymy krotki sygnat buzera,
- po 4s kolejnych ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera,
- iw koncu po kolejnych 4s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera.
Zwolnienie przycisku na sterowniku:
- po jednym dtugim sygnale - odczyt pozycji dostepnego pilota
w sterowniku i kasowanie niedostepnego indywidualnego pilo-
ta 0 znanej pozycji - punkt 5.1.
- po jednym krotkim sygnale buzera - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 1 - punkt 5.2.
- po dwach krétkich sygnatach buzera
- zdalne klonowania pilota mozliwe lub niemozliwe,
- zdalny odczyt pozycii pilota w sterowniku punkt 1.3 i punkt 5.3.
- po trzech krotkich sygnatach buzera - przywrocenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow, punkt 5.4.

5.1. Odczyt pozycji w sterowniku dostepnego pilota, kaso-
wanie pojedynczego niedostepnego pilota o znanej pozycji
W stanie normalnej pracy nacisnac i przytrzymaé przycisk na
sterowniku, a gdy po 4s ustyszymy dtugi sygnat buzera, zwolni¢
przycisk. W ciggu 15s mozna zacza¢ odczyt pozyciji dostepnego
pilota, albo kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota.

Po nacisnigciu przycisku zarejestrowanego pilota, sterow-
nik podaje pozycje pilota (punkt 2).

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega na
wprowadzeniu jego pozycji w sterowniku przyciskiem w sposéb
opisany w punkcie 3. Po wprowadzeniu pozycii pilota przyciskiem,
sterownik buzerem podaje wprowadzong pozycie pilota do skaso-
wania (punkt 2.).

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem jest zgodna z pozycjg
pilota ktérego chcemy skasowag, nalezy w ciagu 3s krétko na-
cisna¢ przycisk sterownika - potwierdzeniem skasowania pilota
jest dtugi sygnat buzera.

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem nie jest poprawna, to
nie nalezy naciskac przycisku sterownika, a po trzech sekundach
podwdjny sygnat buzera zacheca do ponownego skasowania lub
odczytu pilota.

Po skutecznym, Iub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna po-
nownie w ciggu 5s odczyta¢ pozycje dostepnego pilota, albo roz-
pocza¢ kasowanie niedostepnego pilota o0 znanej pozycj.

5.2. Tryb pracy kanatu

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ste-
rowniku, a gdy po dtugim sygnale ustyszymy pojedynczy krotki
sygnat buzera, zwolni¢ przycisk. Nastgpnie sterownik generuje
dwa krotkie i jeden dtugi sygnat buzera. Naci$nigcie przycisku:

- po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny
kanatu, naci$niecie przycisku

- po drugim krotkim sygnale buzera wybiera tryb TDJN.

- po trzecim dfugim sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-
wadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilnego
(001-999s), (punkt 3).

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik gra
hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik po-
daje czas monostabilny - (punkt 2), gra hymn kibica i przechodzi
do normalnej pracy.

5.3. Klonowanie pilotow i zdalny odczyt pozycji pilotow
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastepnie gdy
po 12s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk.
Sterownik generuje 4 krotkie sygnatow buzerem.

Jezeli nacisniemy przycisk sterownika:

po pierwszym sygnale buzera - niemozliwe jest zdalne klono-
wania pilota,

po drugim sygnale buzera - mozliwe jest zdalne klonowanie pi-
lotéw (punkt 6),

po trzecim sygnale - nie jest mozliwy zdalny odczyt pilota po pig-
ciokrotnym naci$nieciu zarejestrowanego przycisku pilota,

po czwartym sygnale - mozliwy jest zdalny odczyt pilota po
pieciokrotnym naci$nigciu zarejestrowanego przycisku pilota -
(punkt 1.3),

5.4. Reset sterownika

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastepnie gdy
po ok.16s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przy-
cisk. Nacisniecie przycisku po pierwszym sygnale - przywréce-
nie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci pilotow. Nastepnie
hymn kibica sygnalizuje przej$cie sterownika do normalnej pracy.

6. Zdalne klonowanie pilota

Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli wyste-
puje nalezy go przedtem wykasowac. Nalezy zgodnie z punktem
5.3. wybra¢ mozliwo$¢ zdalnego klonowania pilota.

6.1. Klonowanie pilotem MINI pilota MINI.

Aby sklonowac¢ pilota MINI, nalezy w poblizu sterownika naci-
ska¢ dowolny przycisk pilota klona do ustyszenia pojedyn-
czego krotkiego sygnatu buzera, nastepnie nalezy naciskac
przycisk pilota wzorca do ustyszenia podwojnego sygnatu bu-
zera, dalej nalezy naciskac przycisk pilota klona do ustysze-
nia trzech sygnatow buzera, i ostatni raz nacisna¢ przycisk
pilota wzorca do ustyszenia hymnu kibica, ktéry sygnalizuje
skuteczne sklonowanie pilota.

Ditugi sygnat buzera oznacza niepowodzenie klonowania i klono-
wanie nalezy zacza¢ od poczatku.

6.1. Klonowanie pilota ZEGAREK pilotem ZEGAREK.

Aby sklonowa¢ pilota ZEGAREK nalezy w poblizu sterownika
krétko nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota klona, gdy ustyszymy
pojedynczy krotki sygnatu buzera, nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pi-
lota wzorca, gdy ustyszymy podwéjny sygnat buzera, nacisnaé
i zwolni¢ przycisk pilota klona, a gdy ustyszymy trzy krétkie
sygnaty ostatni raz nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota wzorca,
Hymnu kibica, sygnalizuje skuteczne sklonowanie pilota.

Dtugi sygnat buzera oznacza niepowodzenie klonowania i klono-
wanie nalezy zacza¢ od poczatku.

7. tadowanie modutu pilota zegarkowego
Modut pilota zegarkowego posiada akumulator ktéry mozna fado-
wac przy pomocy dostarczonego kabla USB. Kabel wystarczy dota-
czy¢ do dowolnego gniazda USB np w komputerze.

Czas tadowania 6-8 godzin.

Gniazdo USB
do tadowania
8 godzin




