Sieciowy Sterownik Radiowy LN Li LN P

zasilanie 230VAC, dwa kanaty przekaznikowe 3A/230VAC, trzy tryby pracy kanatow, 819 pilotow,
odczyt pozyciji zarejestrowanego pilota, kasowanie pilota bez jego obecnosci, klonowanie pilota

UWAGA. Antena moze
znajdowac sie pod napie-
ciem 230VAC. W zadnym
razie nie nalezy jej skracac.

Sterownik obstuguje zmiennokodowo

jeden z systemow:
CAME_SPACE, SMILO,
FLOR_OPERA, APRIMATIC, BENINCA, FAAC_FIX,
FAAC_RC, CAME_SPACE, NORMSTAHL, DTM, ELMES,
GORKE, WISNIOWSKI i PROXIMA.

Sterownik obstuguje statokodowo:
dowolne pilot z uktadem HCS firmy Microchip i czestotliwosci
433,92MHz, np: Gorke, Elmes, Satel, CAMESpace, DTM, Smilo,
BFT-Mitto, Tytan, SEO, Beninca TO.GO i TWK, FAAC FIX, FAAC
RC, Wisniowski, Inel, Solo, Tousek, Key i wiele, wiele, innych,

Zrodtem sygnatu radiowego moga byé:
@ piloty standardowe,
© Pilot HB - do zabudowy w samochodzie, wigczany np: poprzez

Najwazniejsze zalety:
& dwa kanaty przekaznikowe - obcigzalno$¢ 3A/230 AC,
© wykonywany w dwoch wersjach:

LN_P z wyjéciami przekaznikowym bezpotencjatowymi NO,
LN_L z wyj$ciami 2x (230VAC / 800W) ,

© 819 pilotéw = zmiennokodowe KeeLog SYSTEMOWE + (opcja

programowana) dowolne piloty z uktadem HCS pracujace w
pasmie 433.92MHz - analizowana jest cze$¢ stata transmisji
(28bitéw - ponad 250mIn kombinaci),

@ trzy tryby pracy:

- bistabilny z resetem, (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy
operujac pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsyn-
chronizowaé¢ dwa kanaty bistabilne),

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),

- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

© kasowanie pilota bez jego obecnosci,

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

© zasilanie 230VAC / 50Hz

& mozna zarejestrowa¢ nawet 4 przyciski i 10 kombinaciji przy-

ciskow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski i jedng
kombinacjg przyciskéw pilota dwuprzyciskowego,

© kilka przyciskow lub kombinacja przyciskéw kazdego pilota,

moze sterowa¢ jednym lub dwoma kanatami,

© optyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej dla

pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO i inaczej dla pilota
nieSYSTEMOWEGO z HCSem, inaczej dla kanatu nr1 i nr2,

© zarejestrowanym pilotem mozna optycznie - diodg LED ste-

rownika, odczytac jego pozycje w sterowniku,

© zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowacé pilota,
© po wigczeniu zasilania sterownik podaje diodg LED pojem-

nos$¢ pamigci pilotow - 819.

migniecie $wiattami dtugimi, 4 kanaty,

© klawiatura CODEpilot - dwa niezalezne jednokanatowe piloty

ze zmiennym kodem, dwa niezalezne kody, klawiatura nadaje po
nacisnigciu przycisku < (pilot nr1) lub, przycisku » (pilot nr2) po
wcze$niejszym poprawnym wprowadzeniu kodu,

© PILOT_ poPINie - pilot ktéry nadaje gdy wprowadzimy poprawny

PIN - PIN jest liczba od jednego do miliona.

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naciéniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej zareje-
strowanej kombinacji przyciskow) pilota wtgcza/zmienia stan kana-
tu/kanatow. Nacisniecie facznika S1 wigcza/zmienia stan kanatu
nr, a naciénigcie tacznika S2 wigcza/zmienia stan kanatu nr2
Kazdy kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech trybéw:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy operujac
pilotem nie widzimy reakji, albo chcemy zsynchronizowaé dwa
kanaty bistabilne) - po nacisnieciu pilota przekaznik zmienia stan,
- monostabilny - po naciénigciu pilota przekaznik pozostaje
wigczony przez zaprogramowany czas 1- 999s, nacisniecie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wtaczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wia-
czony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna oming¢ tg niedogodno$¢ zwalniajgc na moment przycisk
co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i nacisniecie przycisku
pilota przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa w
nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,
1.2. Wigczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monosta-
bilnego i TDJN, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla try-
bu bistabilnego jest potwierdzane dioda LED w sterowniku.
Uzycie pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO sterujacego



kanatem nr1 jest sygnalizowane jednym btysnigciem diody LED,
a pilota nieSYSTEMOWEGO jednym podwojnym bty$nieciem
diody LED.

Uzycie pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO sterujacego
kanatem nr2 jest sygnalizowane dwoma bty$nigciami diody LED,
a pilota nieSYSTEMOWEGO dwoma podwojnymi btySnigciami
diody LED.

1.3. Zdalna informacja o pozycji zarejestrowanego pilota w
sterowniku

Znajomos$¢ pozycii zarejestrowanego pilota w sterowniku umozli-
wia usuniecie pilota ze sterownika bez jego obecnosci (np. pilota
zgubionego).

Mozna na dwa sposoby optycznie diodg LED (punkt 2.1 lub 2.2)
uzyska¢ numer pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku.
Sposob nri: Nalezy nacisna¢ i trzymaé przez 3s niezarejestro-
wany przycisk lub niezarejestrowang kombinacje przyciskow
zarejestrowanego pilota.

Sposob nr2: (trzeba ten sposéb programowo wigczyc),

Nalezy szybko 5 razy nacisna¢ zarejestrowany przycisk pilota.
Uwaga - naciskanie pilota aktywuje zarejestrowany kanaf, na-
lezy o tym pamigta¢ sprawdzajac pozycije pilota tym sposobem.
Mozna réwniez lokalnie uzyska¢ pozycje pilota - punkt 5.1.

2. Trzycyfrowe informacje diodg LED

Informacje stanowig trzy grupy mignie¢ diody LED sterownika
rozdzielone krétkg przerwa.

Nalezy liczy¢ migniecia diody LED w pierwszej, drugiej i trzeciej
grupie. llo$¢ mignie¢ w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki),
ilo$¢ mignie¢ w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki), a ilo$¢
mignie¢ w grupie trzeciej to trzecia cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przediuzonym wigcze-
niem diody LED.

Np: dwa krotkie, diugi, a potem pig¢ krotkich btyskow diody LED
oznacza liczbe 205.

W zalezno$ci od sytuacii liczba 205 oznacza:

- pilota zarejestrowanego na pozycji 205,

- 205 zarejestrowanych pilotow,

- lub czas monostabilny kanatu 205s.

Mozliwe pozycje pilotow w sterowniku: 001- 819.
Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 000-819.
Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001- 999.

3. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krétko trzy razy przycisk PRG na sterowniku (pierwsza
cyfra 3). Poczekaé, az dioda LED krotko bty$nie potwierdzajac
zakonczenie wprowadzanie pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, az do mo-

mentu krétkiego btysku diody LED, a nastepnie zwolni¢ przycisk
PRG. Zostata wprowadzona druga cyfra pozyciji pilota - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk PRG na sterowniku - trzecia
cyfra 2.

W zalezno$ci od sytuaciji, wprowadzona liczba 302, oznacza:

- che¢ skasowania pilota zarejestrowanego na pozyciji 302,

- ustawienia czasu monostabilnego dowolnego z kanatéw na 302s.

Mozliwe wprowadzane liczby to 001- 999.

4. Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota
W stanie normalnej pracy krotko nacisnac przycisk PRG na ste-
rowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki btysk diody LED.
Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestrace pilota w kanale
nri - punkt 4.1.

Ponowne krotkie nacisniecie przycisku PRG na sterowniku po-
twierdzane jest dwoma bfyskami diody LED i od tego momentu
sterownik czeka 5s na rejestracje pilota w kanale nr2 - punkt 4.1.

Ponowne krotkie nacisnigcie przycisku PRG na sterowniku po-
twierdzane jest trzema btyskami diody LED i od tego momentu
sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika -
punkt 4.2.

4.1. Rejestracja przyciskow pilota/pilotow

W ciagu 5s nacisna¢ przyciski’kombinacje przyciskéw pilota
majacego sterowa¢ wybranym kanatem. Pojedynczy btysk diody
LED oznacza rejestracie pilota w trybie zmiennokodowym, a btysk
podwojny w systemie statokodowym.

Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na rejestracje na-
stepnego pilota 0 5s. Po 5s sterownik btyska dioda LED hymn
kibica, podaje diodg LED liczbe zarejestrowanych pilotéw (punkt
2) i przechodzi do normalnej pracy.

4.2. Aby wyrejestrowa¢ dostepnego pilota z pamieci ste-
rownika nalezy nacisng¢ dowolny (nawet niezarejestrowany)
przycisk zarejestrowanego pilota. Kasowanie potwierdzane jest
btyskiem diody LED.

Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na skasowanie kolej-
nego pilota, gra hymn kibica, podaje diodg LED liczbe zareje-
strowanych pilotéw (punkt 2) i przechodzi do normalnej pracy.

5. Konfigurowanie sterownika
Programowanie sterownika odbywa si¢ przy
pomocy przycisku PRG i diody LED.

W stanie normalnej pracy, nacisnac i przytrzymac

przycisk PRG na ptytce sterownika:

- po 4s zobaczymy dtugi btysk diody LED,

- po kolejnych 4s zobaczymy krotki btysk diody LED,

- po kolejnych 4s zobaczymy dwa krotkie btyski diody LED,

- po 4s kolejnych zobaczymy trzy krétkie biyski diody LED,

- i w koncu po kolejnych 4s zobaczymy cztery krotkie btyski

diody LED.

Zwolnienie przycisku PRG na sterowniku:

- po jednym diugim btysku - odczyt pozycji pilota w sterowniku
i kasowanie niedostepnego indywidualnego pilota - punkt 5.1

- po jednym krotkim btysku diody LED - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 1 - punkt 5.2

- po dwach kratkich btyskach diody LED - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 2 - punkt 5.2

- po trzech krotkich btyskach diody LED - ustawienie mozliwo-



Sci rejestracii tylko pilotow systemowych zmiennokodowych,
lub wszystkich pilotow z uktadem HCS,
- zdalne klonowania pilota mozliwe lub niemozliwe,
- zdalny odczytu pozycji pilota w sterowniku drugim sposobem
mozliwy lub niemozliwy, punkt 1.3 i punkt 5.3.
- po czterech krotkich btyskach diody LED- przywrocenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow, punkt 5.4.

5.1. Odczyt pozycji w sterowniku dostepnego pilota, kaso-
wanie pojedynczego niedostepnego pilota

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG
na sterowniku, a gdy po 4s zobaczymy dtugi btysk diod LED,
zwolni¢ przycisk PRG. W ciggu 15s mozna zacza¢ odczyt pozycji
dostepnego pilota, albo kasowanie indywidualnego niedostepne-
go pilota.

Po nacisnigciu przycisku zarejestrowanego pilota, sterow-
nik podaje pozycje pilota (punkt 2).

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega na
wprowadzeniu jego pozycji (wprowadzeniu liczby trzycyfrowej) w
sterowniku przyciskiem PRG w sposéb opisany w punkcie 3.

Po wprowadzeniu pozycji pilota przyciskiem PRG, sterownik dioda
LED podaje wprowadzong pozycie pilota do skasowania (punkt 2).
Jezeli podana pozycja diodg LED jest zgodna z pozycjg pilota
ktérego chcemy skasowac, nalezy w ciagu 3s krotko nacisna¢
przycisk PRG sterownika - potwierdzeniem skasowania pilota
jest dtugi btysk diody LED.

Jezeli podana pozycja diodg LED nie jest poprawna, to nie nalezy
naciskac przycisku PRG sterownika, a po trzech sekundach po-
dwaojny btysk diody LED zacheca do ponownego skasowania lub
odczytu pilota.

Po skutecznym, lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna po-
nownie w ciggu 5s odczyta¢ pozycje dostepnego pilota, albo roz-
pocza¢ kasowanie niedostepnego pilota o znanej pozycji.

5.2. Tryb pracy kanatu nri i nr2

Konfigurowanie kanatu nr1 W stanie normainej pracy naci-
snac i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a gdy po diugim
btysku zobaczymy pojedynczy krotki btysk diody LED, zwolni¢
przycisk PRG - dalej patrz punkt 5.2.1.

Konfigurowanie kanatu nr2 W stanie normalnej pracy nacisnag i
przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, a gdy po dtugim btysku
zobaczymy pojedynczy krotki btysk diody LED, a nastepnie podwoj-
ny btysk diody LED, zwolni¢ przycisk PRG - dalej patrz punkt 5.2.1.
5.2.1 Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dfugi sygnat
diodg LED. Naci$niecie przycisku PRG po:

- pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb bistabilny
kanatu,

- drugim krotkim btysku diody LED wybiera tryb TDJN,

- trzecim dtugim bysku diody LED sterownik oczekuje na wpro-
wadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilnego
(001-999s), (punkt 3).

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik bty-
ska hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik po-
daje czas monostabilny - (punkt 2), btyska hymn kibica i prze-
chodzi do normalnej pracy.

5.3. Ustawienia ograniczen: obstugiwane piloty, klonowa-

nie pilotow i odczyt pozycji pilotow

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, a nastep-

nie gdy po 16s zobaczymy trzy krotkie btyski diody LED, zwolnié

przycisk PRG.

Nastepnie sterownik generuje 6 krotkich btyskow diodg LED.

Jezeli nacisniemy przycisk PRG sterownika po:

- pierwszym bfysku - dziafajg i rejestrowane s3 tylko piloty zmien-
nokodowe SYSTEMowe,

- drugim bfysku diody LED - dziatajg i rejestrowane sg piloty
zmiennokodowe SYSTEMowe, oraz wszystkie piloty z uktadem
HCS - analizowana jest tylko ich cze$¢ statokodowa transmisji,

- trzecim blysku diody LED - niemozliwe jest zdalne klonowania pilota,

- czwartym btysku diody LED - mozliwe jest zdalne klonowanie
pilotow (punkt 6),

- pigtym btysku - nie jest mozliwy zdalny odczyt pilota po pigcio-
krotnym naciénieciu zarejestrowanego przycisku pilota,

- szostym btysku - mozliwy jest zdalny odczyt pilota po pigcio-
krotnym nacisnieciu zarejestrowanego przycisku pilota - spo-
sob nr2. Opcja przydatna wéwczas, gdy wszystkie przyciski
pilota i ich kombinacje sg wykorzystane i nie mozna skorzysta¢
z wygodnego sposobu nri odczytu wykorzystujacego naciénie-
cie niezarejestrowanego przycisku/kombinacji przyciskéw za-
rejestrowanego pilota, (sposobu ktory nie powoduje aktywacji
kanatu podczas odczytu),

5.4. Reset sterownika
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a nastgpnie
gdy po ok.20s zobaczymy cztery krotkie btyski diody LED, zwol-
ni¢ przycisk PRG. Nacisnigcie przycisku PRG po pierwszym
btysku - przywrécenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci
pilotéw. Nastepnie hymn kibica dioda LED sygnalizuje przejscie
sterownika do normalnej pracy.

6. Zdalnie klonowanie pilota.

UWAGA. Przyciski w sklonowanym pilocie dziafajg identycznie jak
w pilocie - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotow,
mamy wtedy pewnos$¢, ze przyciski pilota wzorca wystepujg w pi-
locie klon.

Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli wyste-
puje nalezy go przedtem wykasowac.

Nalezy zgodnie z punktem 2.4. wybra¢ mozliwos$¢ zdalnego klo-
nowania pilota.

Aby sklonowa pilota nalezy w poblizu sterownika przez min. 3s
naciskac¢ dowolny przycisk pilota klona, dioda LED btyska,
naciska¢ przycisk pilota wzorca, dioda LED bfyska dwa razy,
naciskac przycisk pilota klona, dioda LED bfyska trzy razy, i
ostatni raz naciska¢ przycisk pilota wzorca, hymn kibica sy-
gnalizuje skuteczne sklonowanie pilota.

7. Wyprowadzenia
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Przycisk PRG

Dioda LED

Funkcja

nacisniety:

raz krotko jeden btysk Rejestrowanie naciénietych przyciskow pilota w kanale nri

drugi raz krétko podwajny btysk Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr2

trzeci raz krétko potrojny blysk Kasowanie naci$nigtego pilota

:::“,’lf,';';; gg: Funkcja Opis

Jeden dtugi Odczyt pozycji pilota | po naciniecie zarejestrowanego pilota, sterownik diodg LED podaje nr jego pozyciji,
btysk diody LED

Kasowanie pilota
0 znanej pozycji

wprowadzi¢ pozycjg pilota przyciskiem PRG, sterownik diodg LED podaje wprowa-
dzong pozycje, potem krotkie nacisnigcie przycisku PRG - kasuije pilota,

Jeden krotkibtysk
diody LED,
potem trzy blyski

Tryb pracy kanatu nri

nacisniecie przycisku po pierwszym bfysku diody LED wybiera tryb bistabilny kanatu,
po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik oczekuje na wprowa-
dzenia czasu trybu monostabilnego (001-999s),

Dwa krotkie btyski diody
LED,
potem trzy btyski

Tryb pracy kanatu nr2

nacisniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED wybiera tryb bistabilny kanatu,
po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik oczekuje na wprowa-
dzenia czasu trybu monostabilnego (001-999s),

Trzy krotkie btyski diody
LED,
potem szes¢ btyskow

Piloty SYSTEMo-
we lub wszystkie

nacisniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - dziatajg tylko piloty zmienno-
kodowe SYSTEMowe, po drugim btysku diody LED - dziatajg wszystkie piloty,

Zdalne klonowanie
pilota

nacisniecie przycisku po trzecim btysku diody LED - niemozliwe zdalne klonowania
pilota, po czwartym btysku diody LED - mozliwe zdalne klonowanie pilotow,

Odczyt pozyciji pilo-
ta po jego pieciokrot-
nym nacisnieciu

nacisniecie przycisku po pigtym btysku diody LED - brak odczytu pilota po pigciokrot-
nym nacisnieciu zarejestrowanego przycisku, po szostym btysku diody LED - odczyt
pozycii pilota diodg LED sterownika po pieciokrotnym naciénigciu zarejestrowanego
przycisku pilota,

Cztery krotkie btyski
diody LED, potem jeden

Reset

nacisniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - kasowanie pamieci pilotow
i przywrocenie ustawien fabrycznych,

8. Dane techniczne

10. Gwarancja

Producent jest przekonany, ze urzadzenie bedzie funkcjonowato po-
prawnie przez wiele lat. Jezeli jednak w ciggu trzech lat od daty wyda-
nia wystapig usterki w jego dziataniu zostang one bezptatnie usunie-

te. Gwarancja nie obejmuje: uszkodzen mechanicznych, termicznych

oraz zalania urzadzenia. Nie nalezy rowniez narusza¢ plomb gwa-

rancyjnych. Odpowiedzialno$¢ producenta jest ograniczona do wy-
sokosci wartosci urzadzenia. Gwarancja na sprzedany towar kon-

Lp Nazwa Wartos¢ Uwagi
1 | Zasilanie 230AC/50Hz | +/- 10%
2 | Poborpradu |12 mA/0.6W | przekazniki wytaczone
Wyjscia LN_P | 2 x 3A/230AC | bezpotencjatowe styki NO
3 Wyjscia LN_L | 2 x 800W 230AC bez bezpiecznika
4 | Czestotliwosé | 433.92MHz

sumpcyjny nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien

9. Ustawienia fabryczne

kupujacego wynikajacych z niezgodnosci towaru z umowa.
Zgodnie z przepisami Ustawy z dnia 29 lipca 2005r. o ZSEiE
zabronione jest umieszczanie tacznie z innymi odpadami zu-

Oba kanaty sterownika pracujg jako monostabilne 1s, rejestro-
wane sg piloty SYSTEMOWE i piloty nieSYSTEMOWE, mozna
klonowa¢ zdalnie pilota, nie mozna uzyskaé pozyciji pilota po
pieciokrotnym naci$nieciu zarejestrowanego przycisku.

UWAGA. Antena moze znajdowac sie pod napieciem 230VAC.
W Zzadnym razie nie nalezy jej skracac.

Zaciski S1i S2 moga znajdowac sie pod napieciem 230VAC.

3

E zytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego
mmmm  kosza. Uzytkownik, chcac pozby¢ sie sprzetu elektronicz-
nego lub elektrycznego, jest obowigzany do oddania go do punktu
zbierania zuzytego sprzetu.Powyzsze obowigzki ustawowe zostaty
wprowadzone w celu ograniczenia ilosci odpadéw powstatych ze
zuzytego sprzetu elekirycznego i elektronicznego oraz zapew-
nienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recyklingu.
W sprzecie nie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktore majg
szczegolnie negatywny wptyw na $rodowisko i zdrowie ludzi.
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