Odbiornik Radiowy

uzupetnienie systemu SMART_POWER

1 kanat - 30 pilotow

37x41x15 mm
otwor 4/8 mm

@ odbiornik NW_SMART stanowi uzupetnienie systemu
SMART_POWER, opis systemu znajduje sie w in-
strukcji Sterownika SMART_POWER,

@ odbiornik umozliwia wykorzystanie wszystkich pilotow
systemu SMART_POWER do kontrolowania matych
wjazdow jak np. garaz lokatorski na terenie osiedla
z odbiornikami SMART _POWER oraz sterowania
np. innymi wjazdami znajdujgcymi si¢ w innej lokali-
zacj,

@ odbiornik rejestruje piloty systemu SMART_POWER:
1. piloty Zdalne z Numerem pozyciji,

2. piloty Zdalne z Pozycjg Pierwsza Wolna,
3. piloty Lokalne,
4. piloty z systemem PROXIMA,

© w odbiorniku NW_SMART wszystkie cztery rodzaje pi-
lotow SYSTEMU SMART_POWER mozna zarejestro-
wac zmiennokodowo w sposob tradycyjny - lokalnie,

@ uzytkownik moze zmieni¢ Numeru Odbiornika,

© uzytkownik moze konfigurowa¢ odbiornik lokalnie
i bezprzewodowo komputerem PC z programatorem,

© 30 pilotow,

© jeden kanat przekaznikowy + buzer,

© trzy tryby pracy:

-bistabilny,
-TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),
-monostabilny 1- 999s, z rozdzielczoscig 1s,

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

© zasilanie 12-24V AC/DC (napiecie state lub zmienne),

@ akustyczne potwierdzanie sygnatu pilota,

© otwor montazowy - skuteczny montaz jednym wkre-
tem, nawet na powierzchni kulistej lub opaskg zaci-
skowa,

NW_SMART

1. Dziatanie odbiornika

1.1, Nacisniecie  zarejestrowanego
wigcza / zmienia stan przekaznika kanatu.
Kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech trybow:

- tryb bistabilny - po naci$nigciu pilota przekaznik zmie-
nia stan,

- monostabilny - po naci$nieciu pilota przekaznik pozo-
staje wigczony przez zaprogramowany czas 1-999s, na-
ciSniecie przycisku pilota, gdy przekaznik jest wtaczony,
wyfgcza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje
wigczony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.
Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu prze-
kaznika wywotanego chwilowg utratg zasiegu. Po 20s w
celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna oming¢ tg niedogodnos¢ zwalniajgc na moment
przycisk co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i naci$nig-
cie przycisku pilota przedtuza nadawanie pilota o kolejne
20s, a przerwa w nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez
odbiornik ignorowana.

1.2. Wiaczenie przekaznika dla trybu bistabilnego,
monostabilnego i TDJN oraz dodatkowo wytgczenie
przekaznika dla trybu bistabilnego jest potwierdzane
buzerem w odbiorniku. Uzycie pilota jest sygnalizowa-
ne jednym sygnatem buzera.

Po dofaczeniu zasilania odbiornik podaje buzerem swojg
maksymalng pojemnos¢ - 30 pilotéw - punkt 2.1

2. Trzy i oSmiocyfrowe informacje akustyczne
2.1. Informacja trzycyfrowa - czas 1-999s

Informacje stanowig trzy grupy sygnatow buzera sterow-
nika rozdzielone krétkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty
buzera w pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. Liczba sy-
gnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki), liczba
sygnatéw w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki), a
liczba sygnatow w grupie trzeciej to trzecia cyfra (jednost-
ki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym
sygnatem.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pig¢ krotkich sygnatow
buzera oznacza liczbg 205. Dla odbiornika liczbg trzycy-
frowg jest czas monostabilny 001 - 999s.

2.2. Informacja o$miocyfrowa

Informacja o$miocyfrowa jest podobna do informacii
trzycyfrowej - punkt 2.1. Informacje stanowi osiem grup
sygnatéw buzera sterownika rozdzielone krotkg prze-
rwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej, drugiej...
i 6smej grupie. Liczba sygnatbw w pierwszej grupie
to pierwsza cyfra numeru, a liczba sygnatow w 6smej

przycisku



grupie to ostatnia (jednostki) cyfra oSmiocyfrowego nu-
meru. Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzo-
nym sygnatem. O$miocyfrowy numer odbiornika jest nie-
zbedny do zmiennokodowej rejestracii pilotow zdalnych.

3. Wprowadzanie liczby do sterownika

3.1. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przykfad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku (pierw-
sza cyfra 3). Poczekac, buzer krotko zasygnalizuje akcep-
tacje pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, az do
momentu krotkiego sygnatu buzera, a nastegpnie zwolni¢
przycisk. Zostata wprowadzona druga cyfra - zero.
Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku - trze-
cia cyfra dwa. Dla odbiornika liczbg trzycyfrowa jest czas
monostabilny 001 - 999s.

3.2. Wprowadzanie liczby o$miocyfrowej - numeru
odbiornika

Przyktad: Wprowadzmy numer 12045678. Nacisna¢
i zwolni¢ przycisk sterownika raz - kazdemu nacisnieciu
towarzyszy sygnat buzera. Poczeka¢ az buzer krotkim sy-
gnatem potwierdzi wprowadzenie pierwszej cyfry.
Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk sterownika dwa razy, pocze-
ka¢ az buzer krétkim sygnatem potwierdzi wprowadzenie
drugiej cyfry. Naciska¢ przycisk na sterowniku tak dfugo,
az ustyszymy krotki sygnat buzera, a nastepnie zwolni¢
przycisk. Zostata wprowadzona czwarta cyfra - zero...
Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk sterownika osiem razy, po-
czeka¢ az buzer dwusekundowym sygnatem potwierdzi
wprowadzenie ostatniej dsmej cyfry.

4. Rejestrowanie pilotow

Odbiornik NW_SMART obstuguje zmiennokodowo:

1. piloty Zdalne z Numerem pozycji,

2. piloty Zdalne z Pozycjg Pierwszg Wolna,

3. piloty Lokalne,

4. piloty z systemem PROXIMA,

Uwaga: Zeby odbiornik rejestrowat przyciski pilotow
zdalnych SMART_POWER, konieczne jest wprowadzenie
do odbiornika numeru SMART_POWER takiego samego
jaki zawieraja piloty zdalne (8 cyfr).

Piloty Lokalne i piloty PROXIMA nie zawierajg numeru od-
biornika i moga byc¢ rejestrowane do kazdego odbiornika
NW_SMART bez wzgledu na jego numer.

Rejestracja pilotow:

W stanie normalnej pracy krotko nacisna¢ przycisk na
odbiorniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat bu-
zera. Od tego momentu odbiornik czeka 5s na rejestracje
pilota. W ciagu 5s nacisna¢ przycisk pilota. Pojedynczy
sygnat buzera oznacza rejestracje pilota.

Zarejestrowany pilot przediuza czas czekania na rejestra-
cje nastepnego pilota 0 5s. Po 5s, odbiornik gra hymn ki-
bica, podaje akustycznie liczbe zarejestrowanych pilotow
- punkt 2.1 i przechodzi do normalnej pracy.

W tym czasie tez mozna wystaé transmisje konfigura-
cyjna z komputera PC poprzez programator SMART.

5. Konfigurowanie odbiornika

Konfigurowanie odbiornika moze by¢ wykonane na dwa
sposoby:

- wygodnie, bezprzewodowo komputerem PC z programa-
torem SMART i programem SMART_POWER - punkt 5.1,
- albo przy pomocy przycisku i sygnatow buzera punkt 5.2,

5.1. Nalezy wprowadzi¢ odbiornik w stan gotowosci
konfiguracji bezprzewodowej - w czasie normalnej pracy
krotko nacisnaé i zwolni¢ przycisk odbiornika. Odbiornik
jest gotowy do odbioru transmisji konfiguracyjnej. Teraz
nalezy wysta¢ transmisje konfiguracyjng z komputera PC.
Poprawny odbior transmisji konfiguracyjnej potwierdzany
jest krotkimi sygnatami buzera, hymn kibica potwierdza
przejscie odbiornika do normalnej pracy, a potem sterow-
nik podaje liczbe zarejestrowanych pilotow.
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5.2. W stanie normalnej pracy, nacisna¢ i przytrzymac
przycisk na ptytce odbiornika:

- po 4s ustyszymy krotki sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy dwa krotkie sygnaty,

- i po kolejnych 4s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera.

Zwolnienie przycisku na odbiorniku:

- po jednym krotkim sygnale buzera - ustawienia trybu
pracy kanatu - punkt 5.2.1

- po dwoch krotkich sygnatach buzera - ustawienia
numeru SMART_POWER odbiornika, punkt 5.2.2

- po trzech krotkich sygnatach buzera - przywréce-
nie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci pilotow,
punkt 5.2.3.

5.2.1. Ustawienie tryb pracy kanatu. W stanie normal-
nej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk na odbiorniku,
a gdy ustyszymy pojedynczy krotki sygnat buzera,
zwolni¢ przycisk. Dalej odbiornik generuje dwa krotkie
i jeden dfugi sygnat buzera.

Nacisnigcie przycisku po:

- pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bista-
bilny kanatu, naci$niecie przycisku,

- drugim krotkim sygnale buzera wybiera tryb TDJN,

- trzecim dtugim sygnale buzera odbiornik od razu ocze-
kuje na wprowadzenie trzech cyfr - trzycyfrowego czasu
trybu monostabilnego (001-999s) - punkt 3.1.

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to odbior-
nik gra hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.
Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to odbior-
nik podaje czas monostabilny - (punkt 2.1), gra hymn
kibica i przechodzi do normalnej pracy.

5.2.2. Zmiana numeru SMART odbiornika. Numer
odbiornika jest numerem o$miocyfrowym. Uwaga: po
zmianie numeru SMART odbiornika, piloty zdaine SMART
przestajg dziatac.

W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymac przycisk
na odbiorniku, a gdy ustyszymy podwajny krotki sygnat
buzera, zwolni¢ przycisk. Po zwolnieniu przycisku od
razu przystapi¢ do wprowadzania numeru SMART od-
biornika - punkt 3.2. Poprawne wprowadzenie o$miu cyfr
sygnalizowane jest przez 2s przez buzer, a nastepnie od-
biornik buzerem powtarza wprowadzony numer w sposéb
opisany w punkcie 2.2. Potem odbiornik gra buzerem
hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy. Jezeli nie
wprowadzono wszystkich cyfr, stycha¢ podwdjny sygnat
btedu, hymn kibica i odbiornik przechodzi do normalnej
pracy.

5.2.3. Kasowanie wszystkich pilotow i RESETowanie
odbiornika. W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przy-
trzymac przycisk na odbiorniku, a gdy ustyszymy potroj-
ny krotki sygnat buzera, zwolni¢ przycisk. Odbiornik
generuje pojedynczy sygnat buzerem. Naci$nigcie i zwol-
nienie przycisku po sygnale buzera powoduje skasowa-
nie pamieci pilotow i przywrécenie ustawien fabrycznych.
Nastepnie hymn kibica sygnalizuje przejscie odbiornika
do normalnej pracy.



Przycisk nacisnigty
Raz kr6tko

Buzer
Jeden sygnat

Funkcja
Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota

Jeden krotki sygnat
buzera
potem: 3 sygnaty

Tryb pracy kanatu
nri

Przycisk zwolniony po: Funkcja Opis

Nacisniecie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera
tryb bistabilny kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDJN,

a po trzecim diugim odbiornik oczekuje na wprowadzenie czasu trybu
monostabilnego (001-999s),

Dwa krotkie sygnaty ~ |[Numer SMART_PO- | wprowadzi¢ numer SMART_POWER przyciskiem odbiornika. Odbiornik
buzera WER odbiornika podaje nowy numer SMART,

Trzy krotkie sygnaly  |Kasowanie pilotow  [Naci$nigcie i zwolnienie przycisku po pierwszym sygnale buzera - ka-
buzera Ustawienia fabryczne |sowanie pamieci pilotow. Przekaznik odbiornika pracuje jako monosta-

potem: 1 sygnat

bilny 1s, nie jest zmieniany numer odbiornika.

6. Dane techniczne

9. Gwarancja
Szczegoty dotyczace gwarancji znajdujg si¢ na karcie gwaran-

Lp Nazwa Wartos¢  Uwagi cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
1 |Zasilanie 12V-24V  |napigcie state lub
AC/DC zmienne
2 |Pobbr pradu  [20mA przekaznik wtgczony
Wyjscie 24V-1A przekaznik NO
Czgstotliwos¢ |433,92MHz |modulacja ASK

7. Ustawienia fabryczne

Przekaznik odbiornika pracuje jako monostabilny 1s.

8. Wyprowadzenia
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