Sterowniki Radiowe NW1 999 - NW2 25 -NW2 819

najmniejsze sterowniki na rynku o niespotykanych mozliwosciach, 12-24V AC/DC,
odczyt pozycji zarejestrowanego pilota, kasowanie pilota bez jego obecnosci, klonowanie pilota

NW1_999

1 kanat - 999 pilotow

(&?’37x41x15 mm

otwor 4/8 mm

PILOTY SYSTEMOWE
Sterownik jest kompatybilny zmiennokodowo z jednym i tylko
Jjednym systemem sterowania bramami wiodacych producentow
- zapytaj o dostepne systemy,

PILOTY NIESYSTEMOWE
Mozna tak skonfigurowa¢ sterownik, ze w sposob mniej bez-
pieczny (tylko analiza czgsci statej transmisji pilota) mozna zare-
jestrowaé rowniez piloty niesystemowe (piloty innych producen-
tow zawierajgcych uktad HCS).

Najwazniejsze zalety:

© najmniejszy na rynku,

© jeden (NW1), lub dwa kanaty przekaznikowe (NW2) + buzer,

© 999 pilotéw (NW1), 25 lub 819 pilotéw (NW2) = zmiennokodo-
we KeelLoq SYSTEMOWE + (opcja programowana) dowolne
piloty z uktadem HCS pracujgcego w pasmie 433.92MHz

- analizowana jest cze$¢ stata transmisji (28bitow - ponad

250min kombinacii),

@ kasowanie pilota bez jego obecnosci,
@ trzy tryby pracy:

- bistabilny z resetem, (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy
operujac pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsyn-
chronizowa¢ dwa kanaty bistabilne),

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),

- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

© zasilanie 12-24V DC/AC (napigcie state lub zmienne),

© mozna zarejestrowac nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przy-
ciskow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski i jedng
kombinacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego,

© akustyczne potwierdzanie sygnatu pilota - inaczej dla pilota
zmiennokodowego SYSTEMOWEGO i inaczej dla pilota nie-

SYSTEMOWEGO z HCSem, inaczej dla kanatu nr1 i nr2 (NW2),

@ zarejestrowanym pilotem mozna akustycznie zdalnie odczy-
tac jego pozycje w sterowniku,

© zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowa¢ pilota,

© po wiaczeniu zasilania sterownik podaje buzerem pojem-
no$¢ pamieci pilotow (999_NW1, 25 lub 819_NW2),

@ otwor montazowy - skuteczny montaz jednym wkretem
nawet na powierzchni kulistej - lub opaska zaciskowa,

NwW2_25

2 kanaty - 25 pilotow

NwW2_819

2 kanaty - 819 pilotow

antena 434MHz - opcja

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naciéniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej zareje-
strowanej kombinacji przyciskéw) pilota wtgcza/zmienia stan kana-
tu/kanatow. Kazdy kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech trybow:
- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy operujac
pilotem nie widzimy reakji, albo chcemy zsynchronizowa¢ dwa
kanaty bistabilne) - po naci$nigciu pilota przekaznik zmienia stan,
- monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozostaje
wiaczony przez zaprogramowany czas 1-999s, nacisniecie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wtgczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wig-
czony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawag.
Mozna oming¢ tg niedogodno$¢ zwalniajgc na moment przycisk
co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i nacisnigcie przycisku
pilota przediuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa w
nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,
1.2. Wigczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monosta-
bilnego i TDJN, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dlia
trybu bistabilnego jest potwierdzane buzerem w sterowniku.
Uzycie pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO sterujacego
kanatem nr1 jest sygnalizowane jednym sygnatem buzera, a pi-
lota nieSYSTEMOWEGO jednym podwojnym sygnatem buzera.
Uzycie pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO sterujacego
kanatem nr2 (tylko NW2) jest sygnalizowane dwoma sygnatami
buzera, a pilota nieSYSTEMOWEGO dwoma podwajnymi sygna-
tami buzera.



1.3. Zdalna informacja o pozycji zarejestrowanego pilota w
sterowniku

Znajomos¢ pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku umozli-
wia usuniecie pilota ze sterownika bez jego obecnosci (np. pilota
zgubionego).

Mozna na dwa sposoby zdalnie akustycznie (punkt 2.1 lub 2.2)
uzyska¢ numer pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku.
Sposdb nri: Nalezy nacisnaé i trzymac przez 3s niezarejestro-
wany przycisk lub niezarejestrowang kombinacije przyciskow
zarejestrowanego pilota.

Sposob nr2: (mozna ten sposob programowo wytaczyc),
Nalezy szybko 5 razy nacisna¢ zarejestrowany przycisk pilota.
Uwaga - naciskanie pilota aktywuje zarejestrowany kanat, na-
lezy o tym pamieta¢ sprawdzajac pozycie pilota tym sposobem.
Mozna réwniez lokalnie uzyskac pozycie pilota - punkt 5.1.

2. Trzy i dwucyfrowe informacje akustyczne
2.1. Informacja trzycyfrowa

Informacje stanowig trzy grupy sygnatéw buzera sterownika
rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w
pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. Liczba sygnatow w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra (setki), liczba sygnatéw w drugiej grupie
to druga cyfra (dziesiatki), a liczba sygnatéw w grupie trzeciej to
trzecia cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krétkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatow buzera
oznacza liczbe 205.

Dla sterownikéw (modele 819_999), w zaleznosci od sytuacji
liczba 205 oznacza: pilota zarejestrowanego na pozyciji 205, 205
zarejestrowanych pilotéw, lub czas monostabilny kanatu 205s.
Mozliwe pozycje pilotéw w sterowniku: 001- 999. Mozliwa liczba
zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 000-999. Mozliwe czasy
monostabilne kanatéw: 001- 999.

Dla sterownika model 25 liczba 205 oznacza czas monostabilny
kazdego z dwoch kanatow 205s. Mozliwe czasy monostabilne
kanatow: 001- 999.

2.2. Informacja dwucyfrowa (wystepuje tylko w modelu 25)
Informacje stanowig dwie grupy sygnatow buzera sterownika
rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w
pierwszej i drugiej grupie. Liczba sygnatéw w pierwszej grupie
to pierwsza cyfra (dziesiatki), a liczba sygnatow w drugiej grupie
to druga cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krétkie sygnaty, a potem dtugi oznacza liczbe 20.

Dla sterownika model 25 w zalezno$ci od sytuacji liczba 20
oznacza: pilota zarejestrowanego na pozycji 20, lub 20 zarejestro-
wanych pilotow. Mozliwe pozycje pilotow w sterowniku: 01- 25.
Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 00-25.

3. Wprowadzanie liczby do sterownika

3.1. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 3).
Poczekaé, buzer krotko zasygnalizuje akceptacje pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, az do momentu
krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra pozycii pilota - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku - trzecia cyfra 2.
Poczekac, buzer krotko zasygnalizuje akceptacie trzeciej cyfry.

Dla sterownikéw (modele 819_999), w zalezno$ci od sytuacii,
wprowadzona liczba 302, oznacza che¢ skasowania pilota zare-
jestrowanego na pozyciji 302, lub ustawienia czasu monostabil-
nego dowolnego z kanatéw na 302s. Mozliwe liczby 001- 999.
Dla sterownika model 25 wprowadzona liczba 302 oznacza
che¢ ustawienia czasu monostabilnego dowolnego z kanatow na
302s. Mozliwe liczby 001- 999.

3.2. Wprowadzanie liczby dwucyfrowej (wystepuje tylko w
modelu 25). Przyktad: wprowadzenie liczby 20.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 2).
Poczeka¢, buzer krétko zasygnalizuje akceptacje pierwszej cyfry
pozyciji pilota.

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, az do momentu
krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra pozyciji pilota - zero.

Dla sterownika model 25 wprowadzona liczba 20 oznacza cheé
skasowania pilota zarejestrowanego na pozycji 20. Mozliwe
wprowadzane liczby 01- 25.

4. Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota

W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé przycisk na sterowniku.
Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera. Od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na rejestracie pilota w kanale nr1 - punkt 4.1.
Ponowne (drugie) krétkie nacisniecie przycisku na sterowniku
potwierdzane jest:

dla modelu - NW2 dwoma sygnatami buzera i od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na rejestracie pilota w kanale nr2 - punkt 4.1.
dla modelu - NW1 trzema sygnatami buzera i od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika
- punkt 4.2

Ponowne (trzecie) krotkie nacisnigcie przycisku na sterowniku
dla modelu - NW2 potwierdzane jest trzema sygnatami buzera
i od tego momentu sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota
ze sterownika - punkt 4.2.

dla modelu - NW1- sterownik przechodzi do normalnej pracy,
4.1. Rejestracja przyciskow pilota/pilotow

W ciggu 5s nacisna¢ przyciski/kombinacje przyciskow pilota ma-
jacego sterowa¢ wybranym kanatem. Pojedynczy sygnat buzera
oznacza rejestracje pilota w trybie zmiennokodowym, a sygnat
podwojny w systemie statokodowym.

Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na rejestracjg na-
stepnego pilota o 5s. Po 5s, sterownik gra hymn kibica, podaje
akustycznie liczbg zarejestrowanych pilotow (punkt 2.1 lub 2.2) i
przechodzi do normalnej pracy.

4.2. Aby wyrejestrowac dostepnego pilota z pamieci sterownika
nalezy nacisna¢ dowolny (nawet niezarejestrowany) przycisk zareje-
strowanego pilota. Kasowanie potwierdzane jest sygnatem buzera.
Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na kolejnego pilota, gra
hymn kibica, podaje akustycznie liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.1 lub 2.2) i przechodzi do normalnej pracy.

5. Konfigurowanie sterownika

Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przycisku i
sygnatow buzera w czterech grupach.

W modelu NW1 nie wystepuja dwa krotkie sygnaty buzera -
brak kanatu nr2. W stanie normalnej pracy, nacisnag i przytrzy-



mac przycisk na ptytce sterownika:
-po 4s ustyszymy diugi sygnat buzera,
- po kolejnych 4s ustyszymy krotki sygnat buzera,
- po kolejnych 4s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera (NW2),
- po 4s kolejnych ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera,
-iw koricu po kolejnych 4s ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera.
Zwolnienie przycisku na sterowniku:
- po jednym dtugim sygnale - odczyt pozycii pilota w sterowniku
i kasowanie niedostepnego indywidualnego pilota - punkt 5.1.
- po jednym krotkim sygnale buzera - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 1 - punkt 5.2.
- po dwoch krétkich sygnatach buzera - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 2 - punkt 5.2 (nie wystepuje w modelu NW1),
- po trzech krotkich sygnatach buzera
- ustawienie mozliwosci rejestracii tylko pilotow systemowych
zmiennokodowych, lub wszystkich pilotow z uktadem HCS,
- zdalne klonowania pilota mozliwe lub niemozliwe,
- zdalny odczyt pozycii pilota w sterowniku drugim sposobem
mozliwy lub niemozliwy, punkt 1.3 i punkt 5.3.
- po czterech krotkich sygnatach buzera - przywrécenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow, punkt 5.4.

5.1. Odczyt pozycji w sterowniku dostepnego pilota, kaso-
wanie pojedynczego niedostepnego pilota

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na
sterowniku, a gdy po 4s ustyszymy dtugi sygnat buzera, zwolni¢
przycisk. W ciggu 15s mozna zacza¢ odczyt pozyciji dostepnego
pilota, albo kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota.

Po nacisnigciu przycisku zarejestrowanego pilota, sterow-
nik podaje pozycje pilota (punkt 2.1 dla modeli 999 i 819, lub
punkt 2.2 dla modelu 25).

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega na
wprowadzeniu jego pozycji w sterowniku przyciskiem w sposb
opisany w punkcie 3.1 dla modeli 999 i 819, lub w punkcie 3.2 dla
modelu 25. Po wprowadzeniu pozyciji pilota przyciskiem, sterow-
nik buzerem podaje wprowadzong pozycje pilota do skasowania
(punkt 2.1 dla modelu 999 i 819, lub punkt 2.2 dla modelu 25).
Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem jest zgodna z pozycjg
pilota ktérego chcemy skasowag, nalezy w ciggu 3s krotko na-
cisna¢ przycisk sterownika - potwierdzeniem skasowania pilota
jest dtugi sygnat buzera.

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem nie jest poprawna, to
nie nalezy naciska¢ przycisku sterownika, a po trzech sekundach
podwdijny sygnat buzera zacheca do ponownego skasowania lub
odczytu pilota.

Po skutecznym, lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna po-
nownie w ciggu 5s odczyta¢ pozycje dostepnego pilota, albo roz-
pocza¢ kasowanie niedostepnego pilota o znanej pozycji.

5.2. Tryb pracy kanatu nr1 i nr2, (w NW1- brak kanatu nr2)
Kanat nri W stanie normalnej pracy nacisng¢ i przytrzyma¢
przycisk na sterowniku, a gdy po dtugim sygnale ustyszymy poje-
dynczy krotki sygnat buzera, zwolni¢ przycisk - punkt 5.2.1.
Kanat nr2 (w modelu NW1 nie wystepuje podwojny sygnat bu-
zera). W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymac przycisk
na sterowniku, a gdy po dtugim sygnale ustyszymy pojedynczy
krotki sygnat buzera, a nastepnie podwojny sygnat buzera,
zwolni¢ przycisk - punkt 5.2.1.

5.2.1 Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dtugi sygnat
buzera. Naci$niecie przycisku po pierwszym krotkim sygnale
buzera wybiera tryb bistabilny kanatu, nacisniecie przycisku po
drugim krotkim sygnale buzera wybiera tryb TDJN. Po trzecim
diugim sygnale buzera sterownik oczekuje na wprowadzenia
trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilnego (001-
999s), (punkt 3.1).

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik gra
hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik po-
daje czas monostabilny - (punkt 2.1), gra hymn kibica i przecho-
dzi do normalnej pracy.

5.3. Ustawienia ograniczen: obstugiwane piloty, klonowa-
nie pilotow i odczyt pozyc;ji pilotow

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastgpnie gdy
po 16s ustyszymy trzy krétkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk.
Sterownik generuje 6 krotkich sygnatow buzerem.

Jezeli naciéniemy przycisk sterownika:

po pierwszym sygnale - dziatajg i rejestrowane sg tylko piloty
zmiennokodowe SYSTEMowe,

po drugim sygnale buzera - dziatajg i rejestrowane sg piloty
zmiennokodowe SYSTEMowe, oraz wszystkie piloty z uktadem
HCS - analizowana jest tylko ich czg$¢ statokodowa transmisjj,
po trzecim sygnale buzera - niemozliwe jest zdalne kionowania pilota,
po czwartym sygnale buzera - mozliwe jest zdalne klonowanie
pilotéw (punkt 6),

po pigtym sygnale - nie jest mozliwy zdalny odczyt pilota po pie-
ciokrotnym nacisnieciu zarejestrowanego przycisku pilota,

po szostym sygnale - mozliwy jest zdalny odczyt pilota po
pieciokrotnym nacisnigciu zarejestrowanego przycisku pilota -
sposob nr2, opcja przydatna wowczas, gdy wszystkie przyciski
pilota i ich kombinacje sa wykorzystane i nie mozna skorzystac z
wygodnego sposobu nr1 odczytu wykorzystujacego nacisnigcie
niezarejestrowanego przycisku/kombinacji przyciskow zareje-
strowanego pilota, (sposobu ktéry nie powoduije aktywaciji kanatu
podczas odczytu),

5.4. Reset sterownika

Nacisng¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie
gdy po ok.20s ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolni¢
przycisk. Naciéniecie przycisku po pierwszym sygnale - przy-
wrocenie ustawien fabrycznych ( punkt 8 )i kasowanie pamieci
pilotéw. Nastepnie hymn kibica sygnalizuje przejScie sterownika
do normalnej pracy.

6. Zdalne klonowanie pilota.

Przyciski w sklonowanym pilocie dziatajg identycznie jak w pilocie
- wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotow, mamy
wtedy pewnosc, ze przyciski pilota wzorca wystepujg w pilocie klon.
Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli wyste-
puje nalezy go przedtem wykasowaé. Nalezy zgodnie z punktem
5.3. wybra¢ mozliwo$¢ zdalnego klonowania pilota.

Nalezy w poblizu sterownika przez min. 3s naciska¢ dowolny
przycisk pilota klona, stycha¢ jeden sygnat buzera, naciska¢
przycisk pilota wzorca, stycha¢ dwa sygnaty buzera, naciskac
przycisk pilota klona, stychaé trzy sygnaty buzera i w koicu
naciska¢ przycisk pilota wzorca, hymn kibica sygnalizuje sku-
teczne sklonowanie pilota.



Przycisk nacisniety Buzer Funkcja
Raz krétko Jeden sygnat Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr1
Drugi raz krotko Podwojny sygnat Rejestrowanie naciénigtych przyciskow pilota w kanale nr2 - model NW2
Potréjny sygnat Kasowanie naciénigtego pilota - model NW1
Trzeci raz krotko Potrojny sygnat Kasowanie naciénietego pilota - model NW2
Hymn kibica Przejscie do normalnej pracy - model NW1
Przycisk zwolniony po: Funkcja Opis
Jeden diugi Odczyt pozycji pilota | Po naciéniecie zarejestrowanego pilota, sterownik buzerem podaje nr jego pozycii
sygnat buzera Kasowanie pilota Wprowadzenie pozycii pilota przyciskiem, sterownik buzerem podaje wprowadzong
0 znanej pozyciji pozycje, potem krétkie nacisnigcie przycisku - pilot usuniety
Jeden krotki sygnat | Tryb pracy kanatu nr1 | Naci$nigcie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabil-
buzera ny kanatu, po drugim krétkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik
oczekuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)
Dwa krotkie sygnaty | Tryb pracy kanatu nr2 | Nacisnigcie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabil-
buzera ny kanatu, po drugim krétkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim diugim sterownik
nie wystepujg w NW1 |nie wystepuje w NW1 | oczekuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)
Trzy krotkie sygnaty  |dziatajg Piloty SYSTE- | Naci$nigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - dziatajg tylko piloty zmienno-
buzera MOWE Iub wszystkie | kodowe SYSTEMowe, po drugim dziatajg wszystkie piloty
Zdalne klonowanie | Naci$nigcie przycisku po trzecim - niemozliwe klonowanie pilota, po czwartym -
pilota mozliwe klonowanie pilotow
Odczyt pozyciji pilota | Naciénigcie przycisku po pigtym - brak odczytu pilota po pigciokrotnym nacisnigciu
po jego pieciokrotnym | zarejestrowanego przycisku, po széstym - odczyt pozyciji pilota buzerem sterownika
nacisnieciu po pieciokrotnym nacisnigciu zarejestrowanego przycisku pilota
Cztery krotkie sygnaty |Reset Naciéniecie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamigci pilotow
buzera i przywrdcenie ustawien fabrycznych

7. Dane techniczne

10. Gwarancja
Szczegoty dotyczace gwarancii znajdujg sie na karcie gwaran-

Lp Nazwa Wartos¢  Uwagi cyjnej, oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania
1 | Zasilanie 12V-24V napigcie stafe lub
DC/AC zmienne
Pobér pradu 10mA przekazniki wytaczone
Wyjscia 2x24V-1A |przekazniki NO
Czestotliwos¢ | 433.92MHz  |modulacja ASK

8. Ustawienia fabryczne

Oba kanaty sterownika pracuja jako monostabilne 1s, rejestro- c € _—
wane s piloty SYSTEMOWE i piloty nieSYSTEMOWE, mozna
klonowa¢ zdalnie pilota, mozna uzyska¢ pozycje pilota po pie-

ciokrotnym nacisnieciu zarejestrowanego przycisku.
9. Wyprowadzenia
Y 12/24V
TN
Przekaznik Przekaznik Antena Zasilanie
12/24V
Y L AC/DC
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