PINpilot umozliwia wystanie szesciu roznych
rozkazow. Trzy rozkazy tym pilotem moze
wystaé kazdy, a pozostate trzy rozkazy tylko

osoba znajqca PIN. Najkrotszy PIN jest pojedyncza cyfra,
a najdtuzszy jest liczba szesciocyfrowa.

Uzytkownik moze wygodnie wystac trzy rozkazy, np: uzbréj alarm,
otwérz brame ogrodzeniowa, zamknij zamek centralny, oraz nieco
mniej wygodnie (nalezy wprowadzi¢ PIN), ale bardzo bezpiecznie
wysta¢ pozostate trzy rozkazy, np: rozbréj alarm, otwérz brame ga-
razowa, otworz zamek centralny.

Utrata lub brak nadzoru nad uzyciem pilota nie oznacza

juz publicznego dostepu.
Kilkukrotne wprowadzenie btednego PINu czasowo blokuie pilota.
Uzytkownik moze w kazdej chwili zmieni¢ swoj PIN.

PINpilot moze réwniez automatycznie co 10s/60s i na zadanie wy-
syta¢ rozkaz kontrolny wykorzystywany do potwierdzania obecnosci
wiasciciela, sprawno$ci dziatania pilota, czy kontroli zasiegu - PILOT
AUTOMATYCZY.

Dodatkowo PINpilot moze pracowa¢ jako programator. Praca pro-
gramatora opisana jest w instrukcjach programowanych przez niego
urzadzen.

Wprowadzanie PINu i wystanie rozkazu
Kod PIN moze by¢ liczbg dziesigtng jedno, dwu, trzy, cztero, pigcio
lub szesciocyfrowa. Cyfra oznacza liczbe naciéniec przycisku, cyfra 0
oznacza dziesie¢ nacisnigc.

Wprowadzanie pierwszej (najstarszej) cyfry PINu oznacza zawsze
nacisniecie odpowiednig ilo$¢ razy przycisku F, wprowadzanie dru-
giej cyfry PINu oznacza zawsze nacisnigcie odpowiednig ilos¢ razy
przycisku K, wprowadzanie trzeciej cyfry PINu oznacza zawsze na-
ci$niecie odpowiednig ilo¢ razy przycisku F i tak dalej na przemian,
az wprowadzone zostang wszystkie cyfry PINu.

Pierwsze przycisnigcie pierwszej cyfry PINu powinno by¢ krétkie, a
czas pomigdzy cyframi (zmiana przycisku) nie powinien przekracza¢
dwéch sekund.

Po poprawnym wprowadzeniu PINu nalezy szybko (w ciggu dwdch
sekund) nacisnaé¢ przycisk K, przycisk F, lub oba przyciski przez
minimum 1s. Naci$niecie przycisku/obu przyciskow powoduje wy-
sytanie rozkazu tak dtugo jak dtugo naciskany jest przycisk, jednak
nie dtuzej niz 30s - dioda LED sygnalizuje nadawanie.

Po zwolnieniu przycisku/obu przyciskéw mozna przez dwie sekundy
nacisna¢ przycisk K, przycisk F lub oba przyciski. Jezeli po zwolnie-
niu przycisku/obu przyciskéw uptynie wiecej niz dwie sekundy pilot
zapomina wprowadzony PIN.
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Rozpoczecie wprowadzania PINu - krotkie naciéniecie przycisku
F traktowane jest jako proba wprowadzenia PINu. Jezeli PIN jest
niepoprawny, lub czas pomiedzy przyci$nigciami jest wigkszy niz
jedna sekunda - préba wprowadzania PINu uznana jest za btedna.
Po czterech btednych prébach wprowadzania PINu, pilot zostaje za-
blokowany na 1 minute. Po pigtej bfednej probie wprowadzeniu PINu,
pilot zostaje zablokowany ponownie na 1 minutg. Kolejne btedne pro-
by powodujg zablokowanie pilota na 5 minut.

Zablokowany pilot co 1 sekunde btyska diodg LED. Podczas bfy-
skania diody LED pilot nie reaguje na przyciski.

Zestawy rozkazow

Szes¢ rozkazow PINpilota dostepnych jest w dwdch zestawach, po
trzy rozkazy. Podczas wysytania trzech rozkazow zestawu pierwsze-
go I dioda LED nie MIGA ($wieci ciggle), a podczas wysytania trzech
rozkazow zestawu drugiego Il dioda LED MIGA.

UWAGA. Zestaw rozkazow nr I (dioda LED nie MIGA - $wieci ciggle)
jest identyczny jak zestaw rozkazow pilota standardowego.

Kazdy z zestawéw dostepy jest wprost, lub po wprowadzeniu PINu.
Szes¢ rozkazow to nacisnigcie przyciskow:

(przycisk K, przycisk F, przyciski K+F razem) LED nie MIGA - zestaw I
(przycisk K, przycisk F, przyciski K+F razem) LED MIGA - zestaw Il

Uzytkownik moze sam wybrac ktory zestaw rozkazow dostepny jest
wprost, a ktéry po wprowadzeniu PINu.

Nalezy minimum pigtnascie razy nacisna¢ przycisk F, - dioda LED
krotko btyska, nastepnie wprowadzi¢ PIN, i poczeka¢ az dioda LED
raz wielokrotnie szybko bty$nie przez 1s.

Krétkie nacisniecie przycisku K ustawia zestaw 11, a dtuzsze niz 2s

nacisniecie przycisku K (nalezy poczeka¢ az dioda LED zapali si€)
ustawia zestaw 11 jako wysytany bez PINu.

Zmiana PINu

Nalezy minimum pigtnascie razy nacisna¢ przycisk F, - dioda LED
krotko btyska, a nastepnie wprowadzi¢ aktualny PIN, i poczekaé az
dioda LED raz wielokrotnie szybko bfy$nie przez 1s.

Nastepnie wprowadzi¢ nowy kod PIN zaczynajac od klawisza F.
Poczeka¢ az dioda LED dwa razy wielokrotnie szybko bfysnie za-
checajac do powtdrnego wprowadzenia nowego PINu. Wprowadzi¢
powtornie nowy PIN. Jezeli oba nowe PINy byty identyczne, oraz nie
przekroczono maksymalnych przerw podczas wprowadzania (2s), to
dioda LED wielokrotnie szybko bty$nie przez okofo 1s sygnalizujac
poprawng zmiang PINu.

Btad sygnalizowany jest dwoma krtkimi btyskami diody.

Pilot automatyczny

PINpilot moze co 10s lub co 60s wysyta¢ automatycznie rozkaz kontro-
Iny (krotkie migniecie diody) wykorzystywany do potwierdzania obec-
nosci wtasciciela, sprawnosci dziatania pilota czy sprawdzanie zasiegu.
Nalezy skonfigurowac PINpilot do pracy automatycznej - tzn wybraé
czy pilot ma nadawa¢ automatycznie a jezeli tak to to czy co 10s
czy co 60s.

Nalezy minimum pigtnascie razy nacisna¢ przycisk F, - dioda LED
krotko bfyska, a nastgpnie wprowadzi¢ PIN, i poczeka¢ az dioda
LED raz wielokrotnie szybko bty$nie przez 1s. Nastgpnie ponownie
wprowadzi¢ kod PIN i poczeka¢ az dioda LED trzy razy wielokrotnie
szybko btysnie.

Krotkie nacisniecie przycisku K wytacza AUTOMATYCZNEGO PILO-
TA nadawanie, dtuzsze niz 2s naciéniecie przycisku K (nalezy pocze-
ka¢ az dioda LED zgasnie) wigcza AUTOMATYCZNEGO PILOTA z
nadawaniem co 10s, natomiast dfuzsze niz 2s naciéniecie przycisku F
(nalezy poczeka¢ az dioda LED zgasnie) wiacza AUTOMATYCZNE-
GO PILOTA z nadawaniem co 60s.

Lp Programowanie PINpilota
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Wigczenie/wytaczenie sygnatu kontrolnego
Mozna wigczy¢ i wytaczy¢ automatyczne wysytanie sygnatu kontrol-
nego - tylko wtedy jednak, gdy aktywny jest PILOT AUTOMATYCZNY
(ustawione jest co 10 lub 60s wysytanie sygnatu kontrolnego).

Nalezy minimum pigtnascie razy nacisna¢ przycisk F, - dioda LED
krotko btyska.

Nastepne krotkie nacisniecie przycisku K wytacza, a dtuzsze niz 2s
(nalezy poczeka¢ az dioda LED zgasnie) wtacza automatyczne wysy-
tanie rozkazu kontrolnego.

Sygnat kontrolny na zadanie

Uzytkownik moze recznie wysta¢ sygnat kontrolny - tylko wtedy jed-
nak, gdy aktywny jest PILOT AUTOMATYCZNY (ustawione jest co
10 lub 60s wysytanie sygnatu kontrolnego - bez znaczenia natomiast
jest czy wysytanie sygnatu kontrolnego jest wtgczone, czy wytaczone
- patrz punkt wyzej.

Nalezy po prostu minimum pigtnascie razy nacisna¢ przycisk F. Dio-
da LED krétko btysnie, a kolejny krotszy btysk oznacza wystanie
sygnatu kontrolnego. Brak drugiego krotkiego sygnatu kontrolnego
oznacza brak PILOTA AUTOMATYCZNEGO.

Ustawienia fabryczne

- PIN fabryczny -1-1-1

- brak pilota automatycznego,

- zestaw I rozkazow / LED przy nadawaniu s

UWAGA. Zestaw rozkazow nr I (dioda LED nie MIGA - $wieci ciggle)
jest identyczny jak zestaw rozkazow pilota standardowego.

niebieska kreska oznacza wigczong diode LED

wysytanie sygnatu kontrolnego - tylko jesli zaprogramowany jest
PILOT AUTOMATYCZNY - punkt 9 lub 10
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brak automatycznego wysytania sygnatéw kontrolnych
(tylko jesli zaprogramowany jest PILOT AUTOMATYCZNY)
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automatyczne wysytanie sygnatow kontrolnych - tylko jesli
zaprogramowany jest PILOT AUTOMATYCZNY - punkt 9 lub 10
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zestaw I rozkazow / LED przy nadawaniu
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brak PILOTA AUTOMATYCZNEGO (brak sygnatow kontrolnych)
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PILOT AUTOMATYCZNY sygnaty kontrolne co 10s
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PILOT AUTOMATYCZNY sygnaty kontrolne co 60s
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