Sterownik Radiowy PROXIMA PRX 2-34

Dwuprzyciskowy pilot radiowy w module odbiorczym steruje dwoma przekaznikami,

oraz wyjéciem sygnalizacyjnym. Zasilanie 12V.

Najwazniejsze zalety:

- bardzo czuty (superheterodynowy) waskopasmowy
(odporny na zaktocenia) odbiornik radiowy zapewniajacy
w otwartej niezaktoconej przestrzeni zasigg ponad 200m,
w konkurencyjnych rozwigzaniach stosowane sg odbiorniki
supererakcyjne o mniejszej czutosci i szerokim pasmie od-
biorczym, co w obecnoéci zaktocen dodatkowo zmniejsza
zasieg, dwa odbiorniki superreakcyjne w bliskiej odlegtosci
zaktocaja sie wzajemnie, superheterodynowe nie,

- zgrabne zmiennokodowe piloty 0 nowoczesnym wy-
gladzie,

- pilot MASTER - nowo$¢ na rynku — oprécz normalnej
pracy daje mozliwo$¢ zablokowania/odblokowania dziata-
nia pozostatych pilotéw, dodania oraz kasowania pilotow,
a wszystko to bez dostepu do sterownika - role MASTERA
moze petni¢ dowolny pilot PROXIMA zaprogramowany jako
pierwszy, (mozna tg funkcje pilota programowo wytaczyé),

- kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziata¢ w
inny sposob - nie sterowac, sterowa¢ pierwszym, drugim
lub dwoma przekaznikami,

- pamig¢ max 34 przyciskow (jezeli zaprogramowane
sg oba przyciski kazdego pilota to oznacza max 17 pilotow,
a jezeli zaprogramowany jest tylko jeden przycisk pilota oznacza
to max 34 piloty),

- wiaczenie/wytaczanie kazdym pilotem (nawet z zaprogra-
mowanym jednym przyciskiem) syreny alarmowej (dwa przyciski
razem) - oprocz pilota MASTER jesli programowo jest wigczony,

- trzy szybko wybierane najpopularniejsze konfigu-
racie pracy sterownika (bi i monostabilny, dwa mono (3s)
i dwa tryby bistabilne),

- czas monostabilny - od 1s do 4minut - rozdzielczo$¢ 1s,
i od 1 minuty do 4h - rozdzielczo¢ 1 minuta,

- skracanie dziatania przekaznika w trybie monostabilnym -
po ponownym nacisnieciu przycisku,

- praca z anteng wewnetrzng (zasieg okoto 10% mniejszy
niz z anteng zewnetrzng), zewnetrzng anteng nalezy stosowac
gdy zamkniemy radiolinie w metalowej skrzynce, zamontujemy
na duzym metalowym podtozu, lub zalezy nam na maksymalnym
zasiegu,

- optyczna i akustyczna sygnalizacja stabej baterii w pilocie.
\
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2. Dzialgnie sterownika

1.Charakterystyka urzadzenia.

- zmienny kod pilota Keeloge,

- dwa przekazniki - pig¢ trybow pracy: - tryb bistabilny,- monostabilny,
-TDJIN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),- bistabilny przerywany (1Hz)
- i monostabilny przerywany (1Hz),

- czas monostabilny: - od 1s do 4minut - rozdzielczo$¢ 1s, - od 1 minuty
do 4 h - rozdzielczo$¢ 1minuta,

- skracanie dziatania przekaznika w trybie monostabilnym po ponownym
naciénieciu przycisku,

- po nacisnigciu przycisku pilota mozna rozrozni¢ przekaznik ktory zmie-
nit stan i czy zostat on wigczony czy wytaczony (chwilowa sygnali-
zacja akustyczna i trwata optyczna),

- bistabilne zataczanie wyjécia sygnalizacji akustycznej po nacisnigciu
obu przyciskow pilota,

- optyczne (trwale) i akustyczne (chwilowe) sygnalizowanie stabej baterii
pilota,

- pamig¢ max 34 przyciskow (jezeli zaprogramowane sg oba przyciski
kazdego pilota to 0znacza max 17 pilotow, a jezeli zaprogramowany
jest tylko jeden przycisk pilota 0znacza to max 34 piloty),

- kasowanie i doprogramowywanie pilotéw (przyciskow) — wymagany
dostep do sterownika,

- kasowanie wszystkich pilotéw (przyciskow) - wymagany dostep do
sterownika,

- pilot ktérego przycisk zaprogramowano jako pierwszy moze by¢ pilo-
tem master, przy pomocy ktérego (bez potrzeby dostgpu do ste-
rownika) mozna:

- usuna¢ pilota (usuwany pilot musi by¢ dostepny),

- skopiowa¢ istniejacego pilota (doprogramowa¢ nowego pilota ktérego
przyciski dziatajg identycznie jak przyciski pilota kopiowanego-
wzorca),

- zablokowaé/odblokowa¢ mozliwos¢ sterowania wszystkimi pilotami
oprocz pilota mastera — optyczna, trwata sygnalizacja stanu za-
blokowania masterem pozostatych pilotéw, bistabilne zataczanie
wyjécia sygnalizacji akustycznej dziata zawsze,

- optyczna sygnalizacja odbioru sygnatu radiowego pilota ,

- trzy szybkie najpopularniejsze ustawienia trybu przekaznikow:

- pierwszy przekaznik bistabilny drugi mono 3s,
- oba przekazniki monostabilne 3s
- oba przekazniki bistabilne,

Wyjscia:

- wyjécia NO i NC obu przekaznikow,

- wyjécie sabotazowe otwarcia sterownika (NC),

- wyjécie sygnalizacyjne potwierdzajgce zmiang stanu przekaznikow.

2.Dziatanie sterownika.

2.1.Sterowanie pilotem

Kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziata¢ w inny sposob — nie
sterowac, sterowa¢ pierwszym, drugim lub dwoma przekaznikami,
Nacisniecie przycisku pilota steruje przekaZnikiem/przekaznikami przypisa-
nymi do tego przycisku.

Kazdy z dwoch przekaznikow moze pracowaé niezaleznie w jednym z try-
béw:

- tryb bistabilny — zmiana stanu przekaznika nastepuje po kazdym naci-
$nigciu pilota,

- monostabilny — po naciénigciu pilota przekaznik pozostaje wtaczony przez
zaprogramowany czas, (od 1s do 4minut - rozdzielczo$¢ 1s, i od 1 minuty do
4 h - rozdzielczo$¢ 1minuta,) drugie naciénigcie przycisku podczas wigczo-
nego przekaznika - wytacza przekaznik (czas monostabilny ulega skroceniu),
-TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wigczony tak
dfugo jak naciskamy pilota + 0.8s. Czas 0.8s stuzy do eliminacji przerwy w
dziafaniu przekaznika wywotanego chwilowg utratg zasiegu. Po 20s w celu
oszczednosci baterii pilot przestaje nadawa¢. Mozna omina¢ tg niedogod-
no$¢ zwalniajac na moment przycisk podczas trzymania co 5-20s. Kazde
chwilowe zwolnienie przycisku przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s,
a przerwa w nadawaniu mniejsza niz 0,8s jest ignorowana,

- bistabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuie sie tak jak w trybie bi-
stabilnym, z tym Ze w czasie gdy jest aktywny wigcza sig na 0.5s i wytacza
na 0.5s,

- i monostabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuje si¢ tak jak
w trybie monostabilnym z tym Ze w czasie gdy jest aktywny wigcza sig na
0.5s i wytacza na 0.5s,

Stan przekaznika jest sygnalizowany zielong diodg - przekaznik aktywny - dio-
da zielona $wieci.

2.2. Wyjscie sygnalizacyjne. Jezeli do wyjécia sygnalizujgcego do-
faczona jest syrena to:

2.2.1. Przekaznik pracuje jako bistabilny lub bistabilny przerywany kazdemu
rozkazowi wtgczajgcemu towarzyszy jeden krotki (przekaznik pierwszy) lub
jeden dtugi (przekaznik drugi) sygnat syrenki, a kazdemu rozkazowi wytacza-
jacemu przekaznik towarzyszg dwa krotkie (przekaznik pierwszy), lub dwa
diugie (przekaznik drugi) sygnat syrenki. Sygnat krétki jest dwa razy krotszy
niz sygnat dtugi.

2.2.3. Przekaznik pracuje jako monostabilny lub monostabilny przery-
wany kazdemu rozkazowi wiaczajacemu towarzyszy jeden krotki (prze-
kaznik pierwszy) lub jeden dtugi (przekaznik drugi) sygnat syrenki. Upty-
niecie zaprogramowanego czasu monostabilnego nie jest sygnalizowane,
natomiast skrocenie pilotem czasu dziatania przekaznika pierwszego to-
warzyszg dwa krotkie, a przekaznika drugiego dwa dtugie sygnat syrenki.
Sygnat krotki jest dwa razy krotszy niz sygnat diugi.

2.2.3. Przekaznik pracuije jako TDIN - w tym trybie syrenka nie potwierdza
zadnej operacji - wyjatkiem jest sygnalizacja stabej baterii.

2.2.4.Nacisniecie obu przyciskow pilota wigcza /wytacza wyjscie sygnali-
zacyjne.

UWAGA. Jezeli w systemie pracuje pilot MASTER réwnoczesne naciéniecie
dwach przyciskow pilota nie oddziatywuje na wyjécie sygnalizacyjne.

Jezeli MASTER zostanie programowo wytaczony (punkt 3.7), nacisniecie obu
przyciskow pilota zaprogramowanego jako pierwszy wigcza/wytacza wyjscie
sygnalizacyjne.

2.3. Sygnalizacja odbioru pilota PROXIMA.

W trybie normalnej pracy (jest jeszcze tryb programowania) czerwona dioda
miga gdy odbierze sygnat z pilota PROXIMA ze sprawng baterig.

2.4. Sygnalizacja stabej baterii.

Jezeli sterownik odbierze rozkaz z pilota w ktérym nalezy wymienic baterie, to
na wyjsciu sygnalizacyjnym pojawi sie osiem krétkich sygnatow, a dioda czer-
wona przestaje pracowac w trybie odbioru pilota (miga gdy wykryje sygnat
pilota PROXIMA), a zaczyna stale raz na sekunde migac.

Przejécie diody do pracy sygnalizujgcej odbior pilota nastepuje po od-
biorze rozkazu z pilota ze sprawng baterig. Jezeli przekaznik pracuje w
trybie TDJN, a pilot ma stabg baterie, to staba bateria sygnalizowana jest
akustycznie przez caty czas naciskania.




2.5. Pilot MASTER. Pilotem MASTER jest pilot kidrego dowolny przycisk zostat zapisany jako pierwszy podczas programowania przyciskow.
Programowo mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ funkcje MASTER. Jezeli pilot MASTER jest programowo wigczony to mozliwe sg trzy funkcje z nim zwigzane.
2.5.1. Blokowanie/odblowywanie pilotem MASTER dziatania zapisanych pilotow.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota master (do zgasniecia diody czerwonej i jednego sygnatu syreny), a nastepnie w ciagu 4s naci-
$niemy dowolny przycisk pilota MASTER (dioda czerwona wiaczy sie na state, syrenka wiaczy sig dwukrotnie), to tylko rozkazy z pilota MASTER
beda wykonywane. Wszystkie pozostate piloty beda nieaktywne. Stan ten w sposdb trwaty sygnalizowany jest czerwong diodg LED - $wieci ciggle
i nie sygnalizuje odbioru pilota PROXIMA. Pilotem Master mozna przywréci¢ dziatanie pozostatych pilotow identycznie jak je zablokowac.

UWAGA. Wejscie w programowanie (nacisniecie switcha) przywraca normalng prace pozostatych pilotéw. Podczas gdy piloty sg zablokowane czerwo-
na dioda $wieci ciagle i nie potwierdza odbioru pilota PROXIMA.

Blokowanie pilotem MASTER funkcji sterowania kanatami przez pozostate piloty,
nie jest blokowane wi/wyt wyjscia sygnatowego (dwa przyciski razem blokowanych pilotow).
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2.5.2. Kasowanie pilotem MASTER dostepnego pilota.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota master (do zgasniecia diody czerwonej i jednego sygnatu syreny), a nastepnie w ciggu 4s nacinie-
my dowolny przycisk pilota ktérego chcemy usunag¢ (dioda czerwona mignie dwa razy, syrenka wiaczy sie rowniez dwukrotnie), a nastepnie w ciggu 4s
naci$niemy dowolny przycisk pilota MASTER (dioda czerwona mignie piec¢ razy, syrenka wiaczy sie rowniez pieciokrotnie) to pilot zostanie usuniety.

Kasowanie pilota z uzyciem pilota MASTER.
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2.5.3. Kopiowanie pilotem MASTER dostepnego pilota.

Przyciski w skopiowanym pilocie dziatajg identycznie jak w pilocie kopiowanym -wzorcu.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota master (do zgasnigcia diody czerwonej i jednego sygnatu syreny), a nastepnie w ciagu 4s nacisniemy
dowolny przycisk pilota ktérego chcemy skopiowa¢-wzorca (dioda czerwona mignie dwa razy, syrenka wtgczy sie réwniez dwukrotnie), a nastepnie w
ciagu 4s nacisniemy dowolny przycisk nowego (dioda czerwona mignie trzy razy, syrenka wiaczy sie rowniez trzykrotnie), to nowy pilot bedzie dziatat
identycznie jak wzorzec.

Jezeli chociaz jeden przycisk nowego pilota bedzie zarejestrowany w sterowniku to procedura kopiowania nie dojdzie do skutku (sygnalizowane jest
to zapaleniem na dwie sekundy diody czerwonej i dwusekundowym sygnatem akustycznym. Jezeli po nacisnigciu przycisku nowego pilota nie nastapi
Zzadna reakcja, a pilot jest sprawny to oznacza ze zabrakto miejsca w pamigci sterownika.

Kopiowanie pilota z uzyciem pilota MASTER.

l}\)AMAOéTER £ _ nastgpnie nacisng¢ _ nastgpnie nacisngé
dwa ki Jﬁf dowolny klawisz E ] dowolny Klawisz
\_Na. e:ww.sze R (0/‘ p\\ota Wzorze e Nowego pilota
ai.ZEDczer.w.(>r.1.....""""-b‘ Yammm S

= CZeN Oy g L5 B [ ¥ | 558

Wyiscie S max 4s max 4s
yiscie o n =m ann

<
X
[
=
(=}
=3
[
b
»
-
<
L
o
[
Q
Y




3.Programowanie sterownika.

UWAGA. Poniewaz do sygnalizacji stanu podczas programowania wykorzystywane s zielone diody LED, ktérych zapalenie oznacza rowniez
zadziatanie przekaznika — nalezy wigc o ile to konieczne na czas programowania odtaczy¢ sterowane przez przekazniki obwody.

Programowanie sterownika odbywa sie za pomoca switcha na pfytce sterownika, i obserwacii diody czerwonej, oraz diod zielonych sygnalizujgcych stan prze-
kaznikéw.

Istniejg dwa sposoby wejécia do programowania sterownika - kazdy sposéb konfiguruje inne cechy sterownika.

Sposob A. Nalezy odtaczyé zasilanie sterownika, nacisnaé switch, podtgczy¢ ponownie zasilanie i obserwuijac diode czerwong w odpowiednim momencie
zwolni¢ switcha. Tym sposobem mozna skasowa¢ wszystkie piloty, oraz ustawi¢ jedng z trzech najpopularniejszych konfiguracii pracy przekaznikow.
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3. Programowanie sterownika
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Spsob B. Nalezy w trybie normalnej pracy nacisnaé switch i obserwujac diode czerwong w odpowiednim momencie zwolni¢ switcha. Tym sposobem mozna
zainicjowac procedure programowania pilotow, ustawic trybow pracy przekaznikow, wybra¢ czas pracy monostabilnej i wi/wyt dzialanie funkcji MASTER.
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3.1.Kasowanie wszystkich pilotow. T 3 - T -

Odtaczy¢ zasilanie sterownika, nacisnaé i przytrzymac switch, dotaczy¢ zasilanie, na 5 sekund zapali sig dioda czerwona, zwolni¢ switcha podczas palenia sig

diody czerwonej - wszystkie piloty tgcznie z MASTERem zostaty usunigte z pamigci sterownika.
Wiaczenie Kasowanie wszystkich pilotow
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3.2.Programowanie jednej z trzech najpopularniejszych konfiguracji pracy przekaznikow.

Sterownik umozliwia szybki wybor jednej z trzech najpopulamiejszych konfiguracii pracy przekaznikow.

Konfiguracja - A pierwszy przekaznik bistabilny, drugi mono 3s,

Konfiguracja - B oba przekazniki monostabilne 3s,

Konfiguracja - C oba przekazniki bistabilne.

Konfiguracja A. Odigczy¢ zasilanie sterownika, nacisna¢ i przytrzymac switcha, dofgczy¢ zasilanie, na 5 sekund zapali sig dioda czerwona, zwolnié switcha

gdy dioda zgasnie. Zostata wybrana konfiguracja A. Wiaczenie Konfiguracja A:
kanat 1 bistabiny
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Konfiguracja B. Odtaczy¢ zasilanie sterownika, nacisnaé i przytrzymac switch, dotaczy¢ zasilanie, i trzymac tak dtugo (okoto10s), az dioda krétko biysnie,
nastepnie zwolni¢ switcha. Zostata wybrana konfiguracja B.
Wiaczenie KonfiguracjaB:
kanat 1 monostabilny 3s
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Konfiguracja C. Odigczy¢ zasilanie sterownika, nacisnac i przytrzyma¢ switch, dofaczy¢ zasilanie, i trzyma tak diugo (okoto15s), az dioda dwukrotnie
bty$nie, nastepnie zwolni¢ switcha. Zostata wybrana konfiguracja C.
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3.3. Programowanie pilotow. > 10 T
Odtaczy¢ o ile to niezbedne obwody sterowane przez przekazniki.
Krétko przycisna¢ switch - zapali sig dioda czerwona i zielona pierwszego przekaznika, w ciagu 10s nacisnaé przycisk pilota ktéry ma wiaczaé pierwszy
przekaznik (jest rowniez od tej chwili pilot MASTER), dioda zielona na chwile zgasnie, mamy kolejne 10s na przyciéniecie kolejnego przycisku pilota
majacego wiaczaé przekaznik pierwszy. Kazdy przyciéniety i potwierdzony chwilowym zgaszeniem diody przekaznika pierwszego przycisk przediuza
czas oczekiwania o kolejne 10s.
Mozna wprogramowaé do tego samego kanatu oba przyciski tego samego pilota. Naciéniecie dowolnego z nich wtgczy wéwczas wybrany przekaznik.
Naciéniecie switcha, gdy pali sie dioda czerwona i dioda zielona pierwszego przekaznika, wygasza diode zielong przekaznika pierwszego i zapala diode
zielong przekaznika drugiego. Nalezy podobnie jak dla kanatu pierwszego zarejestrowaé wszystkie przyciski majace sterowa¢ drugim przekaznikiem.

Programowanie pilotow
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Switch

Mozna réwniez wprogramowac przyciski sterujace juz kanatem pierwszym. Po naci$nigciu przycisku wprogramowanego do obu kanatow zadziatajg oba
przekazniki. Jezeli przekroczony zostanie czas 10s sterownik przejdzie do normalnej pracy.

Jezeli po nacisnigciu przycisku nowego pilota nie nastapi zadna reakcja, a pilot jest sprawny to oznacza ze, zabrakto miejsca w pamieci sterownika.
Dwukrotne krotkie nacisniecie switcha podczas normalnej pracy pozwala przej$¢ od razu do programowania przyciskow drugiego przekaznika.

Mozna nie czeka¢ 10s, az sterownik przejdzie do normalnej pracy, tylko nacisna¢ switcha raz lub dwa razy.

W kazdej chwili podczas normalnej pracy mozna doprogramowac kolejnego pilota (przycisk) o ile nie zostaty wykorzystane 34 przyciski.

3.4. Kasowanie pilota. Kasowany pilot musi by¢ dostepny. Odtgczy¢ o ile to niezbgdne obwody sterowane przez przekazniki.

W trybie normalnej pracy krétko przycisna¢ switcha - zapali sig dioda czerwona i zielona pierwszego przekaznika, w ciggu 10s nacisna¢ oba przyciski kasowa-
nego pilota. Skuteczne kasowanie potwierdzone jest 6 sygnatami diody zielonej i syrenki. Nie mozna kasowac indywidualnie przycisku pilota, mozna skasowa¢
tylko catego pilota.

Kasowanie pilota
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3.5. Wybor trybu pracy przekaznikow.

Kazdy z dwdch przekaznikéw moze pracowaé w jednym z pieciu pie¢ trybow:

1-tryb bistabilny, 2-monostabilny, 3-TDIN (Tak Dtugo Jak Naciskasz), 4-bistabilnym przerywanym (1Hz) 5-monostabilny przerywany (1Hz), Jezeli w czasie nor-
malnej pracy bedziemy przyciska¢ switcha przez okoto 5s (az zgasnie czerwona dioda LED), a nastepnie odczekamy migania i nie przycisniemy switcha — try-
by obu kanatéw sie nie zmienig.

Wejscie do programowania trybow i poniewaz nie zostat nacisnigty switch,
nie zostat zmieniony tryb pracy zadnego z przekaznikow.
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Przyktad: Zaprogramowanie pierwszego przekaznika w trybie 1-monostabinym, a drugiego przekaznika w trybie 5-monostabilnym przerywanym.

Odtaczy¢ o ile to niezbgdne obwody sterowane przez przekazniki.

W trybie normalnej pracy przyciskac switcha przez okoto 5s (az zgasnie czerwona dioda LED).

Zielona dioda przekaznika pierwszego mignie raz, nastepnie zapali sig na 3sekundy dioda czerwona, w czasie palenia ktorej nacisna¢ krotko switch. Kanat pierw-
szy pracuje jako 1-monostabilny.

Nastepnie jeden raz mignie dioda zielona kanatu drugiego i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanatu drugiego mignie 2razy i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanatu drugiego mignie 3razy i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanatu drugiego mignie 4razy i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanafu drugiego mignie 5razy i na 3s dioda czerwona - w czasie palenia diody czerwonej przycisna¢ switch. Kanat drugi pracuje w trybie
5- monostabilnym przerywanym.

Zaprogramowanie trybu kanatotw: kanat 1-monostabilny, a tryb kanatu 2-monostabilny przerywany.
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Jezeli chcemy zmienic tryb pracy tylko kanatu pierwszego nalezy w czasie normalnej pracy przyciska¢ switcha przez okoto 5s (az zgasnie czerwona dioda LED)
i gdy nacisniemy switcha podczas palenia sie diody czerwonej po odpowiedniej iloSci mignie¢ diody zielonej kanatu pierwszego (wybierzemy interesujacy nas
tryb), czekamy cierpliwie az zielona dioda kanafu drugiego zakoriczy miganie. Jezeli nie nacisniemy switcha podczas zapalania diody czerwonej, tryb kanatu
drugiego sie nie zmieni.




3.6. Wybor czasow dziatania trybow monostabilnych. Jezeli kanat sterownika zaprogramujemy jako monostabilnym lub monostabilnym prze-
rywanym, to zadany czas wtgczenia programujemy w tym punkcie. Czas monostabilny kazdego przekaznika mozna wybra¢ od 1s do 4minut - rozdzielczo$¢ 1s
iod 1 minuty do 4 h - rozdzielczo$¢ 1minuta. Doktadno$¢ odmierzania czasu jest lepsza niz 1%,

Jezeli po wejsciu do programowania czasu nie nacisniemy switcha podczas migania kanatu pierwszego, to sterownik przechodzi do pytania zielong dioda prze-
kaznika drugiego o wybor jednostek czasu (sekundy impuls pierwszy, minuty impuls drugi). Jezeli rowniez nie naciniemy switcha wyjdziemy z programowania
czasow.

Przyktad: Zaprogramujmy czas pierwszego przekaznika na 5s a czas drugiego na 10minut.

Wejscie do programowania czasow trybow monostabilnych
i poniewaz nie zostat nacisnigty switch, nic nie zostato zmienione.
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Odtaczy¢ o ile to niezbedne obwody sterowane przez przekazniki. W trybie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac switcha przez okoto 10s az dioda czerwona
krétko btysnie, nastepnie zwolni¢ switcha. Mignie raz dioda zielona przekaznika pierwszego i na 3s zapali sig czerwona dioda, nacisniecie krotkie switcha pod-
czas palenia diody czerwonej oznacza wybor jednostek-sekundy i che¢ zaprogramowania czasu kanafu pierwszego. Nastepnie dioda zielona zaczyna miga¢ co
okoto 1s czekamy na pigte migniecie i gdy nastapi krétko naciskamy switcha — wybrali$my czas dziatania pierwszego przekaznika 5s.

Dalej sterownik zapala raz diode zielong kanafu drugiego i wigcza na 3s diode czerwong (gdybysmy teraz nacisneli switcha wybraliby$my che¢ programowania
czasu przekaznika drugiego w sekundach), ale czekamy, az dioda zielona przekaznika drugiego btysnie dwa razy i na 3 s zapali sie dioda czerwona na 3s. Teraz
naciskamy krotko switcha, zielona dioda zaczyna miga¢ i kazde migniecie oznacza 1minute. Podczas 10tego migniecia naciskamy switcha. Wybrali$my czas
dziafania przekaZnika drugiego réwny 10minut.

Programowania czasow trybow monostabilnych,
czas pierwszego przekaznika - 5s, a czas drugiego -10minut.
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UWAGA. Zaprogramowanie czasow monostabilnych nie jest jednoznaczne z tym Ze sterownik pracuje w trybie monostabilnym lub monostabilnym przerywa-
nym. Oznacza to tylko tyle, ze o ile ustawimy ktdry$ z trybéw monostabilnych (punkt 3.5) sterownik wykorzysta zaprogramowane w tym punkcie czasy.

3.7. Zarzadzanie pilotem MASTER.

Poniewaz cechy pilota MASTER moga nie by¢ pozadane, istnieje programowa mozliwo$¢ wigczania / wytaczania tej funkcii.

W tym punkcie i tylko w tym punkcie mozna wiaczy¢ / wytaczy¢ obecnos¢ MASTERa w systemie.

Procedura zmiany wyglada nastepujaco:

Odtaczy¢ o ile to niezbgdne obwody sterowane przez przekazniki. W trybie normalnej pracy nacisnag i przytrzymac switcha przez okoto 15s az dioda czerwona
krétko dwukrotnie bty$nie, nastgpnie zwolni¢ switcha. Dioda zielona przekaznika pierwszego mignie raz i na 3s zapali sig czerwona dioda, a potem dioda zielona
przekaznika pierwszego mignie dwa razy i na 3s zapali sie czerwona.

Jezeli nacisniemy switcha w czasie palenia sig diody czerwonej po jednokrotnym bty$nieciu zielonej diody kanatu pierwszego — wybierzemy pracg z pilotem typu
MASTER, jezeli natomiast naci$niemy switcha w czasie palenia sig diody czerwonej po dwukrotnym bty$nieciu zielonej diody kanatu pierwszego — wybierzemy
praca bez funkcji MASTER pierwszego wprogramowanego pilota. Jezeli nie nacisniemy switcha wcale — nie zmienimy aktualnego stanu pracy pilota pierwszego.




UWAGA.

@ Wiaczanie/wytaczanie funkcji MASTER pilota, w przyktadzie wybrano - bez MASTERA
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1. Jezeli pierwszy wprogramowany pilot pracuje jako MASTER, to po naciénigciu obu przyciskéw przez okoto 5s, wchodzimy do funkcji ktére moze zmieni¢
pilot MASTER (zablokowa¢, skopiowa¢, usna¢). Jezeli pierwszy wprogramowany pilot nie pracuije jako MASTER to po naci$nigciu obu przyciskow wiaczamy/

wytaczamy wyjscie sygnalizacyjne.

2. Jezeli pilot pracuje jako MASETR i jest sprawny, ale istnieje potrzeba jego wymiany mozna go wykasowac zgodnie z punktem 3.4. Pierwszy wprogramowny

teraz pilot bedzie nowym MASTERem.

3. Zaprogramowanie jednej z najbardziej popularnych konfiguracii (punkt 3.2) nie zmienia ustawien wybranych w tym punkcie.

4. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartosé Uwagi
1 | Zasilanie 12V DC

2 Pobor pradu 15-65 mA

3 | Wyjscia S - max 500 mA | 0C

4 ’Wyjscwa PK1/PK2 ;:;(2)\5/\&0 | NOiNC
5 | Womiany (dtugaSGl | 46004 mim
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Urzadzen elektrycznych i elektronicznych nie
mozna wyrzucaé razem z odpadami gospo-
c € darczymi. Prawidiowa utylizacja urzadzenia
daje mozliwo$¢ zachowania naturalnych
zasobow Ziemi na dtuzej i zapobiega degra-
I i srodowiska naturalnych.

5. Gwarancja

Producent jest przekonany, ze urzadzenie bedzie funkcjonowa-
to poprawnie przez wiele lat. Jezeli jednak w ciggu jednego roku
od daty wydania wystapig usterki w jego dziataniu zostang one
bezptatnie usunigte. W tym celu nalezy urzadzenie dostarczy¢
do punktu sprzedazy na koszt reklamujacego. Gwarancja obej-
muje zasiegiem terytorium Polski i trwa 12 miesiecy do daty wy-
dania towaru. Gwarancja nie obejmuje: uszkodzen mechanicz-
nych, termicznych oraz zalania urzadzenia. Nie nalezy rowniez
narusza¢ plomb gwarancyjnych. Odpowiedzialno$¢ producen-
ta jest ograniczona do wysokoci wartosci urzadzenia. Gwaran-
cja na sprzedany towar konsumpcyjny nie wytgcza, nie ograni-
cza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z nie-
zgodno$ci towaru z umowa.

Data sprzedazy

Pieczatka sprzedawcy
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