Pierwsze przycisnigcie pierwszej cyfry KODu powinno by¢ krotkie, a czas
pomiedzy cyframi (zmiana przycisku) nie powinien przekracza¢ dwoch se-
kund. Zero wymaga dziesigciu nacisniec. Sterownik optycznie i akustycznie
potwierdza prawidtowe odebranie rozkazu konfigurujgcego.

5.2.3. Przestawienie PINpilota w tryb PINpilota. Nalezy minimum
pietnascie razy szybko nacisna¢ przycisk F PINpilota, - dioda LED krotko
btyska, nastgpnie wprowadzi¢ PIN, dioda LED wielokrotnie szybko bty$nie
przez 1s. Nastepnie nalezy:

- krétko nacisna¢ przycisk K PINpilota. Po krétkim nacisnigciu w PINpilocie
bez PINu dostepny jest zestaw I rozkazéw (LED pali sig $wiattem ciggtym
podczas nadawania),

- lub dtugo nacisna¢ przycisk K PINpilota (dtuzej niz 2s -nalezy poczekaé
az dioda LED PIN pilota zapali sig). Po dtugim naciénieciu w PINpilocie bez
PINu dostepny jest zestaw Il (LED miga podczas nadawania).

7.Dane techniczne

Lp NazwaioznaczenienaPCB Wartos¢ Uwagi

e 11 | B e o

KOD Programowanie PINpilotem w trybie programatora

111 | rejestracja przyciskow pilotow zatgczajacych kanat nrii dalej
112 | rejestracja przyciskow pilotéw wytaczajacych kanat nrii dalej
121 | rejestracja przyciskow pilotow zatgczajacych kanat nr2 i dalej
122 | rejestracja przyciskow pilotéw wytaczajgcych kanat nr2 i dalej
131 | rejestracja przyciskow pilotow zatgczajacych kanat nr3 i dalej
132 | rejestracja przyciskow pilotow wytaczajacych kanat nr3 i dalej
141 | rejestracja przyciskow pilotow zatgczajacych kanat nr4 i dalej
142 | rejestracja przyciskow pilotdw wytgczajacych kanat nr4 i dalej
151 | rejestracja przyciskow pilota MASTER dalej

161 | kasowanie pilota i wyjécie do normalnej pracy

211 | kanat 1 bistabilny

212 | kanat 1 monostabilny

213 | kanat 1 TDUN

214 | kanat 1 bistabilny przerywany

215 | kanat 1 monostabilny przerywany

221 | kanat 2 bistabilny

222 | kanat 2 monostabilny

223 | kanat2 TDJN

2 | Pobor pradu 15mA  |przekazniki wytaczone

24VDC-  |przekaznik NOiNC - trzy
-1A styki COM-styk wspdlny
24VDC-  |konfigurowany zworg
-1A NO lub NC

3 | Wyjécie nr 1 COM1-NC1-NO1

4 | Wyjscie nr K2-K3-K4

8.Wyprowadzenia

m_m Kanat1 Kanat2 Kanat3 Kanat4

A
sad

224 | kanat 2 bistabilny przerywany

225 | kanat 2 monostabilny przerywany

231 | kanat 3 bistabilny

232 | kanat 3 monostabilny

233 | kanat3 TDJN

234 | kanat 3 bistabilny przerywany

235 | kanat 3 monostabilny przerywany

241 | kanat 4 bistabilny

242 | kanat 4 monostabilny

243 | kanat4 TDJN

244 | kanat 4 bistabilny przerywany

245 | kanat 4 monostabilny przerywany
311xxx | czas monostabilny kanatu nr 1 w dziesigtnych sekundy xxx*
312xxx | czas monostabilny kanatu nr 1 w sekundach xxx*
313xxx | czas monostabilny kanatu nr 1 w minutach xxx*

ZASILANIE TAMPER
12/24VAC/DC

COM1 NC1 NO1

K2 K3 K3
9.Gwarancja

Producent jest przekonany, ze urzadzenie bedzie funkcjonowato popraw-
nie przez wiele lat. Jezeli jednak w ciggu jednego roku od daty wydania
wystapig usterki w jego dziafaniu zostang one bezptatnie usunigte. W
tym celu nalezy urzadzenie dostarczy¢ do punktu sprzedazy na koszt re-
klamujacego. Gwarancja obejmuje zasiegiem terytorium Polski i trwa 12
miesigcy od daty wydania towaru. Gwarancja nie obejmuje: uszkodzen
mechanicznych, termicznych oraz zalania urzadzenia. Nie nalezy réwniez
narusza¢ plomb gwarancyjnych. Odpowiedzialno$¢ producenta jest ogra-
niczona do wysoko$ci wartoci urzadzenia. Gwarancja na sprzedany to-
war konsumpcyjny nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien
kupujacego wynikajgcych z niezgodnosci towaru z umowa.

PROXIVAGS) Data  Pieczatka Sprzed
PROXIMA \,J\) ata i Pieczatka Sprzedawcy

YSTEMY ALARMOWE
_—

PROXIMA 87-100 Torun, ul.Filtrowa 23, tel.56 660 2000 www.proxima.pl

321xxx | czas monostabilny kanatu nr 2 w dziesietnych sekundy xxx*
322xxx | czas monostabilny kanatu nr 2 w sekundach xxx*
323xxx | czas monostabilny kanatu nr 2 w minutach xxx*
331xxx | czas monostabilny kanatu nr 3 w dziesietnych sekundy xxx*
332xxx | czas monostabilny kanatu nr 3 w sekundach xxx*
333xxx | czas monostabilny kanatu nr 3 w minutach xxx*
341xxx | czas monostabilny kanatu nr 4 w dziesietnych sekundy xxx*
342xxx | czas monostabilny kanatu nr 4 w sekundach xxx*
343xxx | czas monostabilny kanatu nr 4 w minutachxxx*

411 | pilot MASTER jest aktywny

412 | pilot MASTER jest nieaktywny

421 | buzer sygnalizuje wtgczenie/wytaczenie kanatow

422 | buzer nie sygnalizuje wtgczenia/wytaczenia kanatow

431 | przywrécenie konfiguracji fabrycznej kanatow
kasowanie wszystkich pilotow sterownika, oprocz funkcji progra-|
441 | matora PINpilota ktory wysyta ten rozkaz, daje to mozliwo$¢ petne-
go ponownego zdalnego zaprogramowania sterownika
* xxxx jest liczbg od 1 do 255,
zeby zaprogramowac 3s kanatu nr 2 - KOD 3223,
zeby zaprogramowac 0.78s kanatu nr 3 - KOD 33178,
Zeby zaprogramowa¢ 123 minuty kanatu nr 4 - KOD 343123,

Podczas rejestracji przyciskow pilotéw, po naciénieciu dowolnego
przycisku PINpilota w trybie programatora bez wprowadzania KODu
sterownik przechodzi do normalnej pracy (przerywa rejestracje).

Sterownik Radiowy PROXIMA PIN4_HCS_PK

pilot standardowy, PINpilot, pilot MASTER, CODEpilot, dowolny pilot z uktadem HCS firmy Microchip,

| PROXIMA PIN4 - 250 |

&

Najwazniejsze zalety:

©kazdy przycisk (lub kombinacja przyciskow) kazdego pilota

moze inaczej sterowac radiolinig - wiaczac, wytaczac lub zmienia¢
niezaleznie stan jednego, dwoch, trzech lub wszystkich kanatow,

& cztery kanaty przekaznikowe + buzer + (4+1) diody LED,

& pigé trybow pracy kazdego kanatu: - tryb bistabilny, - monosta
bilny, -TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz), - bistabilny przerywany
(1Hz) i monostabilny przerywany (1Hz),

& czas monostabilny: (1 - 255) X (0,1s, 1s lub 1 minuta),

& 250 pilotdw zmiennokodowych Keelog,

& odbiornik waskopasmowy, superheterodynowy, do 200m zasiegu,

& zasilanie 12-24V DC/AC (napigcie state lub zmienne),

© optyczna i akustyczna sygnalizacja stabej baterii pilota.

Obstugiwany za pomoc3:

& pilot standardowy jedno, dwu, lub czteroprzyciskowy, przycisk,
& PINpilot umozliwia wysytanie trzech réznych rozkazéw po zwy-
ktym naci$nieciu przyciskow, oraz wystanie trzech réznych rozkazéw
po wczesniejszym wprowadzeniu PINu. Oznacza to trzy wygodne
(ale dostepne dla kazdego) rozkazy np. uzbréj alarm, otworz bra-
me ogrodzeniowa, oraz trzy rozkazy wymagajace PINu np. rozbroj
alarm, otworz brame garazowa. Dtugos$¢ PINu - od 1 do 6 cyfr.

& PINpilot umozliwia rowniez kompletng zdalng konfiguracje radiolinii,
& standardowy pilot zarejestrowany jako MASTER umozliwia
kasowanie, kopiowanie pilota, oraz blokowanie/odblokowywanie
indywidualnego jak i wszystkich pilotow jednoczes$nie,

© CODEpilot - dwa niezalezne jednokanatowe piloty ze zmiennym
kodem, CODEpilot nadaje po naci$nieciu przycisku < lub P>, po
wcze$niejszym poprawnym wprowadzeniu kodu odpowiadajacego
klawiszowi ¢ lub P, obudowa zewnetrzna.

©HCS_PILOT - dowolny pilot z uktadem HCS firmy Microchip i
czestotliwosci 433,92MHz, np: Gorke, Elmes, Satel, NiceSmile, Tytan,
SEO, Beninca ze zmienym kodem, FAAC FIX, FAAC RC, CAME Space
i wiele, wiele innych.

pilot - przycisk radiowy

1.Dziatanie sterownika

Naciéniecie przycisku/kombinacji przyciskéw zatacza/wytacza/zmienia
stan pojedynczego, dwdch, trzech lub czterech kanatow.

Dziatanie kazdego przycisku/kombinacji przyciskow kazdego pilota moze
by¢ inne.

Pilot dwuprzyciskowy moze wysta¢ 3 rézne rozkazy, pilot czteroprzyciskowy 14
rozkazow, PINpilot umozliwia wystanie szedciu roznych rozkazow. Trzy rozkazy
PINpilotem moze wystac kazdy, a pozostate trzy rozkazy tylko osoba znajgca PIN.
Kazdy z czterech kanatow moze pracowa¢ niezaleznie w jednym z trybow:

- tryb bistabilny — zmiana stanu przekaznika nastepuje po kazdym naciénig-
ciu zarejestrowanego przycisku pilota,

- monostabilny — po naci$nigciu pilota przekaznik pozostaje wiaczony przez
zaprogramowany czas, (od 0.1s do 255 minut - drugie nacisniecie przycisku
podczas wiaczonego przekaznika - przedtuza lub skraca dziatanie kanatu
(opcja programowana),

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wiaczony tak
dtugo jak naciskamy pilota + 0.8s. Czas 0.8s stuzy do eliminacji przerwy w
dziataniu przekaznika wywotanego chwilowg utratg zasiegu. Po 20s w celu
oszczednosci baterii pilot przestaje nadawaé. Mozna omina¢ tg niedogod-
no$¢ zwalniajac na moment przycisk co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie
przycisku przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa w nadawa-
niu mniejsza niz 0,8s jest ignorowana,

- bistabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuije sig tak jak w trybie
bistabilnym, z tym Ze w czasie gdy jest aktywny wiacza sig na 0.5s i wy-
facza na 0.5s,



- i monostabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuje sig tak jak
w trybie monostabilnym z tym ze w czasie gdy jest aktywny wiacza si¢ na
0.5s i wytacza na 0.5s.

Stan kanafu sygnalizowany jest zielong diodg - kanat aktywny - dioda zie-
lona $wieci. Dziatanie kanatéw moze by¢ potwierdzane lub nie, buzerem
w sterowniku.

Buzer jest aktywny zawsze podczas programowania.

Uzycie pilota ze stabg baterig sygnalizowane jest diugim sygnatem buzera, na-
wet jezeli wytaczone jest potwierdzane buzerem dziatanie pilotow.

2.Przyktady zastosowan.

Sterownik PIN4 daje ogromne mozliwosci aplikacyjne czgsto niedostgpne w
innych rozwigzaniach. Oto przyktadowe zastosowania.

1. Czterech uzytkownikow ma cztery rozne piloty do obstugi swoich kanatow.
2. Kanat nr1 steruje np. brama, alarmem. Kazdy z trzech grup uzytkownikéw
otwierajac brame, réwniez tylko wigcza kanaty nr 2, 3 lub 4. Administrator wie
Ze kto$ i z ktérej grupy otwierat brame, wytaczat alarm - (pamig¢ zadziatania)
Administrator tylko wytacza kanaty nr2,3i4.

3. Dwa przyciski sterujg np. roleta/wyciagarka GORA/DOL w trybie TDIN.

4. Dwa przyciski zataczaja roleta GORA/DOK. (kanaly bistabilne), a dwa przyci-
ski razem STOP. Pilot czteroprzyciskwy obstuguje dwie rolety.

5. Trzy przyciski steruja roleta gora GORA /STOP/ DO, czwarty przycisk PANIK.
6. Dwa przyciski razem wiaczaja, a dwa pozostate razem wytaczajg urzadzenie
zapobiegajac przypadkowemu wiaczeniu/wytaczeniu. Dalej sg dostepne cztery
pojedyncze przyciski do innych zastosowar.

7. Alarm moze wigczy¢ kazdy, a wiaczy¢ i wytaczy¢ tylko administrator.

8. Mozna tworzy¢ proste uktady logiczne, np. zeby otworzy¢ brame garazowg
nalezy najpierw otworzy¢ brame ogrodzeniows, lub brame garazowa mozna
otworzy¢ tylko wtedy, gdy zamknigta jest brama ogrodzeniowa.

3.PINpilot.

Dziafanie i programowanie PINpilota jest opisane w oddzielnej instrukcii.

4.Pilot MASTER.

Kazdy pilot, a doktadnie dwa dowolne przyciski kazdego pilota (rowniez
PINpilota) moga zosta¢ pilotem specjalnym, pilotem MASTER.

Pilot MASTER moze by¢ tylko jeden i mozna zdalnie z jego pomoca (o ile
funkcja MASTER nie jest programowo wytaczona) blokowac/odblokowy-
waé dziatanie pojedynczego pilota, blokowac/odblokowywaé wszystkie
piloty, kasowac i kopiowa¢ pojedyncze piloty.

Wszystkie przyciski/kombinacje przyciskow pilota MASTER dziatajg jak
przyciski zwyktego pilota, za wyjatkiem reakcji sterownika na rownoczesne
naciéniecie obu przyciskow MASTER.

Sterownik reaguje nie na przyciéniecie obu przyciskow MASTER, tylko na
ich zwolnienie. Jest tak dlatego, ze przycisnigcie obu przyciskow moze ini-
cjowa¢ dziatanie funkcji pilota MASTER.

4.5.1. Blokowanie/odblokowywanie pilotem MASTER dziatanie po-
jedynczego pilota.

Zeby zablokowaé dowolnego zarejestrowanego pilota nalezy w ciagu 5s
po jego uzyciu nacisna¢ przez 1s i zwolni¢ oba przyciski pilota MASTER
(dtugi sygnat buzera), a potem nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota MASTER
zarejestrowany jako pierwszy (dtugi sygnat buzera).

Zeby odblokowat zablokowanego pilota nalezy w ciagu 5s po jego uzyciu
nacisna¢ przez 1s i zwolni¢ oba przyciski pilota MASTER (dfugi sygnat bu-
zera), a potem nacisng¢ i zwolni¢ przycisk pilota MASTER zarejestrowany
jako drugi (dwa dtugie sygnaty buzera).

Naci$niecie przycisku zablokowanego pilota (jezeli zataczone jest potwierdza-
nie buzerem dziatanie kanatow) sygnalizowane jest trzema wigczeniami buzera.
4.5.1. Blokowanie/odblokowywanie pilotem MASTER dziatanie
wszystkich pilotow.

Zeby zablokowaé wszystkie zarejestrowane piloty nalezy przez przez 5s
naciskac oba przyciski pilota MASTER (do zgasnigcia na sterowniku diody
czerwonej i jednego dtugiego sygnatu buzera), a nastepnie w ciggu 4s naci-

sna¢ przycisk zarejestrowany jako pierwszy (dtugi sygnat buzera) - czerwo-
na dioda LED zostaje wigczona na state.

Zeby odblokowaé wszystkie zarejestrowane piloty nalezy przez przez 5s
naciska¢ oba przyciski pilota MASTER (do zgasnigcia na sterowniku dio-
dy czerwonej i jednego diugiego sygnatu buzera), a nastepnie w ciggu 4s
nacisna¢ przycisk zarejestrowany jako drugi (dwa dfugie sygnaty buzera)
- czerwona dioda LED gasnie.

4.5.2. Kasowanie pilotem MASTER dostepnego pilota.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota master (do zgasniecia
na sterowniku diody czerwonej i jednego sygnatu buzera), a nastepnie w
ciagu 4s nacisniemy i zwolnimy dowolny przycisk pilota ktorego chcemy
usuna¢ (dioda czerwona mignie dwa razy, buzer wiaczy sie réwniez dwu-
krotnie), a nastepnie w ciagu 4s nacisniemy i zwolnimy dowolny przycisk
pilota MASTER (dioda czerwona mignie pie¢ razy, buzer wiaczy sig rowniez
pieciokrotnie) to pilot zostanie usuniety.

4.5.3. Kopiowanie pilotem MASTER dostepnego pilota.

Przyciski w skopiowanym pilocie dziatajg identycznie jak w pilocie kopiowa-
nym - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotow, mamy wtedy
pewno$¢, ze przyciski pilota wzorca wystepuja w pilocie kopia.

Pilot kopia nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli wystepuje nale-
zy go przedtem wykasowag.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota MASTER (do zgasnigcia na
sterowniku diody czerwonej i jednego sygnatu buzera), a nastepnie w ciggu
4s nacisniemy i zwolnimy dowolny przycisk pilota ktérego chcemy skopio-
wagé - wzorca (dioda czerwona mignie dwa razy, buzer wigczy sig rowniez
dwukrotnie), a nastepnie w ciggu 4s nacisniemy i zwolnimy dowolny przycisk
nowego pilota - kopia (dioda czerwona mignie trzy razy, buzer wiaczy si¢
rowniez trzykrotnie), to nowy pilot bedzie dziatat identycznie jak wzorzec.
Jezeli po naciénieciu przycisku nowego pilota nie nastapi zadna reakcja,
a pilot jest sprawny i niezarejestrowany to oznacza ze zabrakfo miejsca w
pamieci sterownika.

5.HCS_pIIot - dowolny pilot z uktadem HCS firmy Microchip
z ustawionym bitem BSL0=0 i czestotliwosci 433,92MHz, np: Gorke,
Elmes, Satel, NiceSmile, FAAC FIX, FAAC RC Tytan, SEO, Beninca ze
zmienym kodem, CAME Space i wiele innych.

6.Programowanie sterownika.

Sterownik mozna programowa¢ na dwa sposoby: przyciskiem na ptytce
sterownika, oraz PINpilotem pracujgcym w trybie programatora.

5.1. Programowanie przyciskiem.

Programowanie odbywa si¢ w czterech grupach.

Po naci$nieciu i przytrzymaniu przycisku na ptytce sterownika czerwona dioda
LED btysnie raz, po 5s czerwona dioda LED bty$nie dwukrotnie, po kolejnych
5s czerwona dioda LED btysnie trzykrotnie, i w koricu po kolejnych 5s czerwona
dioda LED btysnie czterokrotnie. Btyskom diody towarzyszy dzwiek buzera.
Zwolnienie przycisku:

- po jednym btysku czerwonej diody LED - rejestrowanie pilotow, reje-
strowanie pilota MASTER i kasowanie pilota, punkt 5.1.1.

- po dwoch btyskach czerwonej diody LED - ustawienia trybow pracy
kanatow punkt 5.1.2. - po trzech btyskach czerwonej diody LED - usta-
wienia czasow kanatow, gdy pracuja jako monostabilne, punkt 5.1.3.

a po czterech btyskach czerwonej diody LED - MASTER aktywny/nie-
aktywny, buzer potwierdza/nie potwierdza aktywno$¢ kanatow, kasowanie
wszystkich pilotow i przywracanie fabrycznej konfiguracii sterownika. 5.1.4.

5.1.1. Rejestrowanie pilotow, rejestrowanie pilota MASTER i kasowanie
pojedynczego pilota - pierwsza grupa programowania.

Nacisna¢ przycisk na sterowniku, btyénie czerwona dioda LED, a nastepnie
zwolni¢ przycisk. Po chwili - zapala sig zielona dioda LED kanatu nr 1-
rejestracija przyciskow pilotow wiaczajacych kanat nri.

Kolejne naciskanie przycisku na sterowniku, lub uptyniecie 10s przetacza
sekwencyjnie diody LED. Zarejestrowanie dowolnego przycisku pilota prze-
dtuza o 10s czas oczekiwania sterownika

- miga zielona dioda LED kanatu nr1i - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nri.

- zapala si¢ zielona dioda LED kanatu nr2- rejestracja przyciskow pilo-
tow wigczajgcych kanat nr2.

- miga zielona dioda LED kanatu nr2 - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nr2.

- zapala sig zielona dioda LED kanatu nr3 - rejestracja przyciskow pilo-
tow wigczajacych kanat nr3.

- miga zielona dioda LED kanatu nr3 - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nr3.

- zapala sig zielona dioda LED kanatu nr4 - rejestracja przyciskow pilo-
tow wigczajacych kanat nré.

- miga zielona dioda LED kanatu nr4 - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nr4.

- zapala sig czerwona dioda LED - sterownik przez 10s czeka na naciénie-
cie i zwolnienie przycisku nr1 dowolnego pilota ktéry ma petnic role pilota
MASTER, jezeli przycisk nr1 pilota MASTER zostat nacisnigty czerwona
dioda LED zaczyna miga¢ i sterownik czeka na wprowadzenie przycisku
nr2 pilota MASTER. Jezeli pilot MASTER zostat poprawnie zarejestrowany
zaczynajg miga¢ wszystkie diody. Jezeli rejestracja MASTERa sig nie po-
wiodfa stychac dtugi sygnat buzera i tez zaczynajg miga¢ wszystkie diody.

- migaja wszystkie diody - nacisnigty zarejestrowany pilot zostanie skasowany,

- sterownik gra szesciotaktowa melodig zwang dalej hymnem kibica sy-
gnalizujaca przejscie sterownika do normalnej pracy.

Rejestracja przycisku/kombinacji przyciskéw/ pilota polega na przycisnieciu

i zwolnieniu wybranego przycisku (lub wybranych przyciskéw) wybranego pilo-

ta. Podczas ciagtego zataczenia zielonej diody LED rejestrowane sg przyciski

(lub kombinacje przyciskow) zataczajace kanat, a podczas migania zielonej

diody rejestrowane sg przyciski (lub kombinacie przyciskow) wytaczajace kanat.

Uwaga. Naciéniecie przycisku pilota zarejestrowanego w kanale monosta-
bilnym tylko jako zataczajacy przedtuza dziatanie kanatu, a zarejestrowany
w tym samym kanale rowniez jako wytaczajacy, skraca dziatanie kanatu.

5.1.2. Ustawienia trybow pracy kanatow 1-4 - druga grupa programo-
wania. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ptytce sterownika, az czerwona
dioda btysnie dwukrotnie (okoto 5s, a nastgpnie zwolni¢ przycisk.

Zielona dioda LED kazdego z kanatow po kolei btyska raz i zapala sie czer-
wona dioda LED - btyska 2 razy i zapala sig czerwona dioda LED - btyska 3
razy i zapala sig czerwona dioda LED - btyska 4 razy i zapala sig czerwona
dioda LED i btyska 5 razy i zapala sie czerwona dioda LED.

- Jedno migniecie zielonej diody oznacza tryb bistabilny,

- dwa migniecia zielonej diody oznaczajg tryb monostabilny,

- trzy mignigcia zielonej diody oznaczajg tryb TDJIN - Tak Dtugo Jak Naciskasz,
- cztery mignigcia zielonej diody oznaczajg tryb bistabilny przerywany (1Hz),
- pig¢ mignig¢ zielonej diody oznacza tryb monostabilny przerywany (1Hz).
Wybor trybu kanatu polega na naci$nieciu i zwolnieniu przycisku na ptytce
sterownika, gdy jest zapalona czerwona dioda LED, zaraz po odpowiednim
btysnieciu zielonej diody LED odpowiedniego kanatu.

Po wybraniu trybu kanatu sterownik umozliwia wybér trybu kolejnego ka-
natu, a po zakonczeniu ustawiania kanatéw gra hymn kibica i przechodzi
do normalnej pracy.

5.1.3. Ustawienia czasow zataczania kanatow gdy pracuja jako mo-
nostabilne - trzecia grupa programowania.

Ustawienie czasu zataczania kanatow monostabilnych jest dwuetapowe:
najpierw wybieramy jednostkg czasu odpowiedniego kanafu (0.1s-1s-
-1min), a potem ilo¢ tych jednostek (1-255).

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na ptytce sterownika, az czerwona dioda
LED bfyénie trzykrotnie (okoto 10s), a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zielona
dioda LED kazdego z kanatéw po kolei btyska raz i zapala sig czerwona
dioda LED - btyska 2 razy i zapala sig czerwona dioda LED - bfyska 3 razy i
zapala sig czerwona dioda LED.

- Jedno migniecie zielonej diody oznacza jednostke 0.1 sekundy,

- dwa mignigcia zielonej diody oznaczajg jednostke 1 sekunde,

- trzy migniecia zielonej diody oznaczajg jednostke 1 minute.

Wyboér jednostek czasu kanatu polega na nacisnieciu i zwolnieniu przycisku
na plytce sterownika, gdy jest zapalona czerwona dioda LED, zaraz po od-
powiednim bty$nieciu zielonej diody LED odpowiedniego kanatu.

Po wybraniu jednostek czasu, zielona dioda LED wybranego kanatu miga
255 razy (towarzyszy jej sygnat buzera). Nalezy liczy¢ btyski. Wybor ilosci
jednostek czasu polega na nacisnieciu i zwolnieniu przycisku na ptytce
sterownika w momencie odpowiedniego btysniecia zielonej diody LED. Po
wybraniu czasu kanatu sterownik umozliwia ustawienie czasu kolejnego
kanatu, a potem gra hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Uwaga. Ustawienia czasow zataczania kanatéw nie zmienia trybéw kana-
tow, aby ustawiony czas zostat uzyty, kanat musi zosta¢ ustawiony jako
monostabilny lub monostabilny przerywany.

5.1.4 Ustawienie aktywny/nieaktywny MASTER, buzer potwierdza/
nie potwierdza aktywnos¢ kanatow, kasowanie wszystkich pilotow
i przywracanie fabrycznej konfiguracji sterownika - czwarta grupa
programowania.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na ptytce sterownika az czerwona dioda
bty$nie czterokrotnie (okoto 15s), a nastgpnie zwolni¢ przycisk.

1. Zielona dioda LED kanatu nr1 btyska raz i zapala sig czerwona dioda
LED - btyska 2 razy i zapala sig czerwona dioda LED.

Nacisniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika, gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po jednym btysku - pilot MASTER jest aktywny.
Naci$nigcie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika, gdy jest zapalona czer-
wona dioda LED, zaraz po po dwéch btyskach - pilot MASTER jest nieaktywny.

2. Zielona dioda LED kanatu nr2 btyska raz i zapala si¢ czerwona dioda
LED - btyska 2 razy i zapala sig czerwona dioda LED.

Nacisnigcie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po jednym btysku - buzer sygnalizuje wigcze-
nie/wytaczenie kanatow.

Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po podwdjnym btysku - buzer nie sygnalizuje
wiaczenia/wytaczenia kanatow.

3. Zielona dioda LED kanatu nr3 blyska raz i zapala sig czerwona dioda LED.
Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po jednym btysku - przywrécenie konfiguracii
fabrycznej kanat nr1 i nr3 monostabilny 1s kanat nr2 i nr4 bistabilny, pilot
MASTER aktywny i buzer sygnalizuje witgczenie/wytaczenie kanatow, a
czasy monostabilne wszystkich kanatéw ustawione na 1s.

4. Zielona dioda LED kanatu nr4 btyska raz i zapala sig czerwona dioda LED.
Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po podwéjnym btysku - kasowanie wszystkich
pilotow sterownika.

5.2. Programowanie PIN pilotem w trybie programatora.
Jest to wygodny i szybki sposéb konfigurowania sterownika. PINpilot musi
by¢ zarejestrowany w dowolnym kanale lub jako pilot MASTER, oraz PINpi-
lot musi by¢ ustawiony w trybie programatora.

5.2.1. Przestawienie PINpilota w tryb programatora. Nalezy minimum
pietnascie razy szybko nacisna¢ przycisk F PINpilota, - dioda LED krétko
btyska, nastgpnie wprowadzi¢ PIN, dioda LED wielokrotnie szybko bty$nie
przez 1s. Nacisna¢ przycisk F PINpilota dtuzej niz 2s (nalezy poczekac az
dioda LED zapali sig). Naci$niecie przycisku PINpilota w trybie programato-
ra potwierdzane jest bardzo szybkim miganiem diody LED.

5.2.2. Programowanie PINpilotem w trybie programatora polega na
wybraniu KODu (liczby trzy, cztero, pigcio lub szesciocyfrowej), a nastep-
nie nalezy nacisna¢ przez co najmniej 1s dowolny przycisk PINpilota.

Wprowadzanie pierwszej (najstarszej) cyfry KODu oznacza zawsze naci-
$nigcie odpowiednig ilo$¢ razy przycisku F, wprowadzanie drugiej cyfry
KODu oznacza zawsze nacisnigcie odpowiednig ilo$¢ razy przycisku K,
wprowadzanie trzeciej cyfry KODu oznacza zawsze nacisnigcie odpowied-
nig ilo$¢ razy przycisku F i tak dalej na przemian, az wprowadzone zostang
wszystkie cyfry KODu.



