3.Programowanie radiolinii

Na ptytce radiolinii znajduje sie switch i trzy diody LED. Podczas NORMAL-
NEJ PRACY diody LED 1i2 potwierdzajg wiaczenie przekaznika kanatu
nriinr2, adioda LED nr3 potwierdza odbior pilota. Podczas programowania
diody LED n1, n2, nr3 potwierdzajg naciéniecie przycisku pilota MASTER
odpowiednio nr 1 n2 i nr(1+2), oraz sygnalizujg inne stany programowania.

Switch stuzy do trzech operacji — programowania pilota master, przy-
wracania ustawien fabrycznych, oraz przywracania fabrycznego kodu
dostepu 1-2-1-2.

Pilot MASTER jest pilotem ktory stuzy do programowania radiolinii. Nie
mozna zaprogramowa¢ radiolinii bez uzycia pilota MASTER. Zarejestro-
wanie pilota MASTER umozliwia przy znajomosci kodu dostepu zaprogra-
mowanie radiolinii, oraz umozliwia blokowanie/odblokowywanie dziafania
pozostatych pilotéw. Jezeli przyciski pilota MASTER majg aktywowa¢ ka-
naly radiolinii nalezy dodatkowo je odpowiednio wprogramowac rozkazem
111-112-113, tak samo jak pozostate przyciski zwyktych pilotow.

Po zakoriczeniu programowania rozkazem 213 mozna wykasowag pilotowi
MASTER wiasciwo$¢ programowania. Wowczas pilot ktory chwile temu byt
MASTERem dziata jak zwykty pilot. Jezeli potem zajdzie potrzeba przepro-
gramowania radiolinii nalezy ponownie wprogramowac pilota master. Pilo-
tem MASTER moze by¢ nowy pilot lub pilot juz wprogramowany.

Jezeli pilot MASTER po zakoriczeniu programowania pozostaje pilotem
MASTER wowczas przyciski 11 2 dziataja jak w zwyktym pilocie natomiast
dziatanie przycisku nr (1+2) jest nieco inne.

W normalnym pilocie nacisniecie przycisku (1+2) wywotuje natychmiasto-
wa reakcjg kanatu. W pilocie MASTER kanat/kanaty zwigzane z przyciskiem
nr(1+2) dziataja dopiero po zwolnieniu przycisku nr(1+2). Przycisk (1+2) pi-
lota MASTER nalezy nacisna¢ przez okoto 1s i zwolni¢. Nie jest uciaZliwe,
ale wprowadza pewne op6znienie podczas aktywacii kanatu. Ograniczenia
te wynikajg z faktu, ze dtugie (5s) naciskanie przycisku nr(1+2) jest wy-
korzystywane do blokowania i programowania, a przejécie do tej opcji nie
powinno po drodze aktywowa¢ zadnego kanafu.

Majac pilota MASTER mozna dalej programowaé radiolinie i blokowaé
dziatanie pilotow . Zeby to zrobié nalezy najpierw wprowadzi¢ czterocyfrowy
KOD DOSTEPU, a nastepnie przyciskami pilota MASTER wprowadzi¢ kod
operacii i w zaleznoci od opcji programowania dodatkowo nacisnaé nowe
przyciski pilota, przyciski pilota MASTER, lub przyciski kasowanych pilotow.

4.Dane techniczne
Lp NazwaioznaczenienaPCB Wartos¢ Uwagi
1| Zasilanie  ~/+ ~/- B%\;fév 2;?5,?:2 stafe lub
2 | Pobor pradu 15mA
3 Wyjscie nrl CM1-NC1-NO1 24V-1A przekaznik NO i NC - trzy
Wyjscie nr2 CM2-NC2-NO2 styki CM-styk wspolny
o OC, 1A | +DC zasilania i masa -
4 | Wyjscienr3  +S- DC zabezp. przed zwarciem
5.Wyprowadzenia
SISISISIY g @% &@ é
o ) ZASILANIE TAMPER SYRENA  COM2NC2 NO2 COM1 NC1 NO1
12/24VAC/DC + -

Nyl g

ZASILANIE COM2 NC2 NO2 COM1 NC1NO1 SYRENA
12/24VAC/DC + -
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Lp Programowanie opcji radiolinii Dodatkowo

1| nowe przyciski pilotéw w kanale nri 111 | nowy przycisk pilota
2 | nowe przyciski pilotow w kanale nr2 112 | nowy przycisk pilota
3 | nowe przyciski pilotow w kanale nr3 113 | nowy przycisk pilota
4 | tryby pracy kanatow 1-2-3 12 (nr kanatu pilot Master)
5 | czasy mono s kanafu 1-2-3 131 (nr kanatu pilot Master)
6 | czasy mono min kanatu 1-2-3 132 (nr kanatu pilot Master)
7 | czasy mono 0.1s kanatu 1-2-3 133 (nr kanatu pilot Master)
8 | buzer potwierdza dziafanie kanatow M |
9 | buzer nie potwierdza dziatanie kanatow | 212 | ---------reoeeoeev
10 | nie ma pilota MASTERa 213 | oo

B4t zmiana kodu dostepu 22 (2 x nowy kod MASTER)
12 | kanat 3 - tylko praca podstawowa 231

kanat 3 - praca podstawowa + potwier-
dzenie aktywnosci kanatow 12

14 | rezerwa 233

13 27—

popularne ustawienia
15 | kanat 1-2-3 mono - czas 1s - buzer 311
potwierdza aktywnos¢ kanatow1-2
popularne ustawienia

kanat 1-2 mono - czas 1s - buzer ika- 31

16 nat 3 bistabilny potwierdza aktywnos¢ |~ |
kanatow 1-2
popularne ustawienia

17 kanat 1 mono - czas 1s - kanat 2 bista- N
bilny - buzer ikanat 3 bistabilny
potwierdza aktywno$¢ kanatow 1-2

18 | kasowanie pojedynczych pilotow 321 | kasowane piloty
kasowanie wszystkich pilotow

19 wigcznie z pilotem MASTER, I
pilot MASTER zachowuije jednak
zdolno$¢ do programowania radiolinii

20 | rezerwa - niewykorzystany 323 | mrmeeemeemeneeeen

21 blokowanie - odblokowywanie wszyst- S D

kich pilotéw oprécz pilota MASTER

6.Gwarancja

Producent jest przekonany, ze urzadzenie bedzie funkcjonowato poprawnie
przez wiele lat. Jezeli jednak w ciagu jednego roku od daty wydania wysta-
pig usterki w jego dziataniu zostang one bezptatnie usunigte. W tym celu
nalezy urzadzenie dostarczy¢ do punktu sprzedazy na koszt reklamujace-
go. Gwarancja obejmuije zasiegiem terytorium Polski i trwa 12 miesigcy od
daty wydania towaru. Gwarancja nie obejmuije: uszkodzen mechanicznych,
termicznych oraz zalania urzadzenia. Nie nalezy réwniez narusza¢ plomb
gwarancyjnych. Odpowiedzialno$¢ producenta jest ograniczona do wyso-
kosci warto$ci urzadzenia. Gwarancja na sprzedany towar konsumpcyjny
nie wytgcza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynika-
jacych z niezgodnosci towaru z umowa.
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RADIOLINIE inMASTER outMASTER - PROGRAMOWANE PILOTEM RPP-250-3

Superheterodyna 200m - trzy kanaty - zasilanie 12-24V DC/AC - czas mono 0.1s-4h

1.Wtasciwosci [
& bardzo czuty (superheterodynowy) wa-
skopasmowy (odporny na zaktocenia) od- bi oo
biornik radiowy zapewniajacy w otwartej nie-
zaktoconej przestrzeni zasieg ponad 200m, o .,
w konkurencyjnych rozwigzaniach stosowa- 1
ne sg odbiorniki superreakcyjne 0 mniejszej
czutosci i szerokim pasmie odbiorczym, co
w obecnosci zaktocen dodatkowo zmniej-
sza zasieg, dwa odbiorniki superreakcyjne

w bliskiej odlegtosci zaktocajg sie wzajem-

nie, superheterodynowe nie,

@ trzy kanafy - dwa kanaly przekaz-
nikowe i trzeci tranzystorowy-1Amper,
wszystkie trzy kanaty moga pracowaé
jako monostabilne, monostabilne prze-
rywane (trzy czasy monostabilne - po
jednym dla kazdego kanatu), bistabil-
ne, bistabilne przerywane,

€ uniwersalne zasilanie 12-24V
DC/AC (napiecie stafe lub zmienne),

& zgrabne zmiennokodowe piloty o
nowoczesnym wygladzie,

& nowatorski niezwykle wygodny (bez
dostepu do radiolinii) sposob programowania -
konfiguracja zdalna za pomoca pilota MASTER

© rolg pilota MASTER moze petni¢ kazdy pilot
wspotpracujacy z radiolinia,

© kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziata¢ w
inny sposdb - nie sterowaé, sterowa¢ pierwszym, dru- ST =
gim, trzecim lub dwoma/trzema kanatami razem,
& mozliwo$¢ blokowania/odblokowywania pilotem
MASTER dziatania pozostatych pilotow,

& pamie¢ max 250 przyciskow - jezeli zaprogramo-
wane sg oba przyciski kazdego pilota oznacza to 125
pilotéw, a jezeli zaprogramowany jest tylko jeden przycisk
pilota oznacza to 250 pilotow,

& czas pracy monostabilnej - od 0,1s do 25s - rozdziel-
€z05¢ 0.1s, od 1s do 4minut - rozdzielczos¢ 1siod 1 minuty do
4h - rozdzielczo$¢ 1 minuta,

& trzy szybko wybierane populame konfiguracje pracy sterownika,

& skracanie dziatania przekaznika w trybie monostabilnym -

po ponownym nacisnigciu przycisku,

© wbudowany buzer - dziata zawsze podczas programowa-
nia, oraz moze potwierdza¢ dziatanie kanatow nr1 i nr2,

& kanat trzeci - moze pracowaé tak jak kanaty 112 (praca pod-
stawowa), lub dodatkowo potwierdza¢ dziatanie kanatow 12,

& usuwanie pojedynczego pilota - usuwany pilot musi by¢ dostepny,
© model iNMASTER w obudowie wewnetrznej, model outMA-
STER w obudowie zewnetrznej,

& akustyczna sygnalizacja stabej baterii w pilocie.

2.Dziatanie sterownika.
2.1.Sterowanie pilotem
Naciéniecie przycisku pilota steruje kanatem przypisa-
nym do tego przycisku. Aktywno$¢ kanatéw nr1 i nr2
sygnalizujg zielone diody LED nr1 i nr2.
Kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziata¢
w inny sposéb - nie sterowa¢, sterowaé pierwszym,
drugim, trzecim lub dwoma/trzema razem kanatami.
Kazdy z trzech kanatow moze pracowa¢ niezaleznie w
jednym z trybow:
- tryb bistabilny - zmiana stanu przekaznika nastepuje
po kazdym naciénieciu pilota,
- monostabilny - po nacisnieciu pilota przekaznik pozo-
staje waczony przez zaprogramowany czas, (od 0,1s do
25s - rozdzielczo$¢ 0.1s, od 1s do 4minut - rozdzielczo$¢
1siod 1 minuty do 4h - rozdzielczo$¢ 1minuta,) drugie
nacisniecie przycisku podczas wtaczonego przekaznika -
wytacza przekaznik (czas monostabilny ulega skroceniu),
- bistabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuje
sie tak jak w trybie bistabilnym, z tym Ze w czasie gdy jest
aktywny wigcza sig na 0.5s i wytacza na 0.5s,
- i monostabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zacho-
wuje sie tak jak w trybie monostabilnym z tym, ze w czasie
gdy jest aktywny wigcza sig na 0.5s i wytacza na 0.5s,

2.2. Sygnalizacja.

Sygnalizacja aktywnosci kanatow nr1 i nr2 moze odbywaé
sig tylko buzerem, tylko syreng dotgczong do kanatu nr3 lub
buzerem i syreng razem - opcja programowana.

2.2.1. Jezeli Kanat pracuje jako bistabilny, lub bistabilny
przerywany kazdemu rozkazowi wigczajagcemu towarzyszy
jeden krotki (przekaznik pierwszy) lub diugi (przekaznik drugi)
sygnat buzera/syreny, a kazdemu rozkazowi wytaczajacemu
kanat towarzyszg dwa krotkie (przekaznik pierwszy), lub dwa
dtugie (przekaznik drugi) sygnaty akustyczne.
2.2.3. Jezeli kanat pracuje jako monostabilny lub monosta-
bilny przerywany kazdemu rozkazowi wtgczajacemu towarzyszy
taka sygnalizacja jak przy wtaczeniu kanatu w trybie bistabilnym.
Uptyniecie zaprogramowanego czasu monostabilnego nie jest
sygnalizowane, natomiast skrocenie pilotem czasu dziatania sy-
gnalizowane jest tak jak wytaczenie kanatu bistabilnego.

2.3. Sygnalizacja stabej baterii.

Jezeli sterownik odbierze rozkaz z pilota w ktérym nalezy wymie-
ni¢ baterig i znajduje sig w stanie normalnej pracy, to buzer zasy-
gnalizuje ten fakt oSmioma krotkimi sygnatami.

Buzer sygnalizuje stabg baterie zawsze, nawet wtedy, gdy nie po-
twierdza dziatania kanatow nrii nr2. Syrena - kanat nr3 sygnalizuje
stabg baterie tylko wtedy, gdy wiaczone jest potwierdzanie aktyw-
nosci kanatow wyjsciem nr3.
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(kod fabryczny 1212)

4x klawisze pilota MASTER M odpowiadajace cyfrom

Programowanie radiolinii pilotem MASTER
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kanat 1-2-3 mono - czas 1s
- buzer potwierdza
aktywnos¢ kanatow1-2

< 311
< 3.1.2
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kanat 1-2 mono - czas 1s
- buzer i kanat 3 bistabilny
potwierdza aktywnos¢ kanatow 1-2

kanat 1 mono - czas 1s

- kanat 2 bistabilny

- buzer i kanat 3 bistabilny
potwierdza aktywnos¢ kanatow 1-2
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KASOWANIE PILOTOW K

nacian(’: dowolny przycisk kasowanych pilotow
Ina ilo$¢ k ych pilotéw co 6s max

ferirrmiiiR. k. B

kasowanie wszystkich pilotow

¢ 3 2 2 wiacznie z pilotem MASTER,
pilot MASTER zachowuje jednak
zdolno$¢ do programowania radiolinii

—3-23

BLOKOWANIE/ODBLOKWYWANIE WSZYSTKICH
PILOTOW OPROCZ PILOTA MASTER

odblokowane ne @ v
< 33 - oIS

Programowanie radiolinii switchem.

1. Rejestrowanie pilota MASTER - krotkie nacisnigcie switcha na ptytce drukowanej radiolinii zapala
diodg kanatu1 i radiolinia czeka 5s na naciéniecie przycisku nr 1 pilota ktory bedzie MASTERem
(dowolny pojedynczy przycisk) - zapala sig dioda kanatu nr2, i radiolinia czeka 5s na naciéniecie
przycisku nr 2 tego samego pilota - zapala sig dioda kanatu nr3 . Przez 3s stycha¢ sygnat buzera i po 3s
wszystkie diody gasna - radiolinia ma zdefiniowanego pilota MASTERA. Bez znaczenia jest czy pilot jest
zarejestrowany w pamieci czy nie. Jezeli w pamieci brak miejsca na nowego pilota to po naciénieciu
przycisku nr1 dioda kanatu nr2 tylko krétko bty$nie, a dioda kanatu trzeciego po naciénieciu przycisku
nr2 nie zareaguje. Ewentualny stary pilot MASTER jest nieaktywny.

2. Reset fabryczny - kasuje wszystkie piloty tacznie z pilotem MASTER i przywraca ustawienia kanatow
jak po rozkazie 313 (kanat 1 mono - czas 1s - kanat 2 bistabilny - buzer i kanat 3 bistabilny potwierdza
aktywno$¢ kanatow 1-2), oraz ustawia kod wejécia do programowania MASTERA na 1212. Reset fabryczny
wykonuie sig poprzez trzymanie switcha tak diugo az po kolei zapala sig wszystkie diody kanatow.

3. Przywracanie kodu fabrycznego 1212 wykonuje sig poprzez trzymanie switcha tak dtugo, az
zapali sig dioda kanatu nr2, zadne inne ustawienia nie zostang zmienione.

Reset fabryczny Przywracanie kodu fabrycznego 1212
Switch >10s W Switch 707>
LED nr 1 LEDnr1 o=
LED nr 2 [ LED nr 2
RS IS

LED nr 3

LED nr 3 -'

PROGRAMOWANIE PRZYCISKOW PILOTOW
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RGN Znak numer p kanatu

py cy j
(1-2-1+2), po nacisnigciu przycisku dalsze tryby nie s wySwietlane ( na rys s widoczne)

PROGRAMOWANIE CZASU MONO

czasu mono
w sekundach

numer p bedacy jed i
kanatu (1-2-3), po nacisnigciu przycisku dalsze impulsy nie s3 wy$wietlane.

DZIALANIE BUZERA | REZYGNACJA
Z PILOTA MASTER

buzer p ow 1-2-3 2.1 k
buzer nie p dziatania k 2.1 ,}
rezygnacja z pilota MASTER 2.1 :‘

ZMIANA KODU DOSTEPU DO PROGRAMOWANIA

4 x klawisze nowego kodu 4 x klawisze nowego kodu
pierwszy raz drugi raz

LGN SRNL B

v@ & kanat 3 - praca podstawowa

-Jezell kody pierwszy i drugi s |denlyczne, s|ychac sygnal Sygnal
zwycigstwa, gdy kody sa rozne sygnat zwycigstwa nie jest grany  Zwycigstwa

@ DZIAEANIE KANALU NR3 -

.—> tylko kanat 3 - praca podstawowa 2.3 ‘»

+ potwierdzenie akty
== kanatéw 1i 2




